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und der Modus hochauflésende Rasterfotos wurden
hinzugefigt.,
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Dieses Handbuch verwenden

Legende
& Wamung /. Wichtig #J3  Hinweise und Tipps L] Referenz

Vor dem ersten Flug lesen

DJI™ stelit Kunden Tutorial-Videos sowie die folgenden Dokumente zur Verfiigung.

1. Lieferumfang
2. Sicherheitsvorschriften

3. Kurzanleitung
4, Handbuch

Es wird empfohlen, vor der ersten Benutzung alle Tutorial-Videos anzusehen und die
Licherheitsrichtlinien zu lesen. Bereiten Sie sich auf lhren ersten Fug vor, indem Sie die
Kurzanleitung durchlesen, Weitere Informationen finden Sie in diesem Handbuch.

Tutorial-Videos

Benutzen 5Sie den Link oder scannen Sie den QR-Code unten, um die Tutorial-Videos
anzusehen, die die sichere Verwendung der D|I MAVIC™ 3E/3T demonstrieren:

www.dji.com/mavic-3-enterprise/videc

D]l Assistant 2 herunterladen

Laden Sie DJI ASSISTANT™ 2 (Enterprise Serie) Gber den folgenden Link herunter und
installieren Sie es:

www.dji.com/mavic-3-enterprise/downloads

A Die Betriebstemperatur dieses Produkts liegt zwischen -10 *C und 40 *C_ 5ie entspricht
nicht der 5tandard-Betriebstemperatur fur Anwendungen (-55 °C bis 125 C), die grofiere
Umweltschwankungen aushalten missen. Betreiben 5ie das Produkt angemessen und
nur for Anwendungen, die den Anforderungen an die Betriebstemperatur der jeweiligen
Kategorie entsprechen.
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Produktbeschreibung
Einfihrung

Die DJI Mavic 3E/3T ist sowohl mit Infrarotsensoren als auch mit omnidirektionalen
Sichtsensoren (vorne, hinten, oben, unten und seitlich) ausgestattet. Diese ermdglichen
den Schwebeflug und das Fliegen im Innen- und Aulfenbereich sowie die automatische
Rickkehrfunktion. Das Huggerat kann wahrend das Flugs Hindemnissen in allen Richtungen
ausweichen. Das Fluggerat bietet eine Hachstgeschwindigkeit von 75,6 km/h und bis zu
45 Minuten Flugzeit.

Das integrierte DJl AirSense-Systemn erkennt Flugzeuge in der Nahe und gibt Warnungen
in der DJI Pilot 2 App aus, um die Sicherheit zu gewshrleisten. Die Sicherheit wihrend des
Fluges wird durch die Signalleuchte verbessert, die bei der |dentifizierung des Fluggerats
hilft, wahrend die Zusatzbeleuchtung die Leistung der Sichtpositionierung bei Start und
Landung in der Nacht oder bei schlechtem Lichtverhaltnis nech erhéht. Das Fluggerat
ist auBerdem mit einem PSDK-Erweiterungsanschluss ausgestattet, welcher weitere
Einsatzmidglichkeiten erdffnet.

Die DJI RC Pro Enterprise Fernsteuerung verfigt Gber einen integrierten 5, 5-Zoll-
Bildschirmn mit hoher Helligkeit und einer Auflosung von 1920=1080 Pixeln. Man kann eine
Internetverbindung Gber Wi-Fi herstellen. Das Android-Betriebssystem umfasst Bluetooth
und GNSS. Die DJl RC Pro Enterprise verfigt dber eine Reihe von Huggerat- und Gimbal-
Steusrungen sowie frei belegbare Tasten und hat sine maximale Akkulaufzeit von 3 Stunden.

Besonderheiten

Gimbal und Kamera: Die D)l Mavic 3E hat einen 4/3 CMO5-5ensor mit 20 MP, einem weiten
Sichtfeld und verfigt Gber einen mechanischen Verschluss, der Bewegungsunscharfe
verhindert, und schnelle 0, 7-5Sekunden-Intervallaufnahmen unterstitzt, die die Effizienz von
Kartierungseinsidtzen verbessern. Grolie 3,3 pm Pixel bieten, in Verbindung mit Smart Low-
Light Photo, eine deutlich verbesserte Leistung bei schwachen Lichtverhaltnissen.

Sowohl die D)l Mavic 3k als auch die D) Mavic 3T sind mit einer Telekamera mit 12 MP
ausgestatiet, die einen bis zu 36-fachen Hybrid-Zoom unterstitzt, um wichtige Details aus
der Ferne zu erkennen.

Die Warmebildkamera der Mavic 3T hat eine Auflosung von 640x512 Pixeln und unterstitzt
die Messung von Punkt- und Flachentemperaturen, Hochtemperaturwarnungen,
Farbpaletten und |sothermen, damit Sie lhre Ziele finden und schnelle Entscheidungen
treffen kdnnen. Die Warme- und Telekameras der Mavic 3T unterstiizen einen 28-fachen
kontinuierlichen Dual-Zoom fir einfache Vergleiche,

Videoiibertragung: mit vier Antennen und Fernibertragungstechnologie O3 Enterprize von
DJI (OCUSYMC™ 3.0 Enterprise) bietet die DJl Mavic 3E/3T eine max. Ubertragungsreichweite
von 15 km und eine Videoqualitadt mit bis zu 1080p 30 fps vom Fluggerat zur D]l Pilot 2 App.
Die Fernsteuerung arbeitet sowohl mit 2,4 GHz als auch mit 5,8 GHz und kann automatisch
den besten Ubertragungskanal auswahlen.

Intelligente Flugmedi: sie kénnen sich auf die Bedienung des Fluggerdts konzentrieren,
wahrend das erweiterte Assistenzsystem fir Pilotinnen und Piloten 5.0 {APAS 5.0) das
Fluggerat dabei unterstitzt, Hindernisse in allen Richtungen zu vermeiden.

Live-Anmerkungen: piletinnen und Piloten k&nnen PinPoints, Linien und Flachen in
der Kartenansicht der Fernsteuerung und des DJI FlightHub 2 hinzufigen. Teilen Sie
Anmerkungen mit anderen Gerdten, die bei DJl HightHub £ angemeldet sind. Die Daten
werden in Echtzeit geteilt und ermdglichen so Einsdtze in der Luft und am Boden.
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AR-Projektion: DJ| Pilot 2 unterstitzt die Projektion von Startpunkt, PinPoints
und Wegpunkten in der Kameraansicht und stellt so klare Flugziele und bessere
Lageeinschitzungen bereit.

Cloud-basierte Kartierung: wenn die Fernsteuerung bei D]l FlightHub 2 angemeldet

ist, kann das Fluggerat eine Cloud-Vermessung durchfihren, bei der eine Karte in
DJl FlightHub 2 gleichzeitig angezeigt und generiert wird.

3 tfr .

Der grolite Unterschied zwischen der Dl Mavic 3E und der D)l Mavic 3T ist der Gimbal
und die Kamera. Die allgemeinen Beschreibungen in diesem Handbuch gelten sowohl
fur Mavic 3E als auch fur Mavic 3T. Die Abbildung zeigt die Mavic 3T als Beispiel.

Weitere Einzelheiten erhalten 5ie im Handbuch zu Djl FlightHub 2, das auf der
offiziellen Website von DJI unter www._dji.com/flighthub-2/downloads heruntergeladen
werden kann.

Die maximale Flugzeit wurde in einer windstillen Umgebung und bei einer konstanten
Fluggeschwindigkeit von 324 km/h getestet. Die Hochstgeschwindigkeit wurde auf
MHMN und bei Windstille getestet. Bitte beachten 5ie, dass die Hochstgeschwindigkeit
in der Europaischen Union (EU) auf 63,4 km/h begrenzt ist. Diese Werte dienen nur als
Referenz.

Die Fernsteuerung erreicht ihre maximale Ubertragungsreichweite (nach FCC-Standard)
in offenem Geldnde ohne elektromagnetische 5torungen bei einer Hughdhe von ca.
120 m. Die maximale Ubertragungsreichweite bezeichnet die maximale Distanz, Uber
die eine Kommunikation mit dem Fluggerat (also 5enden und Empfangen) maglich
ist. 5ie gibt nicht die Distanz an, die das Fluggerat bei einem einzeinen Flug maximal
zuridcklegen kann. Die maximale Laufzeit wurde unter Laborbedingungen getestet.
Dieser Wert dient nur als Referenz.

5,8 GHz wird in einigen Regionen nicht unterstitzt. Halten Sie sich stets an die artlichen
Gesetze und Vorschriften.

Erster Gebrauch

Dl Mavic 3E/3T wurde vor dem Verpacken zusammengefaltet. Befolgen Sie die
nachstehenden Schritte, um das Fluggerét und die Fernsteuerung auszufalten.

Fluggerat vorbereiten

1. Jede

Intelligent Flight Battery wird aus Sicherheitsgriinden vor dem Versand in den

Ruhezustand versetzt. Verwenden Sie das mitgelieferte Ladegerdt, um die Intelligent
Flight Battery erstmals aufzuladen und zu aktivieren. Es dauert ungefshr 1 Swnde und
20 Minuten, um eine Intelligent Flight Battery vollstandig aufzuladen.
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2. Falten 5ie die vorderen Arme zuerst auseinander, bevor 5ie die hinteren Arme
auseinanderfalten.

3. Den Gimbal-5chutz von der Kamera entfernen.

4. Propeller anbringen.

Propeller mit oder ohne Markierungen geben verschiedene Rotationsrichtungen an.
Montieren Sie die Propeller mit Markierungen an den Motoren mit Markierungen.
Maontieren Sie die Propeller chne Markierungen an den Motoren ohne Markierungen.
Halten Sie den Motor, driicken Sie den Propeller nach unten und drehen Sie ihn
in die Richtung der Markierung auf dem Propeller, bis er einrastet. Falten Sie die
Propellerbldtter auseinander,
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A« Stellen Sie sicher, dass Sie die vorderen Arme auskla ppen, bevor Sie die hinteren Arme
ausklappen.

» Vergewissern 5Sie sich, dass der Gimbal-5chutz entfernt ist und alle Arme ausgefaltet
sind, bevor 5ie das Fluggerat einschalten. Andernfalls kann die Selbstdiagnose des
Fluggerats beeintrachtigt werden.

» Befestigen Sie den Gimbal-5chutz, wenn das Fluggerat nicht in Gebrauch ist. Bringen
5ie die Kamera in die horizontale Position und decken 5ie die Sichtsensoren mit dem
Gimbal-5chutz ab. Richten 5ie die Positionierungsiacher aus und dricken Sie dann auf

den Verschiuss, um die Installation abzuschiielen.

Fernsteuerung vorbereiten

1. Verwenden 5ie das mitgelieferte Ladegerit, um die Fernsteuerung dber den USB-C-
Anschluss aufzuladen und den Akku zu aktivieren.

; L
m

2. Nehmen 5Sie die SteuerkniOppel aus den Aufbewahrungsfachern der Fernsteuerung und
schrauben Sie diese an den vorgesehenen Stellen fest.

3. Klappen Sie die Antennen aus,
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Ubersicht

Fluggerat

10

1. Gimbal und Kamera

2. Sichtsensoren (vorme, hinten,

[ ¥

=B R U A

rechts und links)
Zusatzbeleuchtung
Sichtsensoren (unten)
Infrarotsensoren
Front-LEDs

Motoren

Propeller

Status-LEDs des Huggerars

ilaial L -l BEFOE VOrDeT e oEr

Mawic 3E

10.

11
12.
13.
14.
15k
16.
17.
18.
19.

Landegestell (integrierte
Antennen)

Sichtsensoren (oben)
USB-C-Anschiuss
micraSD-Kartensteckplatz
Akkustand-LEDs
Intelligent Flight Battery
Metztaste
Akkuverrieglung
Signalleuchte
PSDK-Anschluss
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Fernsteuerung
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. Steuerkniippel

Verwenden Sie die Steuerknippel,

um die Bewegungen des Fluggerats

zu steuern. Stellen Sie den
Steuerungsmodus in Dl Pilot 2 ein. Die
Steuerknippel sind abnehmbar und
einfach zu verstauen.

Zuriick-fFunktionstaste

Einmal driicken, um auf den
vorherigen Bildschirm zurdckzukehren,
Diriicken Sie zweimal, um zur Startseite
zuriickzukehren.

Mit der Zurick-Taste und einer
anderen Taste kinnen Sie
Tastenkombinatonen aktvieren.
Weitere Informationen finden Sie im
Absdhnitt Tastenkombinationen der
Fermnsteuerung.

Rickkehrtaste

Driicken und gedrickt halten, um die
Rockkehrfunktion einzuleiten. fum
Abbrechen der Rickkehrfunktdon die

Taste erneut driicken.
Pausetaste

Einmal auf die Taste driicken, um
das Fluggerat abzubremsen und im
Schwebeflug verweilen zu lassen
(nur wenn GMN55 oder Sichtsensoren

verfigbar sind).
Flugmodusschalter

Far den Wechsel zwischen drei
Flugmeodi: N-Modus (Normal), 5-Modus
(Sport), and F-Modus {Funktion). Der
F-Modus kann in D)l Pilot 2 als A-Modus
(Huglagemodus, Attitude Mode”) oder

T-Medus (Stativmodus, , Tripod Mode")
eingestellt werden.

6. 5D-Taste

Die 50-Tastenfunktionen kdnnen Sie
zich in DJI Pilot 2 ansehen. Weitere
Informationen finden Sie in der
Anleitung auf der Startseite.

7. MNetztaste

Einmal driiicken, um den Akkustand zu
dberpriafen. Dricken Sie und halten
Sie dann die Taste gedriickt, um die
Fernsteuerung ein- oder auszusdhalten.
Wenn die Fernsteuerung eingeschaltet
izt, driicken Sie einmal auf die Taste,
um den Touchscreen ein- oder
auszuschalten.

8. Bestatigungstaste
Dricken Sie einmal, um eine Auswahl

zu bestatigen. Bei Verwendung von
Ol Pilot 2 hat die Taste keine Funktion.

9. Touchscreen

Beriihren Sie den Bildschirm, um die
Fernsteuerung zu bedienen. Beachten

Sie, dass der Touchscreen nicht
wasserdichrt ist. Seien Sie beim Betrieb
des Fluggerarts vorsichtig.

10. M4 Gewindebohrung
11. micro5D-Kartensteckplatz
Zumn Einlegen einer micro5D-Karte.
12. USB-C-Anschluss
Zurmn Aufladen.
13. Mini-HDMI-Anschluss

Fir die Ausgabe von HDMI-5ignalen an
einen externen Bildschirm.
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14. Mikrofon
15. Gimbal-Radchen

Steuert die Neigung der Kamera.
16. Aufnahmetaste

Einmal driicken, um die Aufnahme zu
starten oder zu stoppen.

17. Antennen

Ubertragen Steuerungs- und
Videosignale zwischen der
Fernsteuerung und dem Fluggerat
Zu den Antennen gehdren externe
und integrierte Antennen. Blodkieren
Sie die Antennen nicht, um die
Ubertragungsleistung nicht zu
beeintrachtigen.

22, Luftungsschlitz

Zur Wirmeableitung, Wahrend des
Gebrauchs darf der Lifrungsschlitz
nicht blockiert werden,

Aktivierung

18. Status-LED

Zeigt den Status der Fernsteuerung an.
19. Akkustand-LEDs

Zeigt den Akkustand der Fernsteuerung
an.

20. Fokus-/Fototaste

Driicken Sie die Taste halb herunter,
um den Autofokus zu aktivieren, und
driicken Sie sie ganz herunter, um ein
Foto aufzunehmen.

21. Kameraradchen
Fir die Zoomsteuerung.

23. Staufach fir Steuerkniippel

Zur Aufbewahrung der Steuerknippel.
24, Frei belegbare C1-Taste

Verwenden Sie diese Option, um
standardmalig zwischen dem
Weitwinkel- und dem Zoom-Bildschirm
zu wechseln. Die Funktonen kénnen in
DJl Pilot 2 angepasst werden.

25. Lautsprecher

26. Frei belegbare C2-Taste
Damit schalten Sie standardmalig
zwischen der Karten- und der

Kameraansicht um. Die Funktionen
kénnen in DJ| Pilot 2 angepasst werden.

27. Lufteinlass
Zur Warmeableitung, Wihrend des

iaebrauchs darf der Lufteinlass niche
blockiert werden.

Das Fluggerdt und die Fernsteuerung miissen vor dem ersten Gebrauch aktiviert werden.
Die Netztaste dricken, erneut dricken und gedriickt halten, um die Gerdte einzuschalten.
Folgen Sie zur Aktivierung den Eingabeaufforderungen auf dem Bildschirm. Stellen Sie
sicher, dass die Fernsteuerung wahrend der Aktivierung auf das Internet zugreifen kann.

t}’ Vergewissern Sie sich vor der Aktivierung, dass das Flugeerat mit der Fermsteuerung verbunden
ist. Die Gerate sind standardmalig miteinander gekoppelt. Wenn eine Kopplung erforderdich ist,
lesen Sie den Abschnitt, Kopplung der Fernsteuerung” fir weitere Einzelheiten.

i) Uberprifen Sie die Internetverbindung, falls die Aktivierung fehischligt Vergewissern Sie sich,
dass eine Internetverbindung verfgbar ist, und versuchen 5ie erneut, die Fernsteuerung zu
aktivieren. Nehmen 5ie Kontakt mit DJI auf, wenn die Aktivierung mehrmals fehischlagt

e - e N
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Flugsicherheit

Stellen Sie sicher, dass Sie das nétige Training erhalten haben und Gben 5Sie, bevor Sie
einen echten Flug durchfithren. Uben Sie mit dem Simulator in DJl Assistant 2 oder fliegen
Sie unter Anleitung erfahrener Fachleute. Wahlen Sie fir lhren Flug ein geeignetes Gebiet
in Einklang mit den folgenden Fluganforderungen und -einschréankungen. Fliegen 5Sie das
Fluggerit unter 120 m Hdhe. Eine hdhere Flughdhe kinnte gegen lokale Gesetze und
Vorschriften verstolien. Stellen Sie vor dem Flug sicher, dass Sie die lokalen Gesetze und
Vorschriften verstehen und einhalten. Lesen Sie die Sicherheitsvorschriften sorgfaltig durch,
um alle Sicherheitsvorkehrungen vor dem Flug zu verstehen.

Anforderungen an die Flugumgebung

1.

Fliegen 5ie das Fluggerat NICHT bei unglinstigen Wetterbedingungen, z. B. bei
Windgeschwindigkeiten von mehr als 12 m/s, S5chnee, Regen und Nebel.

Hiegen 5Sie nur in offenen Bereichen. Hohe Gebaude und Stahlbauten kénnen den
Kompass an Bord des Fluggerats und das GN55-5ystem beeintrachtigen. Es wird
empfohlen, das Fluggerat in einem Abstand von mindestens 5 m von Gebduden und
anderen Strukturen zu halten.

Vermeiden Sie Hindernisse, Menschenmengen, Bédume und Gewasser {empfohlene
Hahe: mindestens 3 m Ober dem Wasser).

Senken Sie das Risiko von Funkentstdrungen, indem 5ie Bereiche mit erhéhter
elektromagnetischer Strahlung meiden, z. B. Bereiche in der Nahe von Stromleitungen,
Basisstationen, Umspannungsstationen und Sendemasten.

Starten Sie NICHT aus einer Hohe von mehr als 6.000 m dber NHN. Die Leistung des
Huggerats und seiner Akkus ist beschrankt, wenn in hohen Flughdhen geflogen wird.
Fliegen Sie vorsichtig.

GMNS55 kann in den Polarregionen nicht auf dem Fluggerat verwendet werden.
Statudessen sind die Sichtsensoren zu verwenden.

Starten Sie NICHT von sich bewegenden Objekten, wie Autos oder Schiffen.

Vergewissern Sie sich, dass die Signalleuchte und die Zusatzbeleuchtung nachts aktiviert
=ind, um die Hugsicherheit zu gewahrleisten.

Um die Lebensdauer des Motors nicht zu beeintréchtigen, starten oder landen Sie das
Fluggerat NICHT in sandigen oder staubigen Bereichen.

Voraussetzungen fiir die drahtlose Kommunikation

1.

13

Hiegen Sie in weiten, offenen Bereichen. Hohe Geb3ude oder Stahlbauten, Berge und
hohe Baume kénnen das GNSS5 stdren und die Videodbertragung unterbrechen.

Vermeiden Sie Interferenzen zwischen der Fernsteuerung und anderen kabellosen
Geraten, Vergewissern Sie sich, dass Gerate mit Wi-Fi und Bluetooth in der Nahe
ausgeschalret sind, wenn Sie das Fluggerdt per Fernsteuerung bedienen.

Seien Sie duBerst aufmerksam und vorsichtig, wenn 5ie in der Nahe von Bereichen
mit elektromagnetischen Interferenzen oder Funkstorungen fliegen. Achten Sie genau
auf die Qualitdt der Bildibertragung und die Signalstarke in DI Pilot 2, Quellen fr
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elektromagnetische Interferenzen sind unter anderem: Hochspannungsleitungen, grole
Umspannstaticnen, mobile Basisstationen und Sendernasten. Das Fluggerat kann sich
ungewthnlich verhalten oder die Kontrolle verlieren, wenn es in Gebieten mit zu vielen

Interferenzen fliegt. Kehren Sie zum Startpunkt zuriick und lassen Sie das Huggerat
landen, sobald Sie in Ol Pilot 2 dazu aufgefordert werden.

Sicht- und Infrarotsensoren

Die DJI Mavic 3E/3T ist sowohl mit Infrarotsenoren als auch mit omnidirektionalen
Sichtsensoren (vorne, hinten, oben, unten und seidich) ausgestattet.

Die Sichtsensoren {oben und unten) bestehen aus je zwei Kameras. Die Sichtsensoren (vorme,
hinten und seitlich) bestehen aus insgesamt vier Kameras.

Die Infrarotsensoren bestehen aus zwei 3D-Infrarotmodulen. Die Sichtsensoren (unten) und
die Infrarotsensoren ermoglichen dem Fluggerat, seine aktuelle Position beizubehalten, in

einem prazisen Schwebeflug zu verweilen und in Innenrdumen oder anderen Umgebungen
zu fliegen, wo kein GNS5 verfOgbar ist

Daridber hinaus verbessert die Zusatzbeleuchtung des Fluggerits die Sicht fir die
Sichtsensoren (unten) bei schwadhen Lichtverhaltniszen.

Sichtsensoren fvorne, hinten, rechts und links)

Zusatzbeleuchtung | sichtsensoren (vorne,
: | hinten, rechts und links)
Sichtsensoren (untemn)

Erfassungsreichweite
Sichtsensoren (vorn)
Prazisionsmessbereich: 0,.5-20 m: Sichtfeld: 20° (horizontal), 103° (vertikal)

Sichtsensoren (hinten)
Prazisionsmessbereich: 0,.5-16 m; Sichtfeld: 20° (horizontal), 103° (vertikal)

Seitliche Sichtsensoren
Prazisionsmessbereich: 0.5-25 m: Sichtfeld: 80° (horizontal), 85° (vertkal)

Sichtsensoren (oben)
Prazisionsmessbereich: 0,2-10 m: Sichtfeld: 100° {vorne und hinten), 90° {links und recdhts)

Sichtsensoren (unten)
Prazisionsmessbereich: 0,3-18 m;: Sichtfeld: 130° {vorme und hinten), 160° {links und rechts)

Die Sichtsensoren (unten) funktionieren am besten, wenn sich das Fluggerat in einer
Flughdhe von 0,5 bis 30 m befindet.

e - e N
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Verwendung der Sichtsensoren

Die Positionierungsfunktion der unteren Sichtsensoren kann verwendet werden, wenn
das GN55-5ignal schwach ist oder nicht zur Verfigung steht. Sie ist im Normalmodus
automatisch aktviert.

Die Sichtsensoren (vorne, hinten, cben und seitlich) werden beim Einschalten des
Fluggerats automatisch aktiviert, wenn sich das Fluggerdt im Normalmodus befindet und
die Hindernisvermeidung in DJI Pilot 2 auf ,Vermeiden” oder Bremsen” eingestellt ist. Bei
Verwendung der Sichtsensoren kann das Fluggerat aktiv bremsen, wenn es Hindernisse
erkennt. Die Sichtsensoren funktionieren am besten bei adaquaten Lichtverhaltnissen und
deudich markierten oder strukturierten Hindemissen. Aufgrund der Tragheit miissen Sie
das Fluggerat in einer angemessenen Distanz abbremsen.

A

Achten 5ie auf die Flugumgebung. Die 5Sicht- und Infrarotsensoren funktionieren
nur bei bestimmten Szenarien und kdnnen menschliche Steuerung und Urteilskraft
nicht ersetzen. Achten 5ie wahrend eines Fluges immer auf die Umgebung und die
Warnungen in Dl Pilot 2, da 5ie jederzeit fur das Huggerat verantwortlich sind und die
Kontrolle dariber behalten missen.

Die unteren Sichtsensoren funktionieren am besten, wenn sich das Fluggerat in einer
Hohe von 0,5 bis 30 m befindet und kein GN55 verfigbar ist. Besondere Vorsicht
ist geboten, wenn die Hohe des Fluggerats dber 30 m liegt, da die Leistung der
Sichtpositionierung beeintrachtigt werden kann.

Die Einstellung der Jusatzbeleuchtung kann in DJI Pilot 2 angepasst werden. Wenn die
Zusatzbeleuchtung auf Auto eingestellt ist, wird sie automatisch aktiviert, wenn das
Umgebungslicht zu schwach ist. Hinweis: Die Sichtsensoren kdnnen beeintrachtigt
werden. Fliegen Sie bei schwachem GMN55-5ignal vorsichtig.

Die 5ichtsensoren funktionieren maglicherweise nicht ordnungsgemal, wenn das
Fluggerat Gber Wasser fliegt. Daher kann es sein, dass das Fluggerat bei einer Landung
demn darunter liegenden Wasser nicht aktv ausweichen kann. Es wird empfohlen, stets
die Kontrolle aber das Fluggerat zu behalten, vernunftige Entscheidungen basierend
auf den Umgebungsbedingungen zu treffen und sich nicht allein auf die unteren
sichtsensoren zu verlassen.

Die 5ichtsensoren kénnen nicht ordnungsgemal funktionieren, wenn sich das
Fluggerat dber Oberflachen befindet, die keine deutliche Mustervariationen aufweisen,
oder wo die Lichtverhaltnisse zu dunkel oder zu hell sind. Die Sichtsensoren kénnen in
den folgenden Situationen nicht richtig funktionieren:

a. l:lherﬁl'egen von einfarbigen Oberflachen (z. B. rein schwarz, weil3, rot oder grin).
b. Beim Uberfliegen stark reflektierender Oberflachen.
c. Beim Uberfliegen von Gewassern oder transparenten Oberfidchen.
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A

d. Beim Uberfliegen von beweglichen Oberflachen oder Objekten.

€. Beim Fliegen in einem Bereich, wo sich die Lichtverhaltnisse oft oder drastisch
dndern.

f. Beim Dberﬂiegen extrem dunkier (<10 Lux) oder heller {40,000 Lux) Oberfiachen.

g Beim Uberfliegen von Oberflichen, die Infrarotwellen stark reflektieren oder
absorbieren (z. B. Spiegel).

h. Beim Uberfliegen von Oberfidchen ohne klare Muster oder Strukturen.

i. Beim Uberfliegen von Oberfldchen mit sich wiederholenden, identischen Mustern
oder Strukturen (Z. B. Fliesen mit gleichem Dekor).

j. Beim Uberfliegen von Hindernissen mit kleinen Oberfidchen (z. B. Baumaste).

Haiten 5ie die 5ensoren stets sauber. Zerkratzen oder manipulieren 5Sie die 5ensoren
MNICHT. Das Fluggerat darf NICHT in staubigen und feuchten Umgebungen eingesetzt
werden.

Fliegen 5ie NICHT bei Regen, 5mog oder bei einer Sichtweite von weniger als 100 m.

Uberprifen Sie vor jedem Start Folgendes:

a. Vergewissern 5Sie sich, dass sich keine Aufkleber oder andere Hindernisse auf dem
Glas der Sicht- und Infrarotsensoren befinden.

b. Verwenden Sie ein weiches Tuch, wenn sich Schmutz, S5taub oder Wasser auf dem
Glas der 5icht- und Infrarotsensoren befinden. Verwenden 5Sie KEINE alkoholhaltigen
Reinigungsmittel.

. Wenden 5ie sich an den DJI Support, wenn das Glas der Infrarot- oder Sichtsensoren
beschadigt ist.

Blockieren 5ie die Infrarotsensoren NICHT.

Automatische Riickkehr

Die Automatische Ridkkehr bringt das Fluggerat an den zuletzt aufgezeichneten Startpunkt

zurtick,

wenn das Positionsbestimmungssystem normal funktioniert, Es gibt drei

Rickkehrfunkionen: Intelligente Rickkehr, akkubedingte Ridkkehr und sicherheitsbedingte
Rickkehr. Das Fluggerat fliegt automatisch zum Startpunkt zuriick und landet, wenn die
intelligente Rackkehr eingeleitet wird, das Flugeerat in die akkubedingte Rickkehr Obergeht
oder das Signal zwischen der Fernsteuerung und dem Fuggerdt wihrend des Fluges
verloren geht.

Ll

Startpunkt | %10

GNSS Beschreibung

Der erste Standort, an dem das Fluggerat ein starkes bis makig
starkes GN55-Signal empfangt (gekennzeichnet durch ein weilles
Symbol), wird als Startpunkt gespeichert. Der Startpunkt kann vor
demn Start aktualisiert werden, solange das Fluggerat ein weiteres
starkes bis makig starkes GN55-5ignal empfangt. Wenn das Signal
schwadch ist, wird der Startgpunkt nicht akwalisiert. D)l Pilot 2 gibt
eine Sprachbenachrichtigung aus, wenn der Startpunks festgelegt
ist.
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Intelligente Riickkehr

Dricken und halten 5ie die Rickkehrtaste auf der Fernsteuerung, um die intelligente
Rickkehr zu starten. Dricken Sie die Rickkehrtaste oder die Pausetaste, um die Intelligente
Rickkehr zu beenden und die volle Kontrolle tiber das Fluggerit wiederzuerlangen.

Verbesserte Riickkehr

Die verbesserte Riockkehr wird aktiviert, wenn die Lichtverh3ltnisse ausreichend sind und
die Umgebung for Sichtsensoren geeignet ist. Das Fluggerat plant automatisch den besten,
an die Umgebung angepassten Rickweg, der in Dl Pilot 2 angezeigt wird.

Einstellungen der Rackkehrfunktion

Die Einstellungen der Rickkehrfunktion stehen fir die verbesserte Rickkehr zur
Verfiigung. Gehen Sie zur Kameraansicht in D]l Pilot 2, dippen Sie auf » « « > 3 und dann auf
Rickkehrfunktion.

1. Voreinstellung: befindet sich das Fluggerat bei Beginn der Rickkehr mehr als 50 m
vom Startpunkt entfernt, dann plant das Fluggerdt die Rickkehr-Flugroute und fliegt in
ein offenes Geldnde oder einen offenen Bereich, wobei es Hindernisse vermeidet, Das

Huggerat steigt dann zur Rickkehr-Flughéhe auf und kehrt dber die beste Hugroute
zum Startpunkt zurick,

Befindet sich das Fluggerat bei Beginn der Rickkehr in einer Entfernung von 5 m bis
50 m vom Starppunkt, dann steigt es nicht zur Rickkehr-Flughdhe auf, sondern kehrt
dber die beste Flugroute in der aktuellen HughShe zum Startpunkt zurick.

Befindet sich das Fluggerdt in der Nahe des Startpunkts, dann leitet es den Sinkflug ein
wahrend es vorwarts fliegt, wenn die aktuelle Flughéhe dber der Rickkehr-Flughdhe
liegt.

2. ODptimal: unabhangig von der Rickkehr-Flughéhe plant das Fluggerat automatisch
die optimale Rickkehr-Flugroute und passt die Flughdhe entsprechend den
Umgebungsfaktoren (wie Hindernisse und Ubertragungssignal) an. Die optimale
Rickkehr-Flugroute bedeutet, dass das Fluggerat die kiQrzestmagliche Flugstrecke
zuriicklegt, was den Energieverbrauch des Akkus reduziert und die FHugzeit verlangert.

Verfahren fir die verbesserte Riickkehr:

1. Der Startpunkt wird automatisch aufgezeichnet.

2. Verbesserte Rickkehr wird ausgeldst.

3. Das Huggerit bremst und verweilt im Schwebeflug,

a. Das Fluggerit landet sofort, wenn es sich zu Beginn der Rickkehr weniger als 5 m
wvom Startpunkt befindet.

b. Wenn das Huggerat zu Beginn der Rickkehrfunktion weiter als 5 m vom Startpunkt
entfernt ist, plant das Fluggerit den besten Riickweg gemal den Einstellungen
der Rickkehrfunktion und fliegt unter Vermeidung von Hindernissen und GEO-
Zonen zum Startpunkt zuriick. Die Vorderseite des Fluggerats zeigt immer in die
Flugrichtung.

4. Das Fluggerit fliegt je nach Rickkehr-Einstellungen, Umgebung und Ubertragungssignal
automatisch zum Startpunkt zuriick.

5. Das Fuggerat landet und die Motoren stoppen, nachdem der Startpunkt erreicht wurde.
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Lineare Riickkehr

Das Fluggerat startet die lineare Riickkehr, wenn die Lichtverhaltnisse nicht ausreichen und
die Umgebung nicht fir die verbesserte Rickkehr geeignet ist.

Verfahren fir die lineare Rlckkehr:
1. Der Startpunkt wird aufgezeichnet.

2. Die lineare Rickkehr wird ausgeldst

3. Das Fuggerdt bremst und verweilt im Schwebeflug,

d.

Wenn das Fluggerdt bei Beginn der Rickkehrfunktion weiter als 50 m vom Startpunkt
entfernt ist, steigt das Fluggerat zunachst auf eine Hohe von 20 m auf (dieser Schritt
wird GObersprungen, wenn die aktuelle Hihe héher als 20 m ist), dann passt das
Fluggerat seine Ausrichtung an, steigt auf die voreingestellte Rickkehr-Flughdhe
und fliegt den Startpunkt an. Wenn die aktuelle Hughdhe héher ist als die Rickkehr-
Flughthe, fliegt das Huggerat den Startpunkt in der aktuellen Flughdhe an.

Wenn das Huggeradt zu Beginn der Rickkehr 5 bis 30 m vom Startpunkt entfernt ist,
passt das Fluggerat seine Ausrichtung an und fliegt auf der aktuellen Flughdhe zum
Startpunkt. Wenn die aktuelle Flughéhe zu Beginn der Rickkehrfunkiton niedriger
als 2 m ist, steigt das Fluggerat auf 2 m und fliegt zurick zum Startpunkt.

Das Fuggerat landet sofart, wenn es sich zu Beginn der Rickkehr weniger als 5 m
wvomn Startpunkt befindet.

4. Das Fluggerat landet und die Motoren stoppen, nachdem der Startpunkt erreicht wurde.

A

v Beiverbesserter Riuckkehr passt das Huggerat die Fluggeschwindigkeit automatisch an

die Umgebungsfaktoren wie Windgeschwindigkeit und Hindernisse an.

» Das Fluggerat ist nicht in der Lage, kieine oder dinne Objekte wie Baumaste und

Stromleitungen zu vermeiden. Fliegen 5ie das Fluggerat vor der Verwendung der
intelligenten Rickkehr in einem offenen Bereich oder in ein offenes Gelande.

» 5olite es Stromleitungen oder S5trommaste geben, die das Fluggerat auf dem Rlckfiug

nicht vermeiden kann, dann muss die verbesserte Rickkehr voreingestellt sein. Stellen
5ie sicher, dass die Rickkehr-Flughdhe so eingestelit ist, dass sie dber der Hohe aller
Hindernisse liegt

+ Werden die Rickkehr-Einstellungen wahrend der Rickkehr geandert, dann bremst das

Fluggerat je nach den aktuellen Einstellungen ab und fliegt zum Startpunkt zurick.

+ Wenn die maximale Flughohe wahrend der Ruckkehr so eingestellt ist, dass sie unter

der aktuellen Flughohe liegt, dann sinkt das Fluggerat, bis es die maximale Flughohe
erreicht hat, und fliegt zum Startpunkt zurick.

+ Die Rickkehr-Fughohe kann wahrend der Rickkehr nicht geandert werden.
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A

Falls ein groler Unterschied zwischen der aktuellen Hohe und der Rickkehr-Flughohe
besteht, kann die verbrauchte Akkuleistung aufgrund der Windgeschwindigkeiten in
unterschiedlichen Hohen nicht genau berechnet werden. Achten 5ie besonders auf die
Akkuleistung und die Warnmeldungen in DJi Pilot 2.

Die verbesserte Rickkehr steht nicht zur VerfUgung, wenn die Lichtverhalmisse und
die Umgebungsbedingungen zum Zeitpunkt des Abflugs oder des Rickflugs fur die
Sichtsensoren nicht geeignet sind.

Wahrend der verbesserten Rickkehr wechselt das Fluggerat automatisch zur linearen
Rickkehr, wenn die Lichtverhaltnisse und die Umgebungsbedingungen fir die
Sichtsensoren nicht geeignet sind und das Huggerat Hindernisse nicht vermeiden kann.
Vor dem Aufruf der automatischen Rackkehr muss eine geeignete Rickkehr-Flughdhe
eingestelit werden.

Wenn das 5ignal der Fernsteuerung wahrend der verbesserten Rickkehr normal
ist, kann der Nick-5teuerknippel zur Kontrolle der Fluggeschwindigkeit verwendet
werden, aber die Ausrichtung und Hughdhe des Fluggerats konnen nicht kontrolliert
werden. Auerdem kann man das Fluggerat nicht nach links oder rechts fliegen.
Manuelles Beschleunigen verbraucht mehr Energie. Das Fluggerat kann Hindernisse
nicht vermeiden, wenn die Fluggeschwindigkeit die effektive Erfassungsgeschwindigkeit
abersteigt. Das Fluggerat bremst, verweilt im S5chwebeflug und beendet die
automatische Rickkehr, wenn der Nick-5teuerknippel ganz nach unten gezogen wird.
Das Fluggerdt kann wieder aktiv gesteuert werden, nachdem der Mick-5teuerknippel
losgelassen wurde.

Wenn das 5ignal der Fernsteuerung wahrend der linearen Ruckkehr normal ist, kdnnen
die Fluggeschwindigkeit und die Hughohe mit der Fernsteuerung gesteuert werden,
die Ausrichtung des Fluggerats kann jedoch nicht gesteuert werden und das Huggerat
kann nicht nach links oder rechts geflogen werden. Das Huggerat kann Hindernisse
nicht vermeiden, wenn der Nick-5teuerknippel verwendet wird, um das Huggerat zu
beschleunigen und die Fluggeschwindigkeit die effektive Erfassungsgeschwindigkeit
ubersteigt. Wenn das Fluggerat aufsteigt oder vorwarts fliegt, kann man den
Steuerknuppel bis zum Anschlag in die entgegengesetzte Richtung dracken, um die
Rickkehrfunktion zu beenden. Lassen 5ie den Steuerkndppel los, um die Kontrolle
uber das Fuggerat wiederzuerangen.

Wenn das Fluggerdt beim Aufsteigen wahrend der automatischen Rickkehr die
maximale Flughdhe erreicht, stoppt das Huggerat und kehrt auf der aktuellen Flughdhe
zum Startpunkt zurdck.

Das Fluggerat verweilt im 5chwebeflug, wenn es wahrend des Aufsteigens zur
maximalen Flughohe Hindernisse erkennt, die sich vor dermn Huggerat befinden.

Akkubedingte Riickkehr

Wenn der Akkustand der Intelligent Flight Battery zu niedrig ist, um zum 5tartpunkt
zurlckzukehren, sollten Sie das Fluggerat so schnell wie maglich landen.

Um unnétige Gefahren durch einen unzureichenden Akkustand zu vermeiden, berechnet
das Huggerat automatisch, ob es Gber ausreichend Strom verflgt, um von seinem aktuellen
Standort zum Startpunkt zurickzukehren. In D)l Pilot 2 wird eine Warmmeldung angezeigt,
wenn der Akkustand niedrig ist und das Fluggerat nur noch die akkubedingte Rickkehr
unterstizen kann.
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Wenn Sie nach zehn Sekunden nicht reagiert haben, fliegt das Fluggerat autormatisch zum
Startpunkt zuriick. Brechen Sie die Rickkehrfunktion ab, indem 5Sie die Ridkkehrtaste oder
die Pausetaste auf der Fernsteuerung driicken.

Eine Warnung dber einen niedrigen Akkustand wird nur einmal pro Flug angezeigt. Wenn
die Rickkehrfunkdon nach der Warnung abgebrochen wird, ist die Intelligent Flight Bamery
maglicherweise nicht ausreichend aufgeladen, um das Fluggerat sicher zu landen. Dies
kann zu einem Absturz und Verlust des Huggerats fihren.

Das Fluggerat landet selbsttatig, wenn der Akkustand aufgrund der aktuellen Flughdhe
nur noch den Landeanflug zulisst. Die automatische Landung kann nicht abgebrochen
werden, Sie kénnen jedoch mit der Fernsteuerung die horizontale Bewegung und die
Sinkgeschwindigkeit des Fluggerdtes wihrend der Landung verandern. Wenn genigend
Leistung vorhanden ist, kann das Fluggerat mit dem Schub-5teuerknippel und einer
Geschwindigkeit von 1 m/s aufsteigen.

Bewegen Sie das Fluggerat bei der automatischen Landung horizontal, um so schnell
wie moglich einen geeigneten Platz zurmn Landen zu finden. Wenn man den 5chub-
Steuerknippel solange nach oben driickt, bis die Akkuleistung aufgebraucht ist, dann stirzc
das Fuggerat ab.

Warnung bei extrem Akkustand ist ausreichend

niedrigem Akkustand o {grun)

niedrigem Akkustand Verbleibende Flugzeit
J—'— ! T H

Autom. Landung [Rot)

EBendtigte Energie
zur Riickkehr zum
Startpunkt (Gelb)

Akkustandsanzeige

Akkustandswarnung Auswirkung Flug

Wenn die Rickkehrfunktion ausgewahit
wird, fliegt das Flugger&t automatisch

: zum Startpunkt und der Landeschutz wird
Der verbleibende | gitiviert, Wahrend der Riickkehrfunktion
Akkustand konnen Sie die Kontrolle Gber das Fluggerat

reicht nur noch :
Akl gt Ridibchin ] o i o wmu:inlareriangen unf! es rl'nanuell landen.
/i Die Warn ung wird nicht erneut

?uurﬁgft?é;:jgﬁr angezeigt, wenn die Pilotin oder der Pilot

zuriickzufliegen. sich entscheidet, die Rickkehrfunktion
nicht zu verwenden. Entscheiden

Sie sorgfaltig und sorgen Sie far

Flugsicherheit.

Der verbleibende
Alkkustand reicht
nur noch aus, um
Automatische Landung | das Fluggerat von
seiner derzeitigen
Hahe aus absinken
zu lassen.

Das Fluggerat landet automatisch und der
Landeschutz wird aktiviert,
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Die geschatzte
verbleibende
Flugzeit des
Fluggerdts hangt |/
von seinem

aktuellen
Akkustand ab.

Tippen Sie in der
Kameraansicht auf
e » = s =, um den Lange Signaltdne werden von der
Veariung ek nicdrigem Schwellenwert fir | Fernsteuerung ausgegeben. Man kann das
Akkustand : e . b

einen niedrigen Huggerat weiterhin steuern.

Akkustand
festzulegen.®

Geschatzte
verbleibende Flugzeit

Tippen Sie in der
Kameraansicht
auf==+>K, um

Warnung bei extrem | den Schwellenwert s IR S
e S das Huggerat weiterhin steuern. Es ist nicht
niedrigermn Akkustand | fr einen extrem 5

o mehr sicher, das Fluggerdt weiterhin zu
Eﬁur;%::é fliegen. Sofort landen.

Kurze Signaltdne werden von der
Fernsteuerung ausgegeben. Der Pilot kann

festzulegen.®

* Der Schwellernyert unterscheidet sich won dem fur die akkubedingte Rickkehr oder automatizche Landung.

/b, Die farbigen Zonen und die geschitzte verbleibende Flugzeit auf der Akkustandsanzeige
dndern sich automatisch anhand des aktuellen Standorts und 5tatus des Fluggerars.

Sicherheitsbedingte Riickkehr

Die Aktion des Fluggerits bei Verlust des Fernsteuerungssignals kann in DJl Pilot 2 auf
Rickkehrfunktion, Landung oder Schwebeflug eingestellt werden. Wenn der Startpunktc
erfolgreich aufgezeichnet wurde und der Kompass normal funktioniert, wird die
sicherheitsbedingte Rickkehr automatisch aktiviert, wenn das Fernsteuerungssignal mehr
als sechs Sekunden lang unterbrochen ist.

Wenn die Lichtverhaltnisse ausreichend sind und die Sichtsensoren normal
funktionieren, zeigt DJI Pilot 2 den Rickweg an, den das Fluggerdt vor dem Verlust des
Fernsteuerungssignals zurnickgelegt hat, und kehrt mit der verbesserten Rickkehrfunktion
gemall den Rickkehreinstellungen zum Startpunkt zuridck. Das Fluggerat fiihrt die
automatische Rickkehr weiter aus, auch wenn das Fernsteuerungssignal wiederhergestelk
wird. DI Pilot 2 wird die Rickkehr-Flugroute entsprechend aktualisieren,

Wenn die Lichtverhaltnisse nicht ausreichend sind und die Sichtsensoren nicht zur
Verfigung stehen, dann geht das Fluggerat automatisch auf die Rickkehr auf der
urspringlichen Route Gber.
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Verfahren fir die Rickkehr auf der urspronglichen Route:

1.

Das Huggerat bremst und verweilt im Schwebeflug,

2. a. Wenn das Huggerdt mehr als 50 m vom 5Startpunkt entfernt ist, passt das Fluggerat
seine Ausrichtung an und fliegt auf der urspringlichen Route 50 m zuriick, bevor es
in die lineare Rickkehr Obergeht.

b. Wenn das Huggerdt mehr als 5 m aber weniger als 50 m vom Startpunkt entfernt ist,
dann geht es in die lineare Rickkehr Gber.

€. Das Fluggerat landet sofort, wenn es sich zu Beginn der Rickkehr weniger als 5 m
vom Startpunkt befindet.

3. Das Huggert landet und die Motoren stoppen, nachdem der Startpunkt erreicht wurde.

Das Huggerat startet oder bleibt in der linearen Rickkehr, wenn das Fernsteuerungssignal
wahrend der Rickkehrfunktion wiederhergestellt wird.

M

Das Huggerat kann nicht normal zum Startpunkt zurdckkehren, wenn das GN55-5ignal
schwach oder nicht verfugbar ist. Das Fluggerat kann in den Fluglagemodus (ATTI-
Modus) Gbergehen, wenn das GN55-5ignal nach dem Wechsel zur sicherheitsbedingten
Rickkehr schwach wird oder nicht mehr zur Verflgung steht. Das Fluggerat verweilt
wor dem Landen eine Zeit lang im 5chwebeflug.

Wor jedem Flug muss eine angemessene Rlckkehr-Flughohe eingestelit werden. Starten
Sie DJi Filot 2 und stellen 5ie die Ruckkehr-Flughdhe ein. Die voreingestelite Rickkehr-
Flughdhe betragt 100 m.

Das Fluggerat kann wahrend der sicherheitspedingte Rickkehr keine Hindernisse
wermeiden, wenn die Sichtsensoren nicht verfugbar sind.

Die automatische Ruckkehr kann durch GEO-Zonen beeintrachtigt werden. Vermeiden
5ie das Fliegen in der Nahe von GEO-Zonen.

Das Fluggerat kann maglicherweise nicht zum 5tartpunkt zurdckkehren, wenn die
Windgeschwindigkeit zu hoch ist. Hiegen 5Sie vorsichtig.

Achten 5ie wahrend der automatischen Rickkehr auf kleine oder dinne Objekte (z. B.
Aste oder Stromleitungen) oder transparente Objekte (z. B. Wasser oder Glas). In einem
Motfall muss die automatische Ruckkehr beendet und das Fluggerat manuell gesteuert
werden.

Die automatische Rickkehr ist in einigen Umgebungen eventuell nicht verfigbar,
auch wenn die Sichtsensoren funktionieren. In diesem Fall beendet das Fluggerat die
automatische Rickkehr.

Landeschutz
Der Landeschutz wird bei der intelligente Rickkehr aktiviert. Der Landeschutz wird aktiviert,
sobald das Fluggerdt zur Landung ansetzt.

1.

22

Wahrend der Landeschutz aktiviert ist, erkennt das Fluggerat automatisch eine
geeigneten Landeflache und landet vorsichtig darauf,

Wenn keine geeignete Landeflache erkannt wird, dann verweilt das Fluggerat im
Schwebeflug und wartet auf eine Eingabe durch die Pilotin oder den Piloten.
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3. Wenn der Landeschutz nicht funktionsbereit ist, zeigt D|l Pilot 2 eine Eingabeaufforderung
an, sobald das Huggerdt auf unter 0,5 m sinkt. Tippen 5Sie zur Bestatigung oder driicken
Sie den Schub-5teuerknippel ganz nach unten und halten Sie ihn eine Sekunde lang
gedrickt, und das Fluggerat wird landen.

/M » Der Landeschutz funktioniert unter folgenden Umsténden nicht:
a. Wenn die unteren Sichtsensoren deaktiviert sind.

b.Wenn man einen der Neige-/Roll-/5chub-5teuerknippel bedient (Der Landeschutz
wird automatisch reaktiviert, sobald der Steuerknippel nicht mehr verwendet wird.)

. Wenn das Ortungssystem nicht ordnungsgemal funktioniert (z. B. wenn das
Huggerat abdrifret).

d. Wenn eine Kalibrierung der unteren 5ichtsensoren erforderlich ist. Wenn die
Lichtwerhaltnisse flr den Betrieb der Sichtsensoren nicht ausreichend sind.

e.Wenn keine gultigen Beobachtungsdaten erhalten werden und die
Bodenverhaltnisse nicht erkannt werden kinnen, sinkt das Fluggerat auf 0,5 m Ober
dem Boden und geht in den 5chwebeflug dber, bis man die Landung bestatigt.

Prazise Landung

Das Fluggerdt scannt den Boden und versucht bei der automatischen Riackkehr, ein
geeignetes Geldnde zum Landen zu finden. Wenn die aktuellen Gelandemerkmale mit dem
Geldnde am Startpunkt Gbereinstimmen, dann landet das Fluggerat, Falls kein geeignetes
Geldnde gefunden werden kann, wird eine Eingabeaufforderung in DJI Pilot 2 angezeigt.

/= Beider prazisen Landung ist der Landeschutz aktiviert.
+ Die prazise Landung hdngt von den folgenden Bedingungen ab:

a. Der Startpunkt muss beim 5tart aufgezeichnet werden und darf wahrend des Hugs
nicht geandert werden. Sonst verflugt das Fluggerat dber keine Aufzeichnung der
Gelandemerkmale des Startpunkts.

b. Wahrend des Starts muss das Fluggerat mindestens 7 m aufsteigen, bevor es sich
horizontal fortbewegt.

. Die Gelandemerkmale des Startpunkts mussen Gberwiegend unverandert bleiben.

d. Die Gelandemerkmale des Startpunkts missen ausreichend ausgepragt sein. Ein
Gelande wie ein schneebedecktes Feld ist nicht geeignet.

e. Die Lichowerhaltnisse dirfen nicht zu hell und nicht zu dunkel sein.

» Wahrend der prazisen Landung stehen die folgenden Steuerungsmoglichkeiten zur
Verflugung:
8. Dricken 5ie zur Beschleunigung der Landung den 5chub-Steuerknippel nach unten.
b. Bewegen 5ie die S5teuerkndppel in eine beliebige Richtung aulfer in die Schub-

Richtung, um die prazise Landung zu stoppen. Das Fluggerat sinkt senkrecht,
nachdem die Steuerknippel freigegeben werden.
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Flugbeschriankungen

GEO (Geospatial Environment Online) System

Das GED Geospatial Environment Cnline System von D), abgekirzt GEOQ-System, ist ein
globales Informationssystem, das in Echtzeit aktuelle Informationen zu Flugsicherheit
und Flugbeschrankungen liefert und verhindert, dass unbemannte Luftfahrzeuge in
beschrankten Flugrdumen fliegen. In Ausnahmefillen kinnen eingeschrénkte Bereiche
fir Flige freigegeben werden. Vor dem Flug missen Sie einen Antrag zur Freischalung
einreichen, der sich nach den aktuellen Beschrankungsstufen im jeweiligen Gebieten
richtet. Das GEO-System entspricht méglicherweise nicht vollstadndig den ortlichen Gesetzen
und Vorschriften. Sie allein sind fir die Hugsicherheit verantwordich und scliten sich bei
den &rdichen Beh&rden dber die geltenden Gesetze und Vorschriften informieren, bevor
Sie die Freigabe fir einen Flug in einem Sperrgebiet beantragen.

GEO-Zonen

Das GEO-5ystem von DJ| weist sichere Flugorte aus, bietet Risikostufen und
Sicherheitshinweise fir einzelne Flige sowie Informationen zu beschranktem Flugraum. Alle
beschrankten Fugbereiche werden als GEQ-Zonen bezeichnet und sind weiter unterteilt in
Flugbeschrankungsgebiete, Autorisierungszonen, Wamzonen, erweiterte Warnzonen und
Hahenlagenzonen, Diese Informationen kénnen in Echtzeit in D)l Pilot 2 angezeigt werden.
GEO-Zonen sind spezielle Huggebiete, einschliellich aber nicht beschrankt auf Flughifen,
grolbe Veranstaltungsorte, Orte, an denen sich &ffentliche Notfalle ereignet haben
(etwa Waldbrande), Kernkraftwerke, Gefangnisse, Regierungsgebaude und militarische
Einrichtungen.

Standardmalig beschrankt das GEO-5Systemn Starts und Flige innerhalb von Zonen, die
Sicherheitsbedenken hervorrufen kénnten. Auf der offiziellen Website von DJl gibt es eine
GEO-Zonenkarte mit umfassenden Informationen zu globalen GEO-Zonen: www. dji.com/
flysafe/gec-map.

Flugbeschrénkungen in GEO-Zonen

Der folgende Abschnitt beschreibt die Einzelheiten der Hugbeschrankungen in den oben
genannten GEO-Zonen.
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GEO-Zone Flugbeschrénkungen Szenario
Start: Die Motoren des
Huggerats kinnen in
Hu%eschrﬁnkungs ebieten
nicht gestartet werden.
Im Flug: wenn das Huggeratin
Unbemannte Lufifahrzeuge | ein Flugbegchrénkun%sgebiet
didrfen nicht in fliegt, beginnt in DJl Pilot
Flugbeschrankungsgebieten | 2 ein 100-5ekunden-
fliegen. Wenn Sie eine Countdown. Wenn der
= : Eraubnis zum Flug in einem | Countdown abgelaufen ist,
Flugbeschrl':aRni:;Jngsgeblet Flugheschréinkun%gebiet landet das Fluggerat sofort im
o ie bitte halbautomatischen Sinkflu

haben, besuchen
www.dji.com/flysafe oder
kontaktieren Sie flysafe@
dji.com, um das Gebiet
freizuschalten.

und schaltet nach der Landung
die Motoren aus.

Imn Flug: nahert sich

das Fluggerat einer
Grenze zu einem
Hugbeschrankungsgebiet,
bremst es ab und geht
gutomatisch in den
Schwebeflug Gber,

Aurorisierungszonen
(Blau)

Das Huggerat kann in einer
Autorisierungszone nicht
abheben, es zei denn, es
erhalt eine Edaubnis fir den
Flug in diesem Gebiet,

Start: Die Motoren des
Fluggerars kdnnen in
Autorisierungszonen nicht
gestartet werden. Um in
einer Autorisierungszone

zu fliegen, muss man einen
Antrag auf Freischaltung mit
einer von DJl Gberpriften
Telefonnummer einreichen.

Im Flug: Wenn das Huggerat
in eine Autorisierungszone
fliegt, beginnt in Dl Pilot 2 ein
100-5ekunden-Countdown.
Wenn der Countdown
abgelaufen ist, landet

das Fluggerat sofortim
halbautomatischen Sinkflug
und schaltet nach der
Landung die Motoren aus.

Warmzonen (Gelb)

Wenn das Fluggeritin eine
Warnzone fliegt, wird eine
Warnung angezeigt.

Das Huggerat darf in die
Zone fliegen, aber man muss
die Warmung verstehen und
akzeptieren.

Erweiterte Warnzonen
(Orange)

Wenn das Fluggeratin

eine erweiterte Warnzone
fliegt, wird eine Warnung
angezeigt, die dazu
auffordert, die Hugroute zu
bestdtigen.

Das Huggerat kann
weiterfliegen, nachdem die
Warnung bestatigt wurde,
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Héhenlagenzonen (Grau)

Die Flughdhe des Huggerats
ist begrenzt, wenn es in eine
Héhenlagenzone fliegt.

Wenn das GN55-5ignal stark
ist, kann das Fluggerdt nicht
h&her als das Hahenlimit
fliegen.

I Flug: Wenn das GNS5-
Signal von schwach zu

stark wechselt, beginnt in

DI Pilot 2 ein 100-5ekunden-
Countdown, falls das
Fluggerat das Hohenlimit
Uberschreitet. Wenn der
Countdown ablauft, sinkt
das Fluggerat auf das
Hahenlimit ab und gehtin

den Schwebeflug Gber.

Wenn sich das Huggerat

der Grenze einer
Hahenlagenzone ndhert
und das GMN55-Signal stark
ist, bremst das Fluggerat
automatisch und geht in den
Schwebeflug Gber, falls es
sich dber dem Haéhenlimit
befindet.

tl'j Halbautomatischer Sinkflug: Wahrend des 5inkflugs und der Landung stehen alle
Steuerkndppel mit Ausnahme des 5chub-5teuerknippels und der Rickkehrtaste zur
Verfigung. Die Motoren des Huggerats schalten sich nach der Landung automatisch ab.
Es wird empfohlen, das Fluggerat vor dem halbautomatischen Sinkflug an einen sicheren
Standort zu fliegen.

Pufferzone

Pufferzonen fir Flugbeschrankungsgebiete/Autorisierungszonen: Um zu verhindern, dass
das Fluggerit versehendich in eine Flugbeschrankungszone oder Autorisierungszone
fliegt, erstellc das GEQ-5ystem eine Pufferzone von etwa 20 Metern auBerhalb jeder Sperr-
und Autorisierungszone. Wie in der Abbildung unten dargestellt, kann das Fluggerdt
nur aulierhalk der Flugbeschrankungszone oder der Autorisierungszone starten und
landen, wenn es sich innerhalb der Pufferzone befindet. Das Fluggerat kann nicht in die
Flugbeschrankungszone oder Autorisierungszone fliegen, es sei denn, ein Antrag auf
Freischaltung wurde genehmigt. Das Fuggerdt kann nicht in die Pufferzone zurickfliegen,
nachdem es die Pufferzone verlassen hat.

Pufferzonen fir Hohenlagenzonen: Eine Pufferzone von eowa 20 Metern wird auBerhalb
jeder Héhenlagenzone eingerichtet. Wenn 5Sie sich der Pufferzone einer Héhenlagenzone
in horizontaler Richtung nahemn, wird, wie in der Abbildung unten dargestellt, das Fluggerat
allmahlich seine Fluggeschwindigkeit verringern und aulferhalb der Pufferzone schweben.
Wenn Sie sich der Pufferzone von unten in vertikaler Richtung nahemn, kann das Huggeratin
der Hohe auf- und absteigen oder von der Héhenlagenzone wegfliegen. Das Fluggerat kann
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nicht in Richtung der Hohenlagenzone fliegen. Das Fluggerat kann nach dem Verlassen der
Pufferzone nicht in horizontaler Richtung in die Pufferzone zuriickfliegen.

o] o]
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GEO-Zonen freischalten

Es werden zwei Methoden zur Freischaltung angeboten: Selbstfreischaltung und
individuelle Freischaltung. Piloinnen und Piloten kénnen dies entweder dber die Webseite
von DJI Fly Safe oder Ober ein mobiles Gerdt beantragen.

Die Selbstfreischaltung ist fir die Freischaltung von Autorisierungszonen vorgesehen.
Um die Selbstfreischaltung abzuschlieBen, missen man einen Antrag auf Freischaltung
tber die Webseite von D]l Fly Safe unter www.dji.com/flysafe stellen. Sobald der Antrag
auf Selbstfreischaltung genehmigt wurde, kann man die Freischaldizenz Gber die Dl Pilot 2
App synchronisieren (Live-Selbstfreischalung). Um die Zone freizuschalten, kann man das
Fluggerat alternativ direkt in der genehmigten Autorisierungszone starten oder fliegen
und den Eingabeaufforderungen in DJl Pilot 2 folgen, um die Zone freizuschalten (geplante
Selbstfreischaltung). Fir die Live-Selbstfreischaltung kann man einen Freischaltzeitraum
angeben. Wahrend dieser Zeit kénnen mehrere Flige durchgefihrt werden. Die geplante
Selbstfreischaltung ist nur fir einen Flug giltig. Wenn das Fluggerat neu gestartet wird,
muss die Zone erneut freigeschaltet werden.

Die individuelle Freischahlung ist fir Anwender mit besonderen Anforderungen geeignet.
Sie legt individuelle Flugbereiche fest und stellk Flugerdaubnisdokumente zur Verfilgung, die

e - e N
1B BT P B -l BEFOR VOIroel e tE



DJI Mavic 3E/3T Handbuch

sich an den Bedirfnissen verschiedener Anwender orientieren. Diese Freischalm&glichkeit
ist in allen Ldndern und Regionen verfligbar und kann dber die Webseite von DJl Fly Safe
unter www.dji.com/flysafe beantragt werden.

Freischaltung auf einem mobilen Gerat: Starten Sie die Dl Pilot 2 App und tippen Sie auf
dem Startbildschirm auf die GEO-Zonen Karte. Sehen Sie sich die Liste der Freischaldizenzen
an und tippen Sie auf (&), um die Details der Freischaldizenz anzuzeigen. Ein Link zur
Freischaltdizenz und ein QR-Code werden angezeigt. Scannen Sie den QR-Code mit lhrem
Mobilgerat, um die Freischaltung direks vom Mobilgerat aus anzuwenden.

Weitere Informationen zur Freischaltung finden Sie unter www.dji.com/flysafe oder indem
Sie sich an flysafe@dji.corm wenden.

Maximale Flughéhe und Entfernungseinschréankungen

Die maximale FlughShe begrenzt die FlughShe des Fluggerats, wahrend die maximale
Flugdistanz den Flugradius des Fluggerdts um den Startpunkt begrenzt. Diese Grenzwerte
kénnen dber die D)l Pilot 2 App eingestellt werden, um die Flugsicherheit zu erhéhen,.

Max. Flughohe

Startpunkt
Max. Hugdistanz

Hohe des Huggerats
beim Einschalten

Startpunkt wahrend des Flugs nicht manuell aktualisiert

Starkes GMNS5-5Signal
Hugbeschrankungen Meldung in DJI Pilot 2

Die Flughthe des FHluggerits darf den | Das Fluggerat ndhert sich
Max. Hughdhe |in D]l Pilot 2 eingestellten Wert nicht | seiner maximalen Flughche.,
dberschreiten. Fliegen Sie vorsichiig.

Die geradlinige Distanz vom Fluggerat
zum Startpunkt darf die in DJ| Pilot 2
eingestellte maximale Hugdistanz nicht
Oberschreiten.

Das Fluggerat ndhert sich
seiner maximalen Flugdistanz.
Fliegen Sie vorsichig.

Mazx. Flugdistanz
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Schwaches GNS5-5ignal
Hugbeschrankungen Meldung in DJI Pilot 2

Wenn das GNS5-5ignal schwach ist, das
GMN55-5ymbeol ist dann gelb oder rox,
und das Umgebungslicht zu dunkel ist,
betrdgt die maximale Flughdhe 3 m.
Die maximale Flughdhe ist die vom
Infrarotsensor gemessene relative
Flughdhe. Wenn das GN55-5ignal
=chwach ist, das Umgebungslicht jedoch
ausreichend ist, betragt die maximale
Hughdhe 60 m.

Mazx. Flugdistanz | Keine Fluggrenze. -

Das Fluggerat ndhert sich
seiner maximalen Flughche,
Fliegen Sie vorsichiig.

Mazx. Flughdhe

M+ Wenn bei jedem Einschalten ein starkes GNS55-Signal vorhanden ist, wird die
Hohenbegrenzung automatisch aufgehoben.

» Wenn ein Fluggerat einen bestimmten Grenzwert Uberschreitet, kann der Filot das
Fluggerat zwar noch steuern, aber nicht mehr naher an die Hugbeschrankungszone
heranfliegen.

» Fliegen 5Sie das Fluggerat aus Sicherheitsgrinden NICHT in der Mahe von Flughafen,
Autobahnen, Bahnhdfen, Bahnlinien, Stadtzentren oder anderen sicherheitskritischen
Flachen. Behaiten Sie das Fluggerat beim Fliegen stets im Blick.

DJI AirSense

Flugzeuge mit AD5-B-Empfanger senden aktiv Flugdaten, einschliellich Standorte,
Flugrouten, Fluggeschwindigkeiten und Flughghen.

Fluggerate von DI, die mit Ol AirSense ausgestattet sind, kdnnen Huginformationen von
ADS-B-Empfangern, die den Standards 1090ES oder UAT entsprechen, in einem Radius
von 10 Kilometern empfangen. Auf der Grundlage der empfangenen Fluginformationen
kann DJI AirSense den Standort, die Hughéhe, die Ausrichtung und die Geschwindigkeit der
umliegenden bemannten Fluggerate analysieren und diese Daten mit dem D]I-Fluggerat
vergleichen, um in Echtzeit das potenzielle Risiko einer Kollision mit den umliegenden
bemannten Fluggerdten zu berechnen. DYl AirSense zeigt auf Grundlage der Risikostufe eine
Warnmeldung in D]l Pilot 2 an.

DIl AirSense kann nur unter bestimmten Umstdnden Warmmeldungen zur Anndherung
bestimmter bemannter Flugzeuge ausgeben, Fliegen Sie |hr Fluggerat immer innerhalb
lhrer Sichtweite und seien Sie stets vorsichtig, um die Flugsicherheit zu gewshrleisten. Bite
beachten Sie, dass Dl AirSense die folgenden Einschrankungen aufweist:

1. DJl AirSense kann nur Nachrichten empfangen, die von Flugzeugen gesendet werden,
welche mit einem ADS-B-Sender ausgestattet sind, der den Standards 1090ES (RTCA
DO-260) oder UAT (RTCA Do-282) entspricht. D)-Gerdte kinnen keine Funkmeldungen
von Flugzeugen empfangen oder Warnungen fir Flugzeuge anzeigen, die nicht mit
ordnungsgemall funktionierenden AD5-B-Sendern ausgestattet sind.
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2. Wenn sich zwischen einemn bemannten Flugzeug und einem DJI-Fuggerdt ein Hindernis
befindet, kann D)l AirSense keine AD5-B-Nadhrichten von dem Flugzeug empfangen und
somit auch keine Warnungen an den Piloten des DJl-Huggerits senden. Beobachten Sie
aufmerksam lhre Umgebung und fliegen Sie mit Vorsicht

3. Warnmeldungen kénnen verzégert angezeigt werden, wenn DJl AirSense durch
Interferenzen aus der Umgebung gestért wird. Beobachten 5ie aufmerksam lhre
Umgebung und fliegen Sie mit Vorsicht

4. Warnmeldungen werden maglicherweise nicht empfangen, wenn das DJI-Fluggerat
seinen Standort nicht bestimmen kann.

5. DI AirSense kann keine von bemannten Fluggeraten gesendeten ADS-B-Meldungen
empfangen oder Warmmeldungen an den Piloten des DJI-Fluggerits senden, wenn es
deaktiviert oder falsch konfiguriert ist.

Wenn das D]l AirSense-System ein Risiko erkennt, erscheint im D]l Pilot 2 die AR-
Projektionsansicht, die intuitiv die Distanz zwischen dem DJl-Fluggerst und dem Flugzeug
anzeigt und eine Warnmeldung ausgibt. Pilotinnen und Piloten sollten nach Erhalt der
Warnung den Anweisungen in DI Pilot 2 folgen.

1. Hinweis: Auf der Karte wird ein blaues Flugzeug-Symbol angezeizt.

2. Vorsicht: Die App zeigt folgende Nachricht an: ,Bemanntes Fluggerat in der Nahe
entdeckt. Vorsichtig fliegen.” In der Kameraansicht wird ein kleines orangefarbenes
Quadrat mit den Entfernungsdaten angezeigt und in der Kartenansicht wird ein
orangefarbenes Hugzeugsymbol angezeigt.

3. Warnung: Die App zeigt folgende Nachricht an: Kollisionsrisiko. Sofort sinken
oder steigen.” Wenn der Pilot nicht reagiert, zeigt die App folgende Machricht an:
LHollisionsrisiko. Vorsichtig fliegen.” In der Kameraansicht wird ein kleines rotes
Quadrat mit den Entfernungsdaten angezeigt und in der Kartenansicht wird ein rotes
Hugzeugsymbol angezeigt. Die Fernsteuerung vibriert, um Pilotinnen und Piloten auf die
Warnung aufmerksam zu machen.

Erweitertes Assistenzsystem fiir Pilotinnen und Piloten
(APAS 5.0)

Das Erweiterte Assistenzsystem fir Pilotinnen und Piloten 5.0 (APAS 5.0) ist im
Mormalmodus und im Stativmodus verfigbar, Wenn APAS aktiviert ist, wird das Fluggerst
weiterhin auf die Befehle der Pilotin oder des Piloten reagieren und plant seine Flugroute
basierend auf Eingaben dber beide Steuerknippel und unter Bericksichtigung der
Flugumgebung. APAS erleichtert das Umfliegen von Hindernissen, sorgt fir eine weichere
Kamerafahrt und ein benutzerfreundliches Flugerlebnis.

Bewegen Sie die Steuerkndppel weiter in eine beliebige Richtung. Das Fluggerat vermeidet
die Hindernisse, indem es Ober oder unter den Hindernizsen oder links oder rechts an den
Hindernissen vorbei fliegt. Das Flugzerat kann auch auf die Eingaben der Steuerknippel
reagieren, wahrend es Hindernissen ausweicht

30

[ ¥
]

ilaial L A0 RCFOR VOrDel = Ul



DJI Mavic 3E/3T Handbuch

Wenn APAS aktiviert ist, kann das Fluggerat durch Dricken der Pausetaste an der
Fernsteuerung angehalten werden. Das Fluggerat bremst und verweilt for drei Sekunden im
Schwebeflug und wartet auf weitere Befehle der Pilotin oder des Piloten.

Um APAS zu aktivieren, starten Sie die Kameraansicht in DJI Pilot 2, tippen Sie auf --- > (&),
dann auf Hindernisvermeidung und aktivieren Sie APAS, indem Sie Vermeiden® wahlen,

Landeschutz

Der Landeschutz wird aktiviert, wenn die Hindernisvermeidung auf ,Ausweichen” oder
LLremsen” eingestellt ist und die Pilotin oder der Pilot den Schub-5teuverknippel nach unten
zieht, umn das Fuggerat zu landen. Der Landeschutz wird aktiviert, sobald das Huggerat zur
Landung ansetzt.

1.

Wahrend der Landeschutz aktiviert ist, erkennt das Flugger3t automatisch eine
geeigneten Landeflache und landet vorsichtig darauf,

Wenn der Boden als ungeeignet fiir die Landung befunden wird, verweilt das Fluggerat
im Schwebeflug, wenn das Fluggerat auf 0,2 m Gber dem Boden sinkt. Ziehen Sie den
Schub-Steuerknippel mindestens fiinf Sekunden lang nach unten. Das Fluggerat landet
dann chne Hindernisvermeidung.

A

Vergewissern 5ie sich, dass 5ie APAS verwenden, wenn die Sichtsensoren verfugbar
sind. Vergewissern 5ie sich, dass sich keine Menschen, Tiere, Objekte mit kleinen
Fléachen (z. B. Aste) oder transparente Objekte (z. B. Glas oder Wasser) entlang der
gewlnschten Flugroute befinden.

Vergewissern 5ie sich, dass 5ie APAS verwenden, wenn die Sichtsensoren verfugbar
sind oder das GMN55-5ignal stark ist. Es kann sein, dass APAS nicht ordnungsgemal
funktioniert, wenn das Huggerat uber Wasser oder schneebedecktes Gelande fliegt.

Seien Sie besonders achtsam, wenn Sie in extrern dunklen (< 300 Lux) oder extrem
hellen (> 10.000 Lux) Umgebungen fliegen.

Behalten 5ie DJi Pilot 2 im Auge und sorgen 5ie daflr, dass APAS normal funktioniert.

AFAS funktioniert eventuell nicht ordnungsgemal, wenn das Huggerat in der Nahe von
Fluggrenzen oder in einer GEOQ-Zone fliegt.

Checkliste vor dem Flug

1. Vergewissern Sie sich, dass die Akkus der Fernsteuerung und des Huggerats vollstandig
aufgeladen sind und die Intelligent Flight Battery fest installiert ist.

2.

Stellen Sie sicher, dass die Propeller fest montiert und nicht beschadigt oder verformt
sind, dass sich keine Fremdk&rper in oder auf den Motoren oder Propellern befinden
und dass die Propellerblatter und -arme ausgeldappt sind.

Vergewissern Sie sich, dass die Sichtsensoren, Kameras, das Glas der Infrarotsensoren
und die Zusatzbeleuchtung sauber und frei von Aufklebern sind und in keinster Weise
verdeckr sind.

4. 5Stellen Sie sicher, dass der Gimbal-5chutz vor dem Einschalten des Fluggerats entfernt ist
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Stellen Sie sicher, dass die Abdeckungen des micro5D-Kartensteckplatzes und des PSDK-
Ansdhluss fest verschlossen sind,

Achten Sie darauf, dass die Antennen der Fernsteuerung richtig ausgerichtet sind.

Vergewissern Sie sich, dass DJl Pilot 2 und die Firmware des Huggerats auf die neueste
Version aktualisiert wurden.

Schalten 5Sie die Fernsteuerung und das Fluggerat ein. Vergewissern Sie sich, dass
die Status-LED an der Fernsteuerung und die Akkustandsanzeige am Fluggerat
kontinuierlich grin leuchten. Hiermit wird angezeigt, dass das Fluggerat und die
Fernsteuerung verbunden sind und die Fernsteuerung das Fluggerat steuemn kann.

Vergewissern Sie sich, dass |hr Fluggebiet aulferhalb von GEO-Zonen liegt und die
Flugbedingungen fir das Fluggerat geeignet sind. Stellen Sie das Fluggerat auf eine freie,
ebene Oberflache. Vergewissern Sie sich, dass sich keine Hindernisse, Geb3ude oder
Bdume in der Nahe befinden und dass sich die Drohne in 5 m Entfernung vor Ihnen
befindet. Sie sollte auf die Rickseite des FHuggerits schauen.

10. Um die Flugsicherheit zu gewahrleisten, rufen Sie die Kameraansicht in D]l Pilot 2

11.

auf und Gberprifen 5Sie die Parameter auf der Checkliste vor dem Flug®, wie z. B.
die Einstellung zum Ausfallschutz, den Steuerknippelmodus, die Rickkehrhéhe
und den Hindernisabstand. Es wird empfohlen, die Aktion bei Signalverlust auf
LRlckkehrfunktion” einzustellen.

Vergewissern Sie sich, dass DJl Pilot 2 ordnungsgemali gedffnet ist, um Sie bei der
Bedienung des Fluggerits zu unterstdtzen. OHNE DIE VON DER DJI PILOT 2 APP
AUFGEZEICHNETEN FLUGDATEN KANN DJI IHNEN IN BESTIMMTEN SITUATIONEN {INKL
DES VERLUSTS IHRES FLUGGERATS) KEINEN KUNDENSERVICE ANBIETEN ODER DIE
HAFTUNG UBERMEHMEN.

12. Wenn mehrere Fluggerate gleichzeitig fliegen, teilen Sie den Luftraum ein, um eine

Faollision zu verhindern.

Motoren starten/stoppen

Motoren starten

Ein Steuerknippel-Kombinationsbefehl (Combination 5tick Command, C5C) wird
durchgefihrr, um die Motoren zu starten. Driicken 5Sie beide Hebel schrag in die inneren
oder dulieren unteren Ecken, um die Motoren zu starten. Sobald die Motoren beginnen,
sich zu drehen, lassen Sie beide Steuerknippel gleichzeitig los.
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Motoren stoppen

Es gibt zwei Methoden die Motoren zu stoppen:

Methode 1: wenn das Fluggerat gelandet ist, driicken Sie den Schub-Steuerkniippel nach
unten und halten ihn gedrickt. Die Motoren werden nach drei Sekunden stoppen.
Methode 2: wenn das Fluggerat gelandet ist, dricken 5ie den Schub-Steuerknippel
nach unten und fihren den gleichen Steuerknippel-Kombinationsbefehl aus, mit dem
Sie die Motoren gestartet haben. Sobald die Motoren gestoppt haben, lassen 5Sie beide
Steuerknippel los.

Methode 1 Methode 2

Motoren wéhrend des Flugs stoppen

Wenn die Motoren wihrend des Flugs gestoppt werden, stirzt das Fluggerdt ab. Die
Motoren diirfen wahrend des Fluges nur in einem Notfall gestoppt werden, wie z. B.
bei einem Zusammenstol3, einem blockierten Motor oder wenn das Fluggerat aulfer
Kontrolle gerat, sich in der Luft dberschldgt bzw. sehr schnell aufsteigt oder absinkt. Zum
Ausschalten der Motoren wahrend des Fluges missen Sie denselben Steuerknippel-
Kombinationsbefehl wie beim 5tarten der Motoren ausfiihren. Die Standardeinstellung
kann in DJI Pilot 2 gedndert werden.

Testflug

1. 5tellen Sie das Fluggerat auf eine offene, ebene Flache, wobei das Heck des Fluggerars
zu |lhnen zeigt.

2. 5Schalten Sie die Fernsteuerung und das Huggerat ein.
3. Starten Sie D)l Pilot 2 und gehen 5ie in die Kameraansicht.

4. Warten Sie, bis die Selbstdiagnose des Fluggerats abgeschlossen ist. Wenn D]l Pilot 2
keine unregelmalige Warnung anzeigt, konnen Sie die Motoren starten.

5. Bewegen Sie zum Abheben den Schub-Steuerknippel langsam nach oben.

6. Verweilen Sie zum Landen im Schwebeflug Gber einer ebenen Oberflache und ziehen
Sie den Schub-Steuerknippel sanft nach unten, um die Hughdhe zu verringern.

/. Dricken Sie nach der Landung den Schub-Steuerknippel nach unten und halten Sie ihn.
Die Motoren werden nach drei Sekunden stoppen.

8. 5Schalten Sie die Intelligent Flight Battery vor der Fernsteuerung aus.

/b Achten Sie darauf, dass das Fluggerat vor dem 5tart auf einer ebenen und stabilen
Oberflache steht. 5tarten 5ie das Huggerat NICHT aus Ihrer Handfiache oder wahrend Sie

es in der Hand halten.
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Fluggerat

Die D]l Mavic 3E/3T enthalt einen Flugregler, ein Video-Downlink-5ystem, Sichtsensoren,
Infrarotsensoren, ein Antriebssystem und eine Intelligent Flight Battery.

Flugmodi
DIl Mavic 3E/3T unterstiitzt die folgenden Flugmedi:

Maormalmodus:

Das Fluggerat nutzt GNSS, die Sichtsensoren und die Infrarotsensoren, um sich selbst zu
lokalisieren und zu stabilisieren. Ist das GN55-5ignal stark genug, dann setzt das Fluggerit
GM55 ein, um sich selbst zu orten und zu stabilisieren. Wenn das GNS5 schwach ist, aber
die Lichtverh3ltnisse und andere Umgebungsbedingungen ausreichend sind, verwendet
es die Sichtsensoren. Wenn die Sichtsensoren aktiviert sind und die Lichtverhalnisse und
andere Umgebungsbedingungen ausreichend sind, betragt der max. Neigewinkel 30° und
die maximale Fluggeschwindigkeit 15 m/s.

Sportmodus:
Im Sportmodus setzt das Fluggerdt GNSS zur Positionierung ein. Das Fugverhalten ist
auf Wendigkeit und Geschwindigkeit optimiert und das Fluggerat reagiert direkter auf

Bewegungen des Steuerknippels. Hinweis: Die Hindernisvermeidung ist deaktiviert und
die maximale Fluggeschwindigkeit betrdgt 21 m/s (19 m/s bei Fligen in der EU).

Funktionsmodus:

Der Funktionsmodus kann in DI Pilot 2 auf T-Modus (5tativmodus) oder A-Modus
(Fluglagemodus) eingestellt werden. Der T-Modus basiert auf dem Normalmodus. Die
Fluggeschwindigkeit ist begrenzt, um das Fluggerit besser steuern zu kénnen. Der
Fluglagermodus muss vorsichtig verwendet werden.

Das Fluggerat wechselt automatisch in den A-Modus, wenn die Sichtsensoren nicht
verfiigbar oder deaktiviert sind und wenn das GN55-5ignal schwach ist oder der Kompass
Storungen aufweist. Im A-Modus kann das Fluggerat leichter von seiner Umgebung
beeinflusst werden. Umweltfaktoren wie Wind kénnen zu horizontalen Verschiebungen
fihren, was besonders beim Fliegen in beengten Rdumen gefahrlich sein kann.

tl'j Wechseln 5ie NICHT vom Mormalmeodus in andere Maodi, wenn Sie nicht ausreichend
mit dem Verhalten des Fluggerates in den einzelnen Hugmodi vertraut sind. Sie missen
Multi-Hugmodus in DJI Pilot 2 aktivieren, bevor 5ie vom Normalmodus in andere Modi
wechseln kinnen.

/P« Die Sichtsensoren sind im Sportmodus deaktiviert, d. h. das Fluggerat kann Hindernisse
auf seiner Route nicht automatisch erkennen. Behalten 5ie die Umgebung im Auge und
steuemn Sie das Huggerdt, um Hindernisse zu wvermeiden.

» Im Sportmodus ist die Hochstgeschwindigkeit des Fluggerats deutlich hoher und der
Bremsweg deutlich langer. Bei Windstille betragt der Bremsweg horizontal mindestens
30 m.

» Beim 5teig- und 5inkflug des Fluggerats betragt der Bremsweg bei Windstille im
Sportmodus oder Normalmodus vertikal mindestens 10 m.

+ Das Ansprechverhalten des Fluggerdts ist im Sportmodus deutlich empfindlicher.
Das bedeutet, dass nur geringfugige Bewegungen des Steuerknuppels an der
Fernsteuerung zu starken Bewegungen des FHuggerats fihren. Vergewissern Sie sich,
dass Sie wahrend des Huges ausreichend Platz zum Mandvrieren haben.

+ Wenn GN55 in DI Pilot 2 auf das BeiDou-5atellitenortungssystem umgestelit wird,
verwendet das Fluggerat nur ein einzelnes Ortungssystermn und die Leistung der
Satellitensuchfunktion nimmt ab. Fliegen 5ie vorsichtig.

ilaial L A0 RCFOR VOrDel = Ul

34

[ ¥



DJI Mavic 3E/3T Handbuch

Status-LED des Fluggeriits
Die D)l Mavic 3E/3T hat Front-LEDs und Staws-LED= des Huggerats.

Front-LED

Status-LED des
Fluggerats

Status-LED des Fluggerats

Wenn das Fluggerat eingeschaltet ist, aber die Motoren nicht laufen, dann leuchten die
Front-LEDs durchgehend rot, um die Ausrichtung des Fluggerdts anzuzeigen.

Wenn das Fluggerat eingeschaltet ist, aber die Motoren nicht laufen, dann zeigen die
Status-LEDs des Huggerdts den Status des Flugreglers an. Die nachstehende Tabelle enthalt
weitere Informationen zu den 5tatus-LEDs des Fluggerarts,

Beschreibungen der Status-LEDs des Fluggerats

Normalzustande

R Blinkt abwechselnd rot, gelb  Hochfahren und Durchfihren der

x und grin Selbstdiagnosetests

x4 Blinkt viermal gelb Aufwarmphase

{ IRERRED Blinkt lang=am griin GMNSS aktiviert

LR 9L SRR ::I;:t et il Sichtsensoren aktiviert

Bkt larg=im gelb GM55- und Sichu_::_.-nsc:ren deaktiviert
(ATTI-Modus aksiviert)

Warnzustande

e Blinkt schnell gelb Fernsteuerungssignal unterbrochen

! REREEE Blinkt langsam rot Start ist deaktiviert, z. B. Akku schwach*
. Blinkt schnell rot Akkustand sehr niedrig

i Leuchtet kontinuierlich rot Kritischer Fehler

i TR g:;:ﬁ b Kalibrierung des Kompasses notwendig

*Wenn das Fuggerat nicht starten kann, wahrend die Statusanzeigen lang=am rot blinken, verbinden Sie sich
mit der Fernsteusrung, starten Sie D)l Pilot 2 und sehen Sie sich die Details an.

MNach dem Starten des Motors blinken die Front-LED= abwechselnd rot und griin. Die
Status-LEDs des Fluggerats blinken griin.
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/A Um besseres Filmmaterial zu erhalten, schalten sich die Front-LEDs bei der Aufnahme
automatisch aus, vorausgesetzt die Front-LEDs wurden in DJI Pilot 2 auf  Auto®

eingestellt. Die Regeln zur Beleuchtung von Huggerdten kdnnen von Region zu Region
unterschiedlich sein. Halten 5ie sich stets an die drtlichen Gesetze und Worschriften.

Signalleuchte und Zusatzbeleuchtung

Signalleuchte

Die Signalleuchte auf der Oberseite des Flugegerats ermoglicht es lhnen, das Fluggerat bei

Machtfligen zu finden. Die Signalleudhte kann in DJI Pilot 2 manuell ein- oder ausgeschaltet
werden.

F ; i Y
l\'.f:-f.-! g“_: :"";'". 1

signalleuchte

J’%E‘.‘?‘

N > ol

L F

b

/M, Schauen Sie NICHT direkrt in die Signalleuchte, wenn sie in Betrieb ist, um Ihre Augen nicht
Zu verletzen.

Zusatzbeleuchtung

Die Jusatzbeleuchtung an der Unterseite des Fluggerats schaltet sich bei schlechten
Lichtverhaltnissen automatisch ein, um die abwarts gerichteten Sichtsensoren zu

unterstitzen. Die Beleuchtung kann auch manuell in Dl Pilot 2 ein- oder ausgeschaltet
werden.

.
e =)
- -\-?'egﬂ-
ks 7 Zusatzbeleuchiung
LR o (=)
| R |
1
i
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A, Die Zusatzbeleuchtung wird bei schlechten Lichtverhaltnissen automatisch eingeschaltet,
wenn die Flughdhe unter 5 m betragt. Hinweis: Dies kann die Leistung des Sichtsensoren
bei der Positionsbestimmung beeintrachtigen. Fliegen Sie bei schwachem GN55-5ignal
warsichtig.

Flugschreiber

Flugdaten, einschlieflich Flugtelemetrie, Statusinformationen zum Fluggerat und andere
Parameter werden automatisch im internen Datenspeicher des Fluggerits gespeichert. Die
Daten lassen sich dber D)l Assistant 2 (Enterprise Serie) abrufen,

Propeller

Es gibt zwei Arten von Dl Mavic 3E/3T Schnellverschlusspropellern, die sich in verschiedene
Richtungen drehen kdnnen. Markierungen zeigen, welche Propeller an welchen Motoren
angebracht werden miissen. Stellen Sie sicher, dass Sie die passenden Propeller an den
Motoren anbringen, indem 5ie die Anweisungen befolgen.

Propeller anbringen

Montieren Sie die Propeller mit Markierungen an den Motoren mit Markierungen.
Montieren Sie die Propeller ohne Markierungen an den Motoren ohne Markierungen.
Halten Sie den Motor, driicken 5ie den Propeller nach unten und drehen Sie ihn in die
Richtung der Markierung auf dem Propeller, bis er einrastet.

Propeller abnehmen
Halten Sie den Motor fest, driicken Sie den Propeller nach unten und drehen Sie ihn in die
entgegengesetzte Richtung zu der Markierung auf dem Propeller, bis er herausklappt.
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TN

Die Propellerblatter sind scharfkantig. Mit Varsicht behandeln.

Werwenden Sie nur offizielle Propeller von DJl. Verwenden 5ie NUR Propeller des
gieichen Typs.

Propeller sind Verschleiteil. Kaufen 5ie nach Bedarf zusatzliche Propelier.
Achten 5ie vor jedemn Flug darauf, dass die Propeller und Motoren gut befestigt sind.

Achten 5ie vor jedem Flug darauf, dass afle Propeller in gutem Zustand sind. Alte,
beschadigte oder defekte Propeller dirfen NICHT verwendet werden!

Halten Sie Abstand zu rotierenden Propellern und Motoren, um Verletzungen zu
wvermeiden.

Um Beschadigungen der Propeller zu vermeiden, legen 5ie das Fluggerat zum
Transport und zur Aufbewahrung in die im Transportkoffer angezeigte Richtung.
Quetschen oder verbiegen Sie die Propeller NICHT. Wenn die Propeller beschadigt sind,
wird die Flugleistung beeintrachtigt.

Sorgen Sie daflr, dass die Motoren sicher befestigt sind und sich frei drehen. Wenn ein
Motor klemmt und sich nicht mehr frei dreht, landen Sie unverzlglich das Fluggerat.

Arn Motor dirfen KEINE strukturelien Anderungen vorgenommen werden.

Mach dem Hug sind die Motoren normalerweise heil und darfen NICHT mit den
Handen oder anderen Karperteilen in Berihrung kommen.

Die Beliftungsaffnungen an den Motoren und am Gehause des Fluggerats dirfen
MICHT blockiert werden.

Beim Einschalten missen die E5Cs normal klingen.

Intelligent Flight Battery

Die Intelligent Hight Battery der Mavic 3 ist ein Akku mit 15,4 V und 5.000 mAh und einer
intelligenten Lade- und Entladefunktion.

Akkumerkmale

1. Akkustandsanzeige: Die Akkustand-LEDs zeigen den aktuellen Akkustand an.

2. Automatische Entdadung: Um ein Aufblahen des Akkus zu verhindern, entladt sich der
Akku automatisch auf 96 % Akkustand, wenn er drei Tage lang nicht benutzt wird, und
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10.

1.

auf 60 % Akkustand, wenn er neun Tage lang nicht benutzt wird (die Standardeinstellung
ist neun Tage, kann aber in der App auf 4-9 Tage eingestellt werden). Normalerweise
gibt der Akku beim Entladevorgang spOrbar etwas Warme ab.

Spannungsangleichung: Wahrend des Ladevorgangs werden die Spannungen der
Akkuzellen automatisch ausgeglichen.

Uberladungsschutz: Der Akku hért automatisch mit dem Ladevorgang auf, sobald er
vollstindig aufgeladen ist.

Temperaturerfassung: Um Schaden zu vermeiden, wird der Akku nur geladen, wenn die
Temperatur zwischen 5 °C und 40 "C liegt.

Uberstromschutz: Der Akku bricht den Ladevorgang ab, wenn eine zu hohe Stromstarke
erkannt wird,

Tiefentladungsschutz: Der Entladevorgang wird automatisch gestoppt, um eine
dbermalige Entladung zu verhindern, wenn der Akku nicht benutzt wird. Der
Tiefentladungsschutz ist nicht aktviert, wenn der Akku in Betrieb ist.

Schutz vor Kurzschlissen: Wird ein Kurzschluss erkannt, wird die Stromversorgung
automatisch unterbrachen,

Schutz vor Akkuzellenschaden: Die App zeigt eine Warnmeldung an, wenn eine
beschadigte Akkuzelle erkannt wird.

Ruhezustand: Der Akku schaltet sich nach 20 Minuten Inaktivitat ab, um Strom zu
sparen. Wenn der Akkustand weniger als 5 % betr3gt, wechselt der Akku in den
Ruhemodus, um eine Uberladung zu verhindemn, nachdem er sechs Stunden lang auler
Betrieb war. Im Ruhemodus leuchtet die Akkustandsanzeige nicht. Laden Sie den Akku
auf, um ihn aus dem Ruhemodus aufzuwecken.

Kommunikatdon: Informationen zu Spannung, Kapazitat, Stromstarke des Akkus werden
an das Huggerat ibermittelt.

/i Beachten Sie vor der Verwendung die Sicherheitsvorschriften und die Aufkleber auf dem

Akku. 5ie alleine Gbernehmen die Verantwortung fur alle Vorgange und den Gebrauch
des Gerats.

Verwendung des Akkus
Akkustand Gberpriifen

Driicken Sie die Netztaste einmal, um den Akkustand zu priifen.
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[T] Die Akkustand-LEDs zeigen den Ladezustand des Akkus wahrend des Ladens und Entladens

an. Die LED-5tatus werden nachstehend beschrieben:

© LED an. > LED blinkt { LED aus.

LED1 LEDZ LED3 LED4 Akkustand
o O O - 89 %100 %
O O O o 76 %88 %
) 0 O O 64 %75 %
's) O {3 O 51 %-63 %
) & O ) 30 %-50 %
O ] O O 26 %38 %
O @] O O 14 %-25%
O O O O 1%-13%

Ein-fAusschalten

Dricken Sie den Netzschalter einmal, dann erneut und halten Sie ihn zwei Sekunden lang
gedrickt, um den Akku ein- oder auszuschalten. Die Akkustand-LEDs zeigen den Akkustand

an,

wenn das Fluggerat eingeschaltet wird.

Hinweise zu niedrigen Temperaturen

1.

40

Die Akkukapazitdt verringert sich erheblich, wenn Sie bei niedrigen Temperaturen von
-10 °C bis 5 °C fliegen. Es wird empfohlen, das Fluggerat voriibergehend im Schwebeflug

verweilen zu lassen, um den Akku zu erwdrmen. Vergewissern Sie sich, dass der Akku
vor dem Start vollstandig aufgeladen ist.

Alckus kinnen in Umgebungen mit extrem niedrigen Temperatwren unter -10 °C nicht
verwendet werden.

Eeenden Sie den Flug sofort, wenn DJI Pilot 2 in Umgebungen mit niedrigen
Temperaturen die Warnung  Miedriger Akkustand® anzeigt.

Um eine optimale Leistung zu gewshrleisten, halten Sie die Temperatur des Akkus Ober
20°C.

Die reduzierte Akkukapazitdt bei niedriger Temperatur verringert die Windwiderstandsfahigkeit
des Huggerats. Fliegen Sie vorsichrig,

Hiegen Sie in grolfen Hohen mit besonderer Vorsicht.
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Alkku aufladen

Laden Sie den Akku vor jedem Gebrauch vollstdndig auf. Verwenden Sie nur ein von Dl
zugelassenes Gerat, um die Intelligent Hight Bamery aufzuladen.

Verwendung der Akkuladestation

Die D)l Mavic 3 Akkuladestation (100W) wurde fir die Verwendung mit den
Intelligent Flight Batteries der Mavic 3 entwickelt. In Kembination mit dem DJl USE-C Netzteil
(100W) lassen sich bis zu drei Intelligent Flight Batteries nacheinander aufladen, wobei der
Akku mit dem jeweils hochsten Ladestand zuerst aufgeladen wird. Die Ladezeit fir einen
Akku betragt etwa 1 Stunde und 10 Minuten.

Ladevorgang
1. Setzen Sie die Intelligent Flight Battery in den Akkuschacht ein. Schliefen Sie die

Ladestation mit dem D)l USB-C Metzteil (100W) an eine Steckdose (100-240 V, 50-60 Hz)
an.

2. Die Intelligent Flight Battery mit dem hichsten Ladestand wird zuerst geladen, die
anderen werden anschlielfend in der Reihenfolge ihres jeweiligen Ladestands geladen.
Weitere Informationen zur Blinkfolge der Status-LEDs finden Sie in ,Beschreibung der
Status-LEDs".

3. Die Intelligent Flight Battery kann von der Ladestation getrennt werden, wenn der
Ladevorgang abgeschlossen ist

Beschreibung der Status-LEDs
Blinkfolge Beschreibung
Leuchtet

kontinuierlich gelb Bl g clopt

Pulsiert grin Wird geladen

Leuchtet

T Alle Akkus vollstandig geladen

Die Temperatur der Akkus ist zu niedrig oder zu hoch (keine

Blinkt gelb weiteren MalRnahmen erforderdich)

Stromversorgungs- oder Akkufehler (entnimm die Akkus und lege
sie wieder ein oder zieh den Stecker aus der Steckdose und stecke

ihn wieder ein)

Leuchtet
kontinuierlich rot
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/ Es wird empfohlen, ein D)l USB-C Netzteil {100W) mit der MAVIC 3 Akkuladestation zu

wverwenden, wenn Sie Mavic 3 Intelligent Hight Batteries aufladen.

» Die Akkuladestation ist nur mit den BWX260-5000-15.4 Intelligent Flight Batteries
kompatibel. Versuchen 5ie NICHT, die Akkuladestation mit anderen Akkumodellen zu
wverwenden.

» Verwenden 5ie die Akkuladestation nur auf einer ebenen und stabilen Flache. 5tellen
5Sie sicher, dass das Gerat ordnungsgemal isoliert ist, um Brandgefahren zu vermeiden.

v Versuchen Sie NICHT, die MetallanschlOsse an der Akkuladestation zu berGhren.
» Reinigen 5ie erkennbare Verschmutzungen mit einem sauberen und trockenen Tuch.

DJl USB-C Netzteil {100W) verwenden

1.

Verbinden Sie das Ladegerdt mit einer Wechselstromversorgung (100-240 V, 50/60 Hz;
verwenden Sie gef. einen Netzadapter).

2. Verbinden Sie das Fluggerat bei ausgeschaltetern Aldku mit dem Ladegerat

3. Beim Laden und Endaden zeigen die Akkustand-LEDs den Fortschritt der Ladung an.

Wenn alle Akkustand-LEDs erloschen sind, ist die Intelligent Flight Battery vollstandig
geladen. Entfernen Sie das Ladegerat vorm Akku, sobald er vollstandig aufgeladen ist

4
1)

/M + Laden Sie eine Intelligent Right Battery NICHT unmittelbar nach dem Flug, da sie zu

heid sein kinnte. Warten 5ie, bis der Akku auf die Betriebstemperatur abgekihilt ist,
bevor 5ie ihn erneut laden.

» Wenn die Temperatur der Akkuzelle auBerhalb des Betriebsbereichs von 5 *C bis 40 °C
liegt, stoppt das Ladegerdt den Ladevorgang des Akkus. Die ideale Ladetemperatur
liegt zwischen 22 *C und 28 °C.

v Der Akku muss alle drei Monate mindestens einmal volistandig aufgeladen werden, um
einen guten Akkuzustand aufrechtzuerhalten.

v DJI dbernimmt keine Verantwortung fur Schaden, die durch Ladegerate von
Drittanbietern verursacht werden.

Aus Sicherheitsgrinden sollten die Akkus beim Transport nur leicht aufgeladen sein. Dies
kann erreicht werden, indem das Fluggerat im Freien geflogen wird, bis weniger als 30 %
Ladung Gbrig sind.

42



DJI Mavic 3E/3T Handbuch

Die nachstehende Tabelle zeigt den Akkustand wahrend des Ladevorgangs.

LED1 LED2 LED3 LED4 Akkustand
O O O O 1%6-50 %
¥ 8 8. O 51 %-75 %
iy B O ik 76 5%-99 %
0 O =) O 100%

Akkuschutzmechanismus

Die Akkustand-LED= kénnen Benachrichtigungen zum Schutz des Akkus anzeigen, die durch
fehlerhafte Ladebedingungen ausgeldst werden.

Akkuschutzmechanismus

LED1 | LED2 | LEDZ | LED4 | Blinkfolge Status

O 0 O | LEDZ blinkt zweimal pro Sekunde Uberstrom erkannt

O ) ) (& | LEDZ blinkt dreimal pro Sekunde | Kurzschluss erkannt

O O oF & | LED3 blinkt zweimal pro Sekunde [lba'hadung erkannt
- . . Uberspannung am

) O @ (3 | LED3 blinkt dreimal pro Sekunde | Sl it ekt

o | o | o | # |LED4 blinkt 2weimal pro Sekunde ﬁfg@mpemmr e

O | 0| © | £ |LED4blinkedreimal pro Sekunde | 295t emperatr istzu

Wenn einer der Akkuschutzmechanismen aktiviert ist, ziehen 5ie das Ladegerat aus der
Steckdose und stecken Sie es wieder ein, um den Ladevorgang fortzusetzen. Wenn die
Ladetemperatur ausserhalb des normalen Bereichs liegt, warten Sie, bis sie sich normalisiert
hat. Der Akku wird autormatisch wieder aufgeladen, ohne dass Sie das Ladegerat aus- und
wieder einstecken missen.

Intelligent Flight Battery einsetzen

Setzen Sie die Intelligent Hight Battery in das Akkufach des Fluggerats sin. Vergewissern Sie
sich, dass er sicher befestigt ist und die Akkuverrieglung eingerastet ist.
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Intelligent Flight Battery entnehmen

Dricken Sie auf den strukwrierten Teil der Akkuverriegelung an den Seiten des Akkus, um
ihn aus dem Fach zu nehmen.

/M + Wahrend das Gerdt eingeschaltet ist, dirfen Sie den Akku NICHT einlegen oder
herausnehmen.

» Vergewissern 5Sie sich, dass der Akku sicher eingesetzt ist.
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Gimbal

Beschreibung des Gimbals
Der DJI Mavic 3E/3T 3-Achsen-Gimbal stabilisiert die Kamera, so dass Sie klare und ruhige

Bilder und Videos bei hoher Fluggeschwindigkeit aufnehmen kénnen. Der steuerbare
Meigebereich betrggt -00° bis 35°.

1

-o0°

Steuern Sie die Neigung der Kamera, indem 5Sie das Gimbal-Rédchen an der Fernsteuerung
verwenden. Alternativ dazu kénnen 5Sie auch die Kameraansicht in D)l Pilot 2 aufrufen.
Driicken Sie auf den Bildschirm, bis ein Kreis erscheint, und ziehen Sie den Kreis nach oben
und unten, um die Meigung der Kamera zu steuem,

Gimbal-Modus

Der Gimbal wird mit dem Folgemodus bedient: Der Neigewinkel des Gimbals bleibt relativ
zur horizontalen Ebene stabil, was sich fir die Aufnahme stabiler Bilder eignet. Sie kénnen
die Meigung des Gimbals anpassen.

PN

Bei eingeschaltetern Fluggerat darf der Gimbal NICHT beruhrt oder gestolfen werden.
Zum 5chutz des Gimbals wahrend des 5tarts sollten 5ie das Fluggerat immer von einem

offenen und flachen Boden aus starten.

Bei einem Zusammenstof oder Aufprall kdnnen die Prazisionsteile im Gimbal
beschadigt werden, sodass der Gimbal unter Umstanden nicht mehr einwandfrei
funktioniert.

Halten Sie den Gimbal und besanders die Gimbal-Motoren frei von Staub und Sand.

Ein Gimbal-Motor kann in den folgenden Situationen in den Schutzmodus wechseln: a.
Das Huggerat befindet sich auf unebenemn Boden, und der Gimbal ist blockiert. b. Der
Gimbal wird einer exzessiven, externen Kraft ausgesetzt, wie beispielsweise bei einem
Zusammenstol.

Auf den Gimbal NICHT mit externer Kraft einwirken, nachdem er eingeschaltet wurde.
Der Gimbal darf NICHT zusatzlicher Traglast ausgesetzt werden, da der Gimbal sonst
eventuell in seiner Funktion gestdrt wird oder dies zu permanenten Motorschaden
fihren kann.

Stellen Sie sicher, dass der Gimbal-Schutz vor dem Einschalten des Fluggerats entfernt
ist. Viergewissern 5ie sich auBerdem, dass 5ie den Gimbal-5chutz montieren, wenn das
Fluggerat nicht in Gebrauch ist.

Beim Flugbetrieb in dichtem Mebel oder bei Bewdlkung kann der Gimbal feucht
werden. Dies kann zu einem vorabergehenden Ausfall fiihren. Der Gimbal wird wieder
voll funktionsfahig sein, sobald er trocken ist.
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Kamera

Beschreibung der Kamera

Sowohl die DJI Mavic 3E als auch die D)l Mavic 3T verfigen Ober eine Tele- und eine
Weitwinkelkamera, die es |hnen ermaglicht, nach dem Erkennen eines Motivs in der
Weitwinkelansicht schnell in eine stark vergrollerte Zoomansicht zur detaillierten
Beobachtung zu wechseln. Die Mavic 3T ist auch mit einer Langwellen-Infrarot-
Warmebildkamera ausgestattet, die Warmebilder aufnehmen kann.

Telekamera —

Warmebildkamera
Weitwinkelkamera —

— Telekamera

P Rs 1 Weitwinkelkamera

Mavic 3T Mawic 3E
Mawic 3E

Die Mavic 3E hat einen 4/3 CMO5-5ensor mit 20 MP, weitemn Sichtfeld und verfigt
dber einen mechanischen Verschluss, der Bewegungsunscharfe verhindert, und
unterstitzt schnelle 0,7-5ekunden-Intervallaufnahmen. GroBe 3,3 pm Pixel bieten, in
Verbindung mit Smart Low-Light Photo, eine deutlich verbesserte Leistung bei schwachen
Lichtverhaltnissen. Die Telekamera ist mit einem 1/2" CMOS-5ensor ausgestattet, der
12-MP-Fotos mit einer Blende von /4,4 und Aufmahmen von 3 m bis unendlich erméglicht
und einen bis zu 36-fachen Hybrid-Zoom unterstit=t.

Mavic 3T
Die Mavic 3T verfigt Gber einen 1/2" CMOS5-5ensor, der 45-MP-Fotos mit einer Blende von
ff2,8 und einer Reichweite von 1 m bis unendlich aufnehmen kann.

Die Telekamera ist mit einem 1/2" CMOS5-5ensor ausgestattet, der 12-MP-Fotos mit einer
Blende von /4,4 und Aufnahmen von 3 m bis unendlich erméglicht und einen bis zu
Sb&-fachen Hybrid-Zoom unterstiizt.

Die Warmebildkamera hat eine Auflésung von 840x512 und unterstitzt zusammen mit der
Telekamera einen 28-fachen kontinuierlichen Dual-Zoom fiir einfache Vergleiche,

/M« Setzen Sie die Objektive der Wérmebildkamera NICHT starken Energiequellen wie
Sonne, Lava oder Laserstrahlen aus. Andernfalls kann der Kamerasensor dauerhaft

beschadigt werden.

» Sorgen 5ie daflr, dass Temperatur und Luftfeuchtigkeit fur die Verwendung und
Aufbewahrung der Kamera geeignet sind.

» Reinigen 5ie das Objektiv mit einem Objektivreiniger, um 5Schaden oder eine schiechte
Bildqualitdt zu vermeiden.

» Die Lifoungsoffnungen an der Kamera dirfen NICHT blockiert sein, denn die dadurch
entstehende Warme kann zu Schaden am Gerdt fuhren und Pilatinnen und Piloten

verietzen.

ilaial L A0 RCFOR VOrDel = Ul
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Fotos und Videos speichern

Bei der Auslieferung befindet sich eine micro5D-Karte im micro5D-Kartensteckplatz. Das
Fluggerat unterstitzt microSD-Karten mit einer maximalen Speicherkapazitat von bis
zu 512 GB. Damit die Kamera Daten far HD-Videoaufnahmen schnell genug lesen und
schreiben kann, sollten Sie eine microSD-Karte mit UHS Geschwindigkeitsklasse 3 oder
héher und einer Schreibgeschwindigkeit von =30 MB/s verwenden. Weitere Informationen
finden Sie unter den empfohlenen micreSD-Karten in den technischen Daten.

/A« Entfernen Sie die microSD-Karte NICHT aus dem Huggerat, wenn sie aufnehmen. Sonst
kann die micro5D-5peicherkarte eventuell beschadigt werden.

» Um die 5tabilitat des Kamerasystems zu gewahrieisten, sind einzelne Video-
Aufzeichnungen auf 30 Minuten begrenzt.

 Uberprifen Sie die Kameraeinstellungen vor dem Gebrauch, um sicherzustellen, dass
diese korrekt konfiguriert sind.

» Machen 5ie vor der Aufnahme wichtiger Fotos oder Videos einige Bilder, um zu testen,
ob die Kamera ordnungsgemali funktioniert.

» Fotos und Videos kdnnen nur bei eingeschaltetem Fluggerat von der Kamera
dbertragen oder kopiert werden.

+ Stellen Sie sicher, dass das Fluggerat korrekt ausgeschaltet ist. Andernfalls werden
die Parameter der Kamera nicht gespeichert, und aufgezeichnete Videos konnen
davon betroffen sein. DI ist nicht fir Yerluste verantwortlich, die durch nicht-
mas=chinenlesbare Bild- oder Videoaufnahmen entstehen.

PSDK-Anschluss

Die Mavic 3E/3T von D]l verfigt dber einen PSDK-Anschluss fir die Montage von
zusdtzlichern kompatiblen moedularen Djl-Zubehdr, das unten aufgefihrt isc

L autsprecher: wird fir weitrdumige Echtzeitlbertragungen oder Audiowiedergabe
verwendet,

RTK-Meodul: verfolgt die Dual-Frequenz-Multi-Mode-5Signale sichtbarer Satelliten in
komplexen Umgebungen, liefert genauere und zuverlissigere Daten zur Positionierung
und verbessert die Storfestigkeit von Funksignalen in starken magnetischen Umgebungen,
was einen zuverlissigen Betrieb und Flug gewdhrleistet. In Verbindung mit einer D-RTK 2
Hochprizisions-GNS5-Makbilstation oder einem benutzerdefinierten Netzwerk-RTK kénnen
Sie genauere Positionsdaten erhalten,

Lautsprecher RTK-Modul
AF © 2072 0. Ale Reckse vorcenciter
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Verwendung

Das folgende Beispiel zeigt die Installation und Verwendung des modularen Zubehérs.

Das RTK-Modul wird als Beispiel verwendet.

1. Entfernen Sie die Schutzhille des PSDK-Anschlusses auf der Oberseite des Fluggerates,
wenn das Fluggerdt ausgeschaltet ist,

2. Montieren Sie das RTK-Modul an den PSDK-Anschluss des Huggerats,

3. Ziehen 5ie die Drehknopfe auf beiden Seiten fest, um sicherzustellen, dass das RTK-
Modul fest auf dem Fluggerat montiert ist,

g T

L = Y i
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4. Schalten Sie das Huggerat ein und starten Sie Dl Pilot 2, um das Zubehdr zu verwenden.

/M + Vergewissern Sie sich vor dem Einsatz, dass das Zubehdr korrekt und sicher am
Fluggerat montiert ist. Andernfalls konnte es wahrend des Flugs vom Fluggerat
abfallen.

+ Verwenden 5ie den Lautsprecher NICHT in der Nahe von Personen oder in einem
Stadtgebiet, in denen sich gerauschempfindliche Strukturen befinden, da die Lautstarke
zu Verletzungen oder Gefahren flhren kann.

+ Es wird empfohlen, die Dl RC Pro Enterprise Fernsteuerung zum Abspielen von Ton zu
verwenden oder eine Tonguelle zu importieren, um den besten Wiedergabeeffekt zu
erzielen. Es wird nicht empfohlen, Tone in einer einzigen Frequenz, wie Alarmsignale,
abzuspielen, um irreversible 5chaden am Lautsprecher zu vermeiden.

» Das RTK-Modul unterstitzt kein Hot-5wapping. Bitte vermeiden Sie es, das RTR-Modul
zu blockieren, um die Positionsgenauigkeit zu gewahrleisten.

Verwendung des RTK-Moduls

RTK aktivieren/deaktivieren

Stellen Sie sicher, dass vor jedem Einsatz die RTK-Funktion aktiviert ist und der RTK-
Diensttyp korrekt eingestellt wurde (D-RTK 2 Mobilstation oder Netzwerk-RTK).
Andernfalls kann RTK nicht fur die Positionsbestimmung verwendet werden. Gehen Sie
zur Kameraansicht in der DJI Pilot 2 App, tippen Sie auf ++« > [lll, um die Einstellungen zu
dberprifen. Stellen Sie sicher, dass die RTK-Funktion nicht verwendet wird. Das Huggerit
kann nicht starten, wenn keine Differenzialdaten zur Verfigung stehen.

t;f + Die RTK-Positionsbestimmung kann wahrend des Fuges aktiviert und deaktiviert
werden. Denken 5ie daran, zuerst einen RTK-Diensttyp auszuwahlen.

+ Machdem RTK aktiviert ist, kann ,Positioniergenauigkeitsmodus aufrechterhalten®
wverwendet werden.

o - B, s Phat it
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DJI D-RTK 2 Mobile Station

1.

Lesen Sie das Handbuch der D-RTK 2 Maobile Station (erhaltlich unter www.dji.com/
mavic-3-enterprise/downloads), um die D-RTK 2 Mobile Station einzurichten und das
Huggerat und die Station zu koppeln. Schalten Sie die D-RTK 2 Mobile 5tation ein und
wechseln Sie in den Ubertragungsmodus for die Mavic 3 Enterprise Serie.

Wahlen Sie in den RTK-Einstellungen der App D-RTK 2 Mobile Station als RTK-Diensuyp
und verbinden Sie die Mobilstation gemal den Anweisungen. Warten Sie anschliellend,
wahrend das System nach Satelliten sucht. Wenn der Status der Posidonsbestimmung
des Fluggerats FIX anzeigt, hat das Fluggerst Differenzialdaten von der Mobilstation
erhalten und kann diese verwenden.

Kommunikationsdistanz der D-RTK 2 Mobile Stadon: 12 km (NCC/RCC), 6 km (SRCC/CES
MIC).

Benutzerdefiniertes Netzwerk-RTK

Um das benutzerdefinierte Metzwerk-BETK zu verwenden, stellen Sie sicher, dass die
Fernsteuerung Ober eine Wi-Fi-Verbindung verfigt. Ein benutzerdefiniertes Netzwerk-RTK
kann verwendet werden, um die D-ETK 2 Mobile 5tation zu ersetzen. Verbinden 5ie das
Konto des benutzerdefinierten Netzwerk-RTK mit dem zugewiesenen NTRIP-Server, um
Differenzialdaten zu senden und zu empfangen. Lassen Sie die Fernsteuerung eingeschaltet
und mit dem Internet verbunden, wahrend Sie diese Funktion verwenden.

1.

49

Vergewissern 5Sie sich, dass Fernsteuerung und Fuggerst gekoppelt sind und eine
Internewverbindung besteht.

Gehen Sie zur Kameraansicht in der DJI Pilot 2 App, tippen Sie auf - -- = [, wahlen Sie
Benutzerdefiniertes Metzwerk-RTK als RTK-Diensttyp und geben Sie die erforderlichen
Informationen ein. Tippen Sie dann auf Speichern,

Warten 5ie auf die Verbindung zum NTRIP-5erver. Wenn in den RTK-Einstellungen
der Status der Positionsbestimmung des Fluggerats FIX anzeigt, hat das Fluggerat
Differenzialdaten vom benutzerdefinierten Netzwerk-RTK erhalten und kann diese
verwenden.



Fernsteuerung

Die DJI RC Pro Enterprise Femnsteuerung verfigt Gber O3 Enterprise. Die neueste Version
der von DJI entwickelten OcuSync-Bildubertragungstechnologie arbeitet sowoh! mit 24 GHz
als auch mit 5,8 GHz, wahlt automatisch den besten Ubertragungskanal und kann eine HD-
Live-Ansicht von der Kamera des Fuggerdts Gber eine Distanz von bis zu 15 km dbertragen.
Das integrierte 5,5-Zoll-Display mit einer Helligkeit von 1000 cd/m* bietet eine Auflésung
von 1920=1030 Pixeln, wihrend die Fernsteuerung Gber eine breite Palette von Fluggerat-
und Gimbal-5teuerungen sowie frei belegbare Tasten verfigt. Sie kénnen sich aber Wi-Fi
mit dem Internet verbinden. Das Betriebssystern Android 10 verfigt Ober eine Vielzahl von
Funktionen wie Bluetooth und GMN55 (GPS+HGLOMNASS+Galileo).

Mit dem integrierten Mikrofon und Lautsprecher unterstiitzt die Fernsteuerung H.264
4K 20fps und H.265 4K/ 20fps Video (der tatsdchliche Anzeigeeffekt hangt von der
Auflésung und der Bildrate des Displays ab). Die Videoausgabe Uber den Mini-HDMI-
Anschluss ist ebenfalls méglich. Der interne Speicher der Fernsteuerung verfigt Ober 64 GB
und unterstitzt die Verwendung von microSD-Karten zum Speichermn von Fotos und Videos.

Der Akku mit 5.000 mAh und 36 Wh bietet der Fernsteuerung eine Akkulaufzeit von bis zu
3 Stunden.

Startseite
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1. Zeit

Zeigt die akwelle Zeit an.

2. DJI Pilot 2 App

Antippen, um DJI Pilot 2 zu starten.

3. Galerie

Antippen, um die gespeicherten Videos und Fotos zu betrachten.

4. Dateien

Antippen, um die gespeicherten Dateien anzusehen.

5. Browser

Antippen, um den Browser zu &ffmen,

6. Einstellungen

Antippen, um die Systemeinstellungen aufzurufen.

7. Anleitung

Antippen, um die Anleitung mit detaillierten Informationen zu den Tasten und LEDs der

Fernsteuerung zu lesen,

8. Wi-Fi-Signal

Zeigt die Wi-Fi-5ignalstérke an, wenn eine Verbindung zu einem Wi-Fi-Metzwerk
besteht. Wi-H kann in den Kurzbefehlen oder in den Systemeinstellungen aktiviert oder

deaktiviert werden.
9. Akkustand

Zeigt den Ladestand des internen Akkus der Fernsteuerung an. Das Symbol B weist
darauf hin, dass der Akku gerade aufgeladen wird.

Bildschirmgesten

> <

L

Yon links oder rechts zur
Mitte des Bildschirms
streichen, um zum
vorherigen Bildschirm
zuridckzukehren.

e - e N
1B BT P B -l IR VOroDeT e

A

Streichen Sie wvom unteren
Rand des Bildschirms nach
oben, um zur Startseite
zuridckzukehren.

0

Von unten nach ocben
streichen und gedrickt
halten, um auf die
zuletzt gedffneten Apps
zuzugreifen.
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Kurzbefehl-Einstellungen -
Motifications
B ian
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. Benachrichtigungen

Antippen, um System- oder App-Benachrichtigungen anzuzeigen.

Zuletzt gedffnete Apps
Auf 'm tippen, um kirzlich gedffnete Apps anzuzeigen und zu diesen zu wechseln.

Startseite

Auf # tippen, um zur Startseite zuriickzukehren.,
Systemeinstellungen

Auf @ tippen, um die Systemeinstellungen zu 6ffnen.
Kurzbefehle

. ¢ antippen, um Wi-Fi zu aktivieren oder zu deaktivieren. Gedrickt halten, um
Einstellungen zu &ffnen und eine Verbindung zu einem Wi-Fi-Netzwerk herzustellen
oder hinzuzufigen.

% : antippen, um Bluetooth zu aktivieren oder zu deaktivieren. Antippen und gedriickt
halten, um die Einstellungen zu &6ffnen und eine Verbindung mit nahe gelegenen
Bluetooth-Geriten herzustellen.

&) : antippen, urmn den NICHT STOREN-Modus zu aktivieren. In diesem Modus sind die
Systemmeldungen deaktiviert.

(®) : antippen, um die Bildschirmaufzeichnung zu starten.

B : antippen, um einen Screenshot des Bildschirms zu machen.
1 : maobile Daten.

W= : antippen, um den Flugzeug-Modus zu aktivieren. Wi-Fi, Bluetooth und mobile Daten
werden deaktiviert,

Helligkeit anpassen

Den Regler verschieben, um die Helligkeit zu verandern. Das Symbol ‘¢- antippen, um
die Helligkeit automatisch anzupassen. Tippen oder schieben Sie den Balken, um in den
manuellen Helligkeismodus zu wechseln,
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7. Lautstarke einstellen

Den Regler verschieben, um die Lautstarke einzustellen. Auf 4= tippen, um die
Lautstarke stumm zu schalten. Beachten 5ie, dass nach dem Stummschalten alle Tone
der Fernsteuerung vollstdndig deaktiviert werden, einschlieBlich zugeh&riger Alarmtne.

Bitte verwenden 5ie die Stummschaltung mit Vorsicht,

LEDs und Warnmeldungen der Fernsteuerung

Fernsteuerungs-LEDs
Status-LED
Blinkfolge Beschreibung
Leuchtet

kontinuierlich rot
Blinkt rot

Leuchtet
kontinuierlich griin

Vom Fluggerat getrennt

Mit dem Fluggerat verbunden

Die Temperatur der Fernsteuerung ist zu hoch oder der Akkustand
des Fluggerarts ist niedrig

Blinkt blau Kopplung zwischen Fernsteuerung und Huggerat wird durchgefihrt

Leuchtet
kontinuierlich gelb

Firmware-Aktualisierung fehlgeschlagen

Blinkt gelb Der Akkustand der Fernsteuerung ist niedrig
Blinkt tirkis Steuerknippel sind nicht zentriert
Akkustand-LEDs
Blinkfolge Akkustand

O O O O 76 %-100 %
O @ O O 51 06-75 %
& o O O 26%-50%
o O O O 19625 %

Fernsteuerungsalarm

Die Fernsteuerung vibriert oder gibt zwei Signalténe von sich, um einen Fehler oder eine
Warnung anzuzeigen. Achten Sie auf die Hinweise, die auf dem Touchscreen oder in
Dyl Pilot 2 erscheinen. Schieben Sie von oben nach unten und wahlen 5ie Stumm, um die

Benachrichtigungen zu deaktivieren.

e - e N
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Bedienung

Ein-/Ausschalten
Driicken Sie die Netztaste einmal, um den aktuellen Akkuladezustand zu prifen.

Einmal dricken, dann erneut driicken und zwei Sekunden lang gedriickt halten, um die
Fernsteuerung ein- oder auszuschalten,

&

Akku aufladen

Verwenden Sie ein USB-C Kabel, um das Ladegerat mit dem USB-C-Anschluss der
Fernsteuerung zu verbinden.

[;Er Entladen und laden 5ie die Fernsteuerung jeweils alle drei Monate einmal vollstandig. Der
Akku verliert Ladung, wenn er langere Jeit gelagert wird.

/i, = Die Fernsteuerung kann nicht eingeschaltet werden, bevor der interne Akku aktiviert
wurde.

+ Es wird empfohlen, zum optimalen Aufladen das mitgelieferte U5B-C auf USB-C Kabel zu
verwenden.

Steuerung von Gimbal und Kamera

Fokus-fFototaste: driicken Sie die Taste halb herunter, um den Autofokus zu aktivieren, und
driicken Sie sie ganz herunter, um ein Foto aufzunehmen.,

Aufnahmetaste: einmal driicken, um die Aufnahme zu starten oder zu stoppen.
Kamera-Steuerrad: stellen Sie den Zoom ein.
Gimbal-Radchen: steuern Sie die Meigung des Gimbals.

Gimbal-Radchen Kamera-Steuerrad

Aufnahmetaste Fokus-fFototaste

34
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Bedienung und Steuerung des Fluggerits

Die Steuerknippel kénnen in Modus 1, Modus 2 oder Modus 3 bedient werden, wie
nachfolgend dargestellt,

Modus 1 ;
Linker Steuerkndppel ™™ i Rechter Steuerknippel
: Barfeans
M | \ 4 ]
i AEwEnS
FCEwars H
Lerdes drghen Rachts drahan i e pa—
Modus 2 .
Linker Steuerkniappel : Rechter Steuerknippel Yvans
Arfiarts : G
Arvscirts i "r
| R INIITS
E i Lirks e
LIS Orarsat Fechixz drahan :
Modus 3

Linker Steuerknoppel  “2™eE | Rechter Steuerkn uppel

H |

D &

(A )

Links drahan RS cranen

ﬁ@*{:ﬁ_ll#

‘ 2

Modus 2 ist der Standard-5teuerungsmodus der Fernsteuerung. In diesem Handbuch wird
Modus 2 als Beispiel verwendet, um den Gebrauch der Steuerknippel zu demonstrieren.

[T = Steuerknippel neutral/mittig: Die Steuerknippel befinden sich in der Mitte.
» Bewegen des Steuerknuppels: Der SteuerknOppel wird von der Mittelposition wegbewegr.
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Fernsteuerung
Modus 2)

Fl

rat [+ zeigt die
ugrichtung E;ﬂn]

Bemerkungen

%

Schub-5teuerknippel: durch Bewegen des linken
Steuerknuppels nach oben oder unten andert
zich die Flughdhe entsprechend.

Dricken Sie den Steuerkndppel aufwarts, um
aufzusteigen. und abwsircs. um abzusteigen.
Wenn der Steuerkndppel in der Mitte ist. dann
werweilt das Fluggerit im Schwebeflug. Wenn sich
die Motoren im Leerlauf drehen, dann verwenden
Sie zum 5Starten den linken Steuerkndppel.

e weiter der Steuerknlppel aus der Mitie bewegt
wird, desto schneller dndert das Fluggerat
=eine Hohe. Bewegen Sie den Steuverknidppel
stets worsichtiz. um abrupte und unerwartete
Anderungen der Flughdhe zu vermeiden.

Gier-SteuerknGppel: durch Bewegen des linken
Steverkndppels nach links oder nach rechts wird
die Ausrichtung des Fluggerats gesteuert.

Bewegen 5S5ie den Steuerknidppel nach links,
erfolgt eine Drehung des Fluggerdts gegen den
Uhrzeigersinn. bewegen Sie den Steuerkndppel
nach rechts, erfoler eine Drehung im Uhrzeigersinn.
Wenn der Steuerkndppel in der Mitte ist, dann
wvenweilt das Fluggerat im Schwebeflug.

Je weiter der Steuerkndppel aus der Mittelstellung
bewegt wird, desto schneller dreht sich das
Fluggerat.

s
£
"
)

Mick-5teuerknippel: bewegt man den rechten
Steuerknidppel nach oben oder nach unten
andert sich der Nickwinkel des Fluggerats
dementsprechend.

Drocken Sie den Steuerkndppel nach oben, um
worwarts zu flisgen. und nach unten, um rickowarts
zu fliegen. Wenn der Steuerknippel in der Mitte
ist, dann verweilt das Fluggerat im Schwebeflug.

Je weiter der Steuerkndppel aus der Mittelstellung
bewegt wird, desto schneller bewegt sich das
Fluggerat.

Roll-5teuerknidppel: wird der rechte
Steuerknippel nach links oder rechts bewegt,
beweet sich das Fluggerat seinwarts.

Bewegen 5ie den Steuerkndppel nach links,
um nach links zu fliegen, bewegen Sie den
Steuverknippel nach rechts, um nach rechts zu
fliegen. Wenn der Steusrknippel in der Mitte isc
dann werweilt das Fluggerat im Schwebeflug.

Je weiter der Steuerknuppel aus der
Mittelstellung bewegt wird, desto schneller
bewegt sich das Fluggerat.

B

Halten 5ie die Fernsteuerung von magnetischen Materialien wie Magneten und

Lautsprecherboxen fern, um magnetische 5tdrungen zu vermeiden.

Um 5chaden an den Steuerkndppein zu vermeiden, wird empfohlen, die Fernsteusrung

wahrend des Transports im Transportkoffer aufzubewahren.
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Flugmodusschalter

Benutzen Sie den Schalter, um den gewiinschten
Flugmaodus auszuwahlen.

Position Flugmodus
F Funktionsmodus
N Normalmodus
5 Sportmodus

Der Funktionsmodus kann in D)1 Pilot 2 auf T-Modus
(Stativmedus) oder A-Modus (Fuglagemodus) eingestellt
werden.

Rickkehrtaste

Halten Sie die Rickkehrtaste gedriickt, bis die Fernsteuerung einen Signalton ausgibt, um
die autormatische Rickkehr einzuleiten. Das Fluggerit fliegt dann zum zuletzt aktualisierten
Startpunkt zuridck. Wenn Sie die Taste erneut driicken, wird die Rickkehr abgebrochen
und Sie kdnnen das Fluggerat wieder selbst steuern. Eine ausfihrliche Beschreibung der
Rickkehrfunktion finden Sie im Abschnitt , Automatische Rickkehrfunktion®.

Frei beleghare Tasten

Die Tasten C1, C2 und 5D sind frei belegbar. Starten Sie DJI Pilot 2 und gehen 5ie in die
Kameraansicht. Tippen 5Sie auf === > gg, um die Funktionen dieser Tasten zu konfigurieren.
Weiterhin kénnen 5Sie die Tastenkombinationen der C1- und C2-Taste zusammen mit der
5D-Taste anpassen.

_— "] F '—D -
1 = ki AT =3 - =
l [ == 1 T%

EY 4a) = |
Frei —q—e— . [ 0= il ! SD-Taste
belegbare Frei 3
Taste C2 belegbare
Taste C1

Tastenkombinationen

Einige der hiufig verwendeten Funktionen kénnen mithilfe von Tastenkombinationen
aktiviert werden. Um Tastenkombinationen zu nutzen, missen Sie die ZurGcktaste
halten und gleichzeitig die andere Taste der Kombination driicken. In der Praxis starten
Sie die Startseite der Fernsteuerung und tippen auf Anleitung, um alle verfGgbaren
Tastenkombinationen schnell zu Gberprifen.

e  Ehonibs. v Phath st e
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Tastenkombination Funktion
Zuriicktaste + Linkes Radchen  Helligkeit anpassen
Zuriicktaste + Rechtes Radchen Lautstirke einstellen
Zuricktaste + Aufnahmetaste Bildschirmaufmahme
Zuricktaste + Fototaste Screenshot

Zuricktaste + 50-Taste MNach oben - Startzeite: Mach unten - Kurzbefehl-
Einstellungen; Nach links - Zuletzt gedffnete Apps

Optimale Ubertragungsreichweite

Das Signal zwischen Huggerat und Fernsteuerung erreicht die hachste Zuverldssigkeit,
wenn die Antennen auf das Fluggerat ausgerichtet sind, wie es nachstehend gezeigt wird,

Die optimale Ubertragungsreichweite ist dort, wo die Antennen auf das Fluggerat gerichtet
sind, und der Winkel zwischen den Antennen und der Riickseite der Fernsteuerung 130°
oder 270° betrigt.

Koppeln der Fernsteuerung

Die Fernsteuerung ist bereits mit dem Fluggerat gekoppelt, wenn Sie sie zusammen
als Combo kaufen. Befolgen Sie die folgenden Schritte, um die Fernsteuerung und das
Fluggerat nach erfolgreicher Aktivierung zu koppeln.

Methode 1: Tastenkombinationen verwenden
1. Schalten Sie die Fernsteuerung und das Huggerit in.

2. Dricken Sie gleichzeitig die C1-, C2- und Aufnahmetaste, bis die Status-LED blau blinkt
und die Fernsteuerung einen Signalton von sich gibt.

3. Halten 5Sie die Netztaste des Fluggerats langer als vier Sekunden lang gedriickt. Das
Huggerat gibt nach einem kurzen Piepton zwei Signalténe ab, und die Akkustand-
LEDs blinken nacheinander, um anzuzeigen, dass es zum Koppeln bereit ist. Die
Fernsteuerung piept zweimal, und die Status-LED leuchtet griin, um anzuzeigen, dass
das Koppeln erfolgreich war.

ey - e N
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Methode 2: Uber DJI Pilot 2
1. 5Schalten Sie die Fernsteuerung und das Huggerit ein.

2. Starten Sie DJl Pilot 2 und tippen 5ie zum Koppeln auf ,Fermsteuerung koppeln”. Die
Status-LED der Fernsteuerung blinkt blau und die Fernsteuerung piept.

3. Halten 5Sie die Netztaste des Fluggerats langer als vier Sekunden lang gedriickt. Das
Huggerat gibt nach einem kurzen Piepton zwei Signalténe ab, und die Akkustand-
LED=s blinken nacheinander, um anzuzeigen, dass es zum Koppeln bereit ist. Die
Fernsteuerung piept zweimal, und die Status-LED leuchtet griin, um anzuzeigen, dass
das Koppeln erfolgreich war.

Achten 5ie darauf, dass sich die Fernsteuerung bei der Koppelung in einer Entfernung von
20 cm zum Huggerat befindet.

Erweiterte Funktionen

Kompass kalibrieren

Mach dem Gebrauch der Fernsteuerung in Regionen mit elektromagnetischen Stdrungen
kann es sein, dass der Kompass kalibriert werden muss. Eine Warmmeldung wird angezeigt,
wenn der Kompass der Fernsteuerung kalibriert werden muss. Tippen Sie auf die
Warnmeldung, um die Kalibrierung zu starten. Alternativ kdnnen Sie auch die folgenden
Schritte ausfihren, um die Fernsteuerung zu kalibrieren.

1. Schalten Sie die Fernsteuerung ein und starten Sie die Startseite,

2. . Einstellungen® auswahlen, nach unten scrollen und auf  Kompass" tippen.

3. Befolgen Sie die Anleitungen auf dem Bildschirm, um den Kompass zu kalibrieren.
4. Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, wird eine Eingabeaufforderung angezeigt

HDMI-Einstellungen

Der Touchscreen kann dber ein HOMI-Kabel auf einem anderen Bildschirm angezeigt
werden.

Die Aufldsung kann unter Einstellungen, Bildschirm und dann HDMI eingestellt werden.
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DJI Pilot 2 App

Die DJl Pilot 2 App wurde speziell fir Untermehmenskunden entwickelt. Der manuelle Flug
integriert eine Vielzahl von professionellen Funktionen, die das Fliegen einfach und intuitiv
machen. Flugaufgaben unterstitzen die Flugplanung und den autonomen Betrieb des
Fluggerats, was lhre Arbeitsabldufe erheblich vereinfacht und effizienter macht.

Startseite
1 2 3 4
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1. Profil

Antippen, um Flugaufzeichnungen anzuzeigen, Offline-Karten herunterzuladen, die
Freischaltung von GEO-Zonen zu verwalten, Hilfsdokumente zu lesen, eine Sprache zu
wihlen und App-Informationen anzuzeigen.

2. Datenschutz und Privatsphare

Antippen, um Maodi zur Netzwerksicherheit zu verwalten, Sicherheitscodes einzustellen,
den App-Cache zu verwalten und die Dj|-Gerateprotokolle zu ldschen.

3. GEO-Zonenkarte

Antippen, um die GEO-Zonenkarte anzuzeigen, offline zu priifen, ob der aktuelle
Einsatzbereich in einem Fugbeschrankungsgebiet oder einer Autorisierungszone liegt,
und die akwelle maximale Flughdhe anzuzeigen,
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a. Antippen, um die GEC-Zonendatenbank der Fernsteuerung zu aktualisieren, wenn
ein Update verfigbar ist

b. Antippen, um die GEO-Zonendatenbank des Fluggerdts zu akwalisieren, wenn ein
Update verfigbar ist.

c. Antippen, um das Freischaltungszertifikat zu &ffnen und zu verwalten. Falls

das Fluggerat bereits mit der Fernsteuerung verbunden ist, kdnnen Sie das
Freischalwungszertifikat direkt auswahlen, um das Fluggerat freizuschalten.

Cloud-Dienst

Antippen, um die Cloud-Dienste zu 8ffnen, den Verbindungsstatus zu Cloud-Diensten
anzuzeigen, den Diensttyp auszuwahlen oder vom derzeit verbundenen Dienst zu einem
anderen Cloud-Dienst zu wechseln,

a. Falls Ihr Djl-Konto Gber eine Lizenz fir Dl FightHub 2 verfigt, tippen Sie auf den
Cloud-Dienst auf der App-Startseite, um sich automatisch bei DJl FlightHub 2
anzumelden. DJI FlightHub 2 ist eine cloudbasierte integrierte Online-Management-

Plattform fdr Fluggerate, dber die Sie Fluggerite in Echtzeit Oberwachen und ihre
Gerate und Teammitglieder verwalten kinnen.

Fir weitere Informationen dber Dl FlightHub 2 besuchen Sie bitte www.dji.com/
flighthub-2.

b. Wenn eine Verbindung zu einem GB28181-Dienst besteht, werden GB28181 und
dessen Verbindungsstatus angezeigt.

c. Wenn eine Verbindung zu einem Live-Dienst wie RTMP oder RT5P besteht, werden
die zugehdrige Live-URL und der Verbindungsstatus angezeigt.

Wenn eine Verbindung zum Dienst besteht, wird die 5chrift in schwarz angezeigt. Bei
einem Verbindungsaufbau wird oben rechts im Cloud-Dienst eine Verbindungsmeldung
angezeigt. Wenn die Verbindung getrennt ist, wird oben rechts im Cloud-Dienst ein
orangefarbenes Symbol als Warnung fur eine Funktionsstorung angezeige.
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Flugroute

Antippen, um die Bibliothek der Flugrouten zu starten. Pilotinnen und Piloten kénnen
alle Flugaufgaben erstellen und einsehen. Flugaufgaben kénnen in Stapeln auf die
Fernsteuerung oder ein anderes externes mobiles Speichermedium importiert
und exportiert werden., Wenn DJI FlightHub 2 verbunden ist, kinnen 5Sie auch alle

Flugaufgaben anzeigen, die von dort gesendet wurden, oder lokale Hugaufgaben in die
Cloud hochladen, Weitere Einzelheiten finden Sie im Abschnitt Flugaufgabe.

Album

Antippen, um alle |hre Medien an einem Ort zu sehen. Sie kinnen die Fotos oder Videos
auf Ihrer Fernsteuerung speichern. Beachten Sie, dass Fotos und Videos nicht angezeigt
werden kénnen, wenn keine Verbindung zum Huggerat besteht.

Academy

Antippen, um Enterprise-Tutorials, Flugtipps und Fallstudien anzuzeigen und die
Bedienung=anleitungen auf die Fernsteuerung herunterzuladen.

Status- und Managementsystem
Zeigt den Status des Fluggerdts, der Fernsteuerung und der Nutzlast an.
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a. Wenn die aktuelle Fernsteuerung nicht mit dem Fluggerat verbunden ist, wird
das Bild der Fernsteuerung angezeigt. Antippen, um die Fernsteuerung mit dem
Fluggerat zu koppeln. Nach dem Verbindungsaufbau werden das Modell und Bild
des Fluggerits angezeigt.

b. Wenn ein Problem mit der Nutzlast vorliegt, wird der Mame der Nutzlast orange oder
rot angezeigt. Antippen, um die Fehlerangaben zur Nutzlast anzuzeigen.

€. Antippen, um das Status- und Managementsystem zu &ffnen. Hier wird der Status
des Fluggerats und der Fernsteuerung angezeigt. Wenn dieser in grin (Normal)
dargestellt wird, funktioniert das Fluggeradt ordnungsgemall und kann abheben.
Bei einer Darstellung in Orange (Vorsicht) oder Rot (Warnung) liegt ein Fehler
im Fluggerdt vor, der vor dem Start geprift und beseitigt werden muss. Weitere
Einzelheiten finden Sie im Abschnitt Status- und Managementsystem (HMS)"

d. Hier werden die Wartungsinformationen des aktuellen Fluggeréts angezeigt. Wenn
das Fluggerat Gber Dl Care Enterprise verfiigt, wird zudem der Giltigkeitszeitraum
angezeigt. Antippen, um die Gerateinformationen anzuzeigen, einschlieBlich
Zyklusanzahl des Akkus, Flugdauer, Flugverlauf, Aktivierungszeitpunkt sowie
Fluglaufleistung etc.

Kurzbefehl fiir Firmware-Aktualisierung

Wenn eine Aktualisierung erforderlich ist, werden Sie dariber benachrichtigt, dass
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eine neue Firmware verfiigbar ist oder eine konsistente Firmware-Aktualisierung fir
Fluggerar und Fernsteuerung erforderlich ist.,

Nicht Gbereinstimmende Firmware-Versionen beeintrachtigen die Flugsicherheit. Die
App wird konsistente Firmware-Aktualisierungen priorisieren, Antippen, um die Ansicht
for Firmware-Aktualisierungen zu dffnen.

[T] Eine konsistente Firmmware-Aktualisierung ist erforderlich, wenn die Firmware-Versionen
mancher Module des Fluggerats nicht mit der Version des 5ystems dbereinstimmen.
Ublicherweise werden bei einer Firmware-Aktualisierung das Fluggert und die
Fernsteuerung auf die neuesten Versionen aktualisiert, mit Ausnahme von Zusatz-
Akkus. Wenn diese Akkus verwendet werden, fordert die App eine konsistente Hrmware-
Aktualisierung, um die Hugsicherheit zu gewahrleisten.

10. Kameraansicht starten

Antippen, um den Vorflug-Check zu starten und zwischen verschiedenen Modi der
Kameraansicht zu wechseln. Weitere Einzelheiten finden Sie in den Abschnitten Vorflug-
Check” und  Kameraansicht”.

Vorflug-Check

Tippen Sie auf der Startseite von D)l Pilot 2 auf Kameraansicht 6ffnen, um den Vorflug-
Check zu starten.

Pradflight Check 4
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1. Zeigt den Wartungszustand des Fluggerats, den Flugmodus, den Akkustand der
Intelligent Flight Battery, den Akkustand der Fernsteuerung, den Status des Startpunkts,
den RTK-5tatus und die Speicherinformationen der micro5D-Karte der Kamera an.

2. Passen Sie die Einstellungen in der Vorflug-Checkliste an, z. B. die Rickkehr-Flughdhe
und die Aktion bei Signalverlust, aktualisieren Sie den Startpunkt und legen Sie die
Einstellungen fir Akkuwamung und Hindernisvermeidung individuell fest.

{j » Es wird empfohlen, vor dem 5tart den Vorflug-Check entsprechend dem Einsatzszenario
und den Einsatzanforderungen sorgfaltg durchzufuhren.

+ Flhren 5ie vor dem Ausfohren einer FHugaufgabe einen Vorflug-Check durch und
dperpriufen 5ie die grundlegenden Parameterinformationen des Huges. Einzelheiten
finden 5ie im Abschnitt ,Hugaufgaben®.
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Kameraansicht

Einflhrung

Machdem Sie auf dem Startbildschirm von Dl Pilot 2 auf Kameraansicht starten” getippt
und den Vorflug-Check abgeschlossen haben, werden Sie zur Kameraansicht weitergeleitet.
Die folgende Einfihrung bezieht sich auf den Mavic 3T Zoom-Modus.

Q Die mit * markierten Funktionen sind nur fir die Mavic 3T verflgbar.

FTE - |
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1. Obere Leiste: zeigt den Status des Fluggerats, den Flugmodus, die Signalstarke usw. an.
Weitere Einzelheiten finden Sie im Abschnitt ,Obere Leiste”.

2. Aktueller Modus: zeigt den Modus der aktuellen Kameraansicht an.
3. Parameter der Kamera: zeigt die Aufnahmeparameter der Kamera an.

4. Fokusmodus: antippen, um zwischen MF (manueller Fokus), AFC (kontinuierlicher
Autofokus) und AFS (einzelner Autofokus) zu wechseln.

5. Speicherinfo: zeigt die verbleibenden Speicherinformationen der micro5D-Karte des

Huggerates an. Sie zeigt die Anzahl der Fotos an, die aufgenommen werden kénnen,
oder die verbleibende Aufnahmezeit.,

6. Belichtungseinstellungen: die Mavic 3T Tele- und Weitwinkelkameras unterstitzen
die Belichungsmodi Auto und M. Die Telekamera der Mavic 3E unterstitzt die Modi
Auto und M und die Weitwinkelkamera die Modi Auto, 5, A und M. EV, AE-Sperre,
150, Verschluss und andere Parameter kénnen in verschiedenen Belichtungsmodi
entsprechend konfiguriert werden.

/. Link Zoom*: antippen, um die Zoomeinstellung in den Modi IR und Weitwinkel zu
synchronisieren. Sie kdnnen den gekoppelten Zoom-Effekt sehen, indem sie SBS in der
IR-Kameraansicht aktivieren,

B4 © 2072 DU Ale Reckse vorcenciter
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8. Ment Kameraeinstellungen: antippen, um das Mend Kameraeinstellungen zu starten.
Die Einstellungen kénnen je nach Kameratyp variieren. Wechseln Sie zwischen
verschiedenen Kameratypen, um die Einstellungen anzuzeigen.

Bei Verwendung des Mavic 3T IR-Modus kénnen klarere Infrarotbilder in Umgebungen
mit wenig Licht aufgenommen werden, wenn die Funktion ,Superaufldsender Modus
for Infrarotbilder” aktiviert ist.

9. Foto-/Videomodus: antippen, um zwischen Foto- und Videomodus zu wechseln und
verschiedene Aufnahmeoptionen auszuwahlen.

a. Der Fotomodus umfasst: Einzelaufnahmen, Intelligente Fotos bei wenig Licht,
Zeitausléser, Panorama und Hochaufldsende Rasteraufnahme.

b. Bei der Aufnahme von Videos stehen lhnen verschiedene Auflésungsoptionen zur
Verfigung. Tele- und Weitwinkelkameras unterstiitzen Aufnahmen mit 3840=2160
und 1920=1080.

10, Ausléser/Aufnahmetaste: antippen, um ein Foto zu machen oder die Aufmnahme zu
starten oder zu stoppen.

11. Wiedergabe: antippen, um die auf der micro5D-Karte des Fluggerats gespeicherten
Fotos oder Videos anzusehen oder herunterzuladen,

12. Zoom anpassen: antippen oder ziehen, um den Zoom im Zoom-Modus anzupassen.

13. AR-Projektion: informationen wie PinPoints, Wegpunkte und den Startpunkt in die
Kameraansicht projizieren, um eine bessere Lageeinschiatzung zu erhalten. Weitere
Einzelheiten finden Sie im Abschnitt  AR-Projektion”,

14, Navigationsbildschirm: zeigt die Fluggeschwindigkeit des Fluggerats, die Flughdhe,
die Ausrichtung, Informationen zum Startpunkt usw. an. Einzelheiten finden Sie im
Abschnitt Mavigationsanzeige”.

15. Kartenansicht: antippen, um die Kartenansicht auf dem Bildschirm anzuzeigen. 5Sie
kénnen die Karte maximieren oder minimieren.

16. Wechsel der Kameraansicht: antippen, um zwischen der Weitwinkel-, Zoom- und IR-
Kameraansicht zu wechseln,

17. Gimbal-Modus: antippen, um den Gimbal neu zu zentrieren oder nach unten zu kippen.

18. PinPoint: antippen, um den aktuellen Standort des Fluggerats als PinPoint hinzuzufigen.
Antippen und halten, um das PinPoint-Einstellungsmeni zu &ffnen. Weitere Einzelheiten
finden Sie im Abschnitt, PinPoint”.

18, Anschauen: nachdem 5ie einen PinPoint ausgewadhit haben, kdnnen Sie das Symbol
LJAnschauen” antippen, woraufhin die Kamera auf den PinPoint gerichret wird.

20. 5tatus des Dateiuploads in die Cloud: zeigt den 5tatus des Datei-Uploads von Dl Pilot 2
zu DJl FlightHub 2 oder den Status der Livestream-Verbindung an. Antippen, um die

Details zu sehen. Wenn der Djl FlightHub 2 Cloud-Service aktiviert ist, kbnnen Sie die
Einstellungen fir das Hochladen von Mediendateien schnell konfigurieren.
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M imosde-Manual Night
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21. 5tatus der Flugaufgabe: zeigt den Fortschritt einer Flugaufgabe in der Kameraansicht
an. Tippen Sie auf die Taste Pause/Fortsetzen, um die Aufgabe anzuhalten oder
fortzusetzen, und tippen Sie auf das Panel, um die Details der Hugaufgabe anzuzeigen.
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Obere Leiste

1. Zuriick: antippen, um zur Startseite der DYl Pilot 2 App zurickzukehren.,

67

Systemstatusleiste: zeigt den Flugstatus des Fluggerats sowie verschiedene
Warnmeldungen an. Wenn wihrend des Fluges eine Warnung erscheint, wird sie in
der Systemstatusleiste angezeigt und blinkt, Antippen, um die Nachricht anzuzeigen,
woraufhin das Blinken aufhort.

Hugstatus:

a. Die Flugstatus umfassen: standby, Starwvorbereitung, Bereit, Manueller Flug,
Flugeinsatz, Panorama in Arbeit, Landung, Sichtpositionierung etc.

b. Wenn sich das Fluggerat im Status Sichtpositionierung, Standby oder Manueller Flug
befindet, wird der aktuelle Flugmodus angezeigt, darunter N-, 5, A- und T-Modus.

c. Antippen, um den Vorflug-Chedk zu &ffnen.

Akkustandsanzeige: zeigt den Akkustand und die verbleibende Flugzeit der Intelligent
Flight Battery an. Verschiedene Akkustande werden durch unterschiedliche Farben
dargestellt. Wenn sich der Akkustand unter dem Warnschwellenwert befindet, wird das
Alkkusymbeol rot und erinnert Sie daran, das Fluggerat schnellstméglich zu landen und
die Akkus auszutauschen.

GMNS55-Positionierungsstatus: zeigt die Anzahl der gesuchten Satelliten an. RTK wird nur
angezeigt, wenn das RTK-Modul installiert ist. Wenn der RTK-5ervice nicht aktiviert ist, ist
das RTK-5ymbol grau. Wenn die RTK-Daten verbunden sind, wird das RTK-S5ymbol weil.
Tippen Sie auf das Symbol fir den GN55-Positionierungsstatus, um den RTK-Modus und
die GN55-Positionierungsinformationen anzuzeigen.

Signalstdrke: umfasst die Qualitt des Video- und Steuersignals. Drei grine Punkte
zeigen starke Signale an, zwei gelbe Punkte zeigen eine mittlere Signalstarke an und ein
roter Punkt zeigt eine schiechte Signalgualitdt an. Wenn das Signal verloren geht, wird
das Symbol fir eine unterbrochene Verbindung in Rot angezeigt.

Akkustand der Intelligent Flight Battery: zeigt den Akkustand des Fluggerats an.
Antippen, um Akkustand, Spannung und Temperatur anzuzeigen.

Einstellungen: antippen, um das Mend Einstellungen zu &ffnen und die Parameter der
einzelnen Module einzustellen.

a. # Einstellungen des Flugregler: umfasst Flugmodusschalter, Startpunks, FHughdhe

bei automatischem Rickflug, maximale Flughahe, Distanzlimit, Sensorstatus, Akton
bei Signalverlust, koordiniertes Wenden und GMNS5.

b. % Einstellungen des Erkennungssystems: umfasst Schalter fiir die Hindernisvermeidung,
Schalter fir die Sichtpositionierung und Schalter fir die prazise Landung,
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c. @ Einstellungen der Fernsteuerung: umfasst den Steverknippelmodus,
Einstellungen fir frei belegbare Tasten sowie die Kalibrierung und Koppelung der
Fernsteuerung,

d. @ Einstellungen der VideclObertragung: umfasst die Arbeitsfrequenz, den
Kanalmodus und den Videocausgabetyp.

e. Bl Einstellungen fir die Intelligent Flight Battery: umfasst Akkuinformationen,
intelligente Rickkehrfunktion, Schwellenwerte fir die Warmungen vor niedrigem
Akkustand und die Anzahl der Tage bis zur Selbstentladung,

f. @& Gimbal-Einstellungen: erscheint nur, wenn das RTK-Modul montiert ist. Inklusive

Gimbal-MNeigeeinstellungen und automatischer Gimbal-Kalibrierung.

g, [ RTK-Einstellungen: umfasst die Funktion zur RTK-Pesitionsbestimmung, den RTK-

Dienstyp und die entsprechenden Einstellungen und Statusanzeigen.

h. ==+« Allgemeine Einstellungen: umfasst die Kartenauswahl, die Verfolgungsanzeige,

Einstellungen zu den verwendeten Einheiten und zu den Leuchten des Huggerats,
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Navigationsanzeige
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. FHuggerat: die Huglageanzeige dreht sich, wenn das Fluggerat seine Ausrichtung dndert.

Ausrichtung des Fluggerirts: zeigt die aktuelle Ausrichtung des Fluggerdts an. Der
Kompass hat insgesamt 360°, und die Richtungen sind in 30°-5chritten markiert. Der
Morden entspricht 0 und 360° Wenn das Fluggerat z. B. auf die Zahl 24 zeigt, bedeutet
dies, dass das Fluggerat 240° im Uhrzeigersinn von Norden aus dreht.

Horizontaler Geschwindigkeitsvektor des Fluggerats: die weille Linie, die vom Symbol
des Fluggerats ausgeht, zeigt die Flugrichtung und die Fluggeschwindigkeit des
Fluggerarts an.

Vertikale Geschwindigkeit (VS): zeigt die vertikale Geschwindigkeit des Fluggerats beim
Steigen oder Sinken an.

Hahe (ALT): zeigt die Flughdhe des Fluggerats relativ zum Startpunkt an.

Tatsachliche Flughdhe (ASL): zeigt die Hhe des Fluggerats relativ zu Nomalhéhennull
(MHMN) an.

Distanz zum Stargpunkt: zeigt die horizontale Distanz zwischen dem Startpunkt und dem
Huggerat an.

Startpunkt und Ausrichtung der Fernsteuerung:

a. Zeigt die Position des Startpunkts in Bezug auf den Standort des Fluggerats an.
Wenn die horizontale Distanz zwischen dem Fluggerat und dem Stargpunkt mehr als
16 m betragt, wird das Symbol fir den Startpunkt weiterhin angezeigt und bleibt am
Rand des Navigationsbildschirms.

b. Wenn die relative Distanz zwischen dem 5tartpunkt und der Fernsteuerung
nicht mehr als 5 m betrdgt, wird nur der Startpunkt angezeigt. Wenn die
relative Distanz mehr als 5 m betragt, wird ein blauer Punkt angezeigt, um die
Position der Fernsteuerung zu kennzeichnen. Wenn die horizontale Distanz
zwischen der Fernsteuerung und dem Fluggerdt mehr als 16 m betragt, wird

das Fernsteuerungssymbol weiterhin angezeigt und bleibt am Rand des
Mavigatonsbildschirms.
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c. Der Zeiger auf dem blauen Punkt kann verwendet werden, um die Richtung
anzugeben, in die die Fernsteuerung zeigt, wenn der Kompass der Fernsteuerung
richtig funktoniert. Wihrend des Fluges und bei schwachem Signal kann man die
Posidon der Fernsteuerung anpassen und den Zeiger des blauen Punktes in die
Richtung des FHuggerites richten, um die Signalibertragung zu verbessern.

9. PinPoint Information: zeigt den Namen des PinPoints und die horizontale Distanz
zwischen dem Fluggerat und dem PinPoint an, wenn PinPoint aktiviert ist.

10. Gimbal-Neigung.
11. Horizontale Geschwindigkeit des Fluggerats.

12. Windgeschwindigkeit und -richtung. Die Windrichtung wird relativ zum Fluggerat
angezeigt
13. Wegpunkt-lnformationen: zeigt den Namen des Wegpunkts und die horizontale

Distanz zwischen dem Huggerdt und dem Wegpunkt an und gibt den Aufwarts- oder
Abwartstrend der unmittelbaren Hugroute wahrend einer Flugaufgabe an.

14. Vertikale Hindernisanzeige: sobald ein Hindernis in vertikaler Richtung erkannt wird,
erscheint ein Hindernisbalken-5ymbaol. Wenn das Huggerat die Warndistanz erreiche,
leuchtet das Symbeol rot und orange und die Fernsteuerung gibt lange Piepténe von
sich. Wenn das Fluggerat die Hindernisbremsdistanz erreicht, leuchtet das Symbol
rot und die Fernsteuerung gibt kurze Pieptdne von sich. Die Hindernisbremsdistanz
und die Warndistanz knnen in der D)l Pilot 2 App eingestellt werden. Folgen Sie zur
Konfiguration den Anweisungen in der App. Die weille Linie kennzeichnet die Position
des Huggerats in drei Sekunden. Je hiher die vertikale Geschwindigkeit, desto l1anger ist
die weilke Linie,

Informationen zur horizontalen Hindernisvermeidung:

a. Wenn sich das Hindernis innerhalb von 16 m befindet, aber noch nicht die
Warndistanz erreicht hat, wird das Hindernis durch einen grinen Rahmen angezeigt;
wenn sich das Hindernis innerhalb von 16 m befindet und die Warndistanz erreichr,
wird der Rahmen orange; und wenn sich das Hindernis der Warndistanz ndhert, wird
der Rahmen rot.

b. Wenn die Hindernisvermeidung deaktiviert ist, wird AUS angezeigt. Wenn die
Hindernisvermeidung aktiviert ist, aber die Sichtsensoren und die Infrarotsensoren
nicht verfgbar sind, wird MA angezeigt.
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Weitwinkel-Modus

In diesermn Abschnitt werden hauptsachlich die Unterschiede zum Zoom-Maodus erldutert.
Weitere Einzelheiten finden Sie im Abschnitt Kameraansicht.
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Zoombild: nach dem Umschalten auf den Weitwinkelmodus als Hauptansicht werden das
Sichtfeld und der Zoomfaktor der Kamera im Zoombild angezeigt.

IR-Modus*

In diesermn Abschnitt werden hauptsachlich die Unterschiede zum Zoom-Modus erldutert.
Weitere Einzelheiten finden Sie im Abschnitt Kameraansicht.
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. Palette: zeigt die hdchsten und niedrigsten Temperaturmesswerte der aktuellen Ansicht

an. Antippen, um zwischen verschiedenen Infrarot-Messpaletten zu wahlen oder die
Isatherme zu aktivieren, um Temperaturmessintervalle zu konfigurieren. Hinweis: Wenn
der gemessene Bereich die maximalen oder minimalen Temperaturmesswerte der
aktuellen Ansicht dberschreitet, hat die Einstellung keine Auswirkungen.

Verstarkungsmodi: der Modus mit hoher Verstarkung bietet genauere
Temperaturmessungen mit einem Messbereich von -20 °C bis 150 "C, wahrend der
Modus mit niedriger Verstarkung einen gréleren Temperaturmessbereich von 0° bis
500 °C unterstitzt. Hinweis: Der Bereich ist nur ein theoretischer Wert und obwohl die

Warmebildkamera Temperaturen aullerhalb des Bereichs messen kann, kénnen die
Werte deutlich abweichen.

Anzeigemodus: der Infrarotbildschirm zeigt standardmaBig nur die Infrarotansicht an.
Antippen, um zwei Ansichten nebeneinander zu aktivieren oder zu deaktivieren. Wenn
dieze Funktion aktiviert ist, werden die Infrarot- und die Zoomansicht nebenesinander

angezeigt
FFC-Kalibrierung: antippen, um die FFC-Kalibrierung zu starten. Die FRC-Kalibrierung ist

eine Funktion der Warmebildkamera, die zugunsten einer leichten Beobachtung von
Temperaturdnderungen die Bildgualitdt optimiert.

Zoom (Warmebildkamera): antippen, um den digitalen Zoom der Warmebildkamera mit
einer maximalen Zoomstarke von 28x einzustellen. Antippen und gedriickt halten, um
den Zoom direkt auf 2x einzustellen,

AR-Projektion
Dl Pilot 2 unterstitzt die AR-Projektion der folgenden Informationen:

d.

iz

Startpunkt wenn der Startpunkt aulerhalb der Reichweite der aktuellen Ansicht liegt,
wird er dennoch am Rand der Ansicht angezeigt. Das Huggerat kann in Richtung des
Startpunktes gedreht werden, indem Sie der Pfeilrichtung folgen.

PinPoints: ein PinPoint erscheint gréller, wenn er sich in der Nahe des Fluggerats
befindet, und kleiner, wenn er weit entfernt ist. 5o kénnen 5Sie die Distanz zwischen
dem PinPoint und dem Fluggerdt anhand der Grifie des PinPoints beurteilen. Wenn
ein ausgewdhlter PinPoint aullerhalb des Bereichs der aktuellen Ansicht liegt, wird er
dennoch am Rand der Ansicht angezeigt. Das Fluggerdt kann in Richtung des PinPoints
gedreht werden, indem Sie der Pfeilrichtung folgen.

Wegpunkte: bei einer Flugaufgabe werden die beiden Wegpunkte, die das Huggerst
in Kirze passieren wird, auf die Kameraansicht projiziert. Der nachste zu erreichende
Wegpunkt erscheint als solides Dreieck, das mit einer Seriennummer markiert ist,
wahrend der nachfolgende Wegpunkt als gepunktetes Dreieck erscheint, das mit einer
Seriennummer markiert ist.

AD5-B Bemanntes Hugzeug: wenn ein bemanntes Flugzeug in der Nahe erkannt wird,
wird es auf die Kameraansicht projiziert. Sie sollten das Fluggeratr schnellstméglich
steigen oder sinken lassen, um das bemannte Flugzeug zu vermeiden, indem Sie den
Anweisungen auf dem Bildschirm folgen.
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Kartenansicht
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Antippen, um eine Linie auf der Karte zu zeichnen,
Antippen, um einen Bereich auf der Karte zu zeichnen.
Antippen, um die Flugroute des Fluggerates zu lGschen,

Auswahl der Kartenebene: antippen, um eine Satelliten- oder 5tralenkarte
(Standardmeodus) entsprechend den betrieblichen Anforderungen auszuwahlen.

Kartensperre: wenn diese Funktion aktiviert ist, kann die Karte nicht gedreht werden;
wenn sie deaktiviert ist, kann die Karte frei gedreht werden.

Ansicht neu zentrieren: antippen, um den Standort der Fernsteuerung schnell in der
Ansicht zu zentrieren,

GEO-Zonen-Kartenebenen: antippen, um alle GEO-Zonen-Ebenen anzuzeigen und die
Anzeige der GEQ-Zonen-Ebene auf der Karte zu aktivieren oder zu deaktivieren.
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Management und Synchronisierung von Anmerkungen

PinPoint (Prazise Ortung)

Zur schnellen Beocbachtung und Informationssynchronisation kann PinPoint verwendet
werden, um den Standort des Fluggerdts in der Kameraansicht oder den Mittelpunkt der
Karte in der Kartenansicht zu markieren,

Schritte zum Erstellen eines PinPoints in der Kameraansicht: Passen Sie den Standort des
Fluggerats an, tippen Sie auf das PinPoint-5ymbol auf der linken Seite des Bildschirms.
PinPoint kann auf der Grundlage des aktuellen Standorts des Huggerats festgelegt werden
und enthalt den Breitengrad, den Langengrad und die Héhe des Fluggerats.

M o die- Manuaal Flight

1. Die AR-Projektion wird fir den PinPoint in der Kameraansicht erstellt. Die Grifie des
PinPoints wird entsprechend der Distanz zwischen dem Fluggerat und dem PinPoint
angepasst (grol, wenn nah, klein, wenn femn).

2. Ausgewidhlter PinPoint

a. Ein kleiner Rahmen wird rund um den PinPoint angezeigt, was anzeigt, dass er
ausgewshlt wurde.

b. In der unteren linken Ecke des Mavigationsbildschirms werden die horizontale
Distanz vom PinPeoint zum Fluggerat und der Mame des PinPoints angezeigt.
Die Ausrichtung des PinPoints relativ zum Fluggerat wird auch auf dem
Mavigationsbildschirm angezeigt

c. Wenn sich der ausgewahlte PinPoint aulBerhalb der Videolbertragungsansicht
befindet, bleibt das PinPoint-S5ymbol am Rand des Bildschirms und zeigt die
Awvsrichtung des PinPoints relativ zur Mitte der Ansicht an.

d. Mach der Auswahl eines PinPoints kann der Anwender den Mamen, die Farbe, den
Breitengrad, den Langengrad und die Hohe des PinPoints bearbeiten oder durch
Ziehen den PinPoint auf der Karte verschieben.

e  EhonEbn. e et S
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3.

Tippen Sie auf - -« > gg, um die Funktionen der frei belegbaren Tasten der Fernsteuerung
einzustellen, z. B. PinPoint hinzufiigen, den ausgewahlten PinPoint l6schen oder den
vorherigen oder ndchsten PinPoint auswahlen. Sie kénnen durch Driicken der Tasten
=chnell PinPoints hinzufiigen und auswahlen,

Wechsel zur Kartenansicht:
a. Der PinPoint und sein Name werden entsprechend auf der Karte angezeigt.

b. In der Kartenansicht kénnen Sie einen PinPoint hinzufigen, indem Sie den Punkt auf
das Fadenkreuz in der Mitte der Karte ziehen. Die Hohe ist die aktuelle Flughdhe des
Fluggerates,

c. Tippen 5ie auf einen PinPoint auf der Karte, um den Ersteller des Punktes, die
Distanz zwischen dem PinPoint und dem Fluggerat sowie die Hohe, den Breitengrad
und den Langengrad anzuzeigen. Legen Sie den PinPeint als Startpunk: fest, oder
bearbeiten bzw. ldschen Sie den PinPoint.

Die PinPoint-Positionsbestimmung wird eingeschrankt durch Faktoren wie die Genauigkeit
der GN55-Positionsbestimmung. Der Breitengrad und Langengrad sowie die horizontale
Distanz, Navigationsanzeige und AR-Projektion werden nur als Referenz angegeben.

PinPoints bearbeiten

2.
3.

i3
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. Dricken und halten Sie das PinPoint-5ymbol auf dem Touchscreen, um das

Einstellungsfenster von PinPoint aufzurufen, Es gibt finf Farboptionen fir den PinPaint,
und es wird empfohlen, je nach Einsatzszenario eine Farbe far jeden PinPoint-Typ
festzulegen.

Antippen, um die PinPoint-Liste zu erweitern und alle PinPaoints zu sehen.

Legt fest, ob der neu erstellte PinPoint in der Videoilibertragungsansicht angezeigt wird.
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M rsiile - Raanim

1. Antippen, um alle PinPoints in den lokalen Ordner der Fernsteuerung zu exportieren.

Antippen, um den aktuellen Bereich zu schlieBen.

Filtert die PinPoints nach Farbe. Sie kdnnen mehrere Farben auswahlen, und die
PinPoints werden anhand der ausgewahlwen Farben gefiltert.

Filtert die PinPoints nach ihrer Sichtbarkeit in der Videolbertragungsansicht. Die
PinPoints kédnnen nach folgenden drei Kriterien gefiltert werden: alle PinPoints
in dieser Liste anzeigen; nur PinPoints in dieser Liste anzeigen, die in der
VideolUbertragungsansicht sichtbar sind; nur PinPoints in dieser Liste anzeigen, die nicht
in der Videolbertragungsansicht sichtbar sind.

Antippen, um PinPoints in vorwarts oder rickwarts chronologischer oder alphabetischer
Reihenfolge nach ihren Namen zu sortieren.

Antippen, um den PinPoint zu 1&schen.

Antppen, um die AR-Projektionsansicht fir den PinPeoint in der Videolbertragungsansicht
zu aktivieren oder zu deaktivieren,.
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Management von Linien- und Bereichsanmerkungen
Sie kénnen Linien und Flachen auf der Karte zeichnen, um wichtige Informationen lber
Stralfen und Grundsticke zu synchronisieren.

M mode-fnnmal Edit line

Chaar lins

H made-Maraial | Edit éirea
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Clear araa

1. Antippen, um die Ansicht ,Linie bearbeiten® anzuzeigen.
2. Antippen, um die Ansicht ,Bereich bearbeiten” anzuzeigen.

Freigabe von Anmerkungen

Zur gemeinsamen Nutzung von Informationen kann der Standort des PinPoint,
der durch die PinPoint-Funktion identifiziert wurde, mit der Kameraansicht, dem
Mavigatonsbildschirm, der Kartenansicht und DJl HightHub 2 synchronisiert werden. Er
kann sowohl in der Kamera- als auch in der Kartenansicht angezeigt werden.

Wenn eine Verbindung zu Dl FightHub 2 besteht, kénnen die D)l Pilot 2 App und die Punkz-,
Linien- und Bereichsanmerkungen in DJl FlightHub 2 miteinander synchronisiert werden.
Standorte und Anmerkungen kdnnen auf der Fernsteuerung und anderen Gerdten, die bei
DJl FlightHub 2 angemeldet sind, zur gemeinsamen Nutzung in Echtzeit angezeigt werden,
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Tippen Sie auf den Startbildschirm von DJI Pilot 2, um die Bibliothek der Flugrouten zu
starten. Pilodnnen und Piloten k&nnen sich Hugaufgaben ansehen oder eine Wegpunkt-,
Kartierungs-, Schrag- oder Linienflugaufgabe erstellen. Diese vier Arten von Aufgaben
werden von der App generiert. In der Zwischenzeit kinnen Aufgaben fir Wegpunkt-Flage
auch tber die Liveeinsatz-Aufzeichnung erstellt werden.

Wegpunkt-Flug

Weppunkt-FHige kdonnen auf zwei Arten geplant werden: Stellen Sie Wegpunkte ein oder
fiilhren Sie eine Liveeinsatz-Aufzeichnung durch. Verwenden 5Sie die Funktion Wegpunkte
einstellen, um eine Route zu erstellen, indem Sie Wegpunkte auf der Karte hinzufigen und
bearbeiten. Verwenden Sie die Liveeinsatz-Aufzeichnung, um eine Route zu erstellen, indem
Sie beim Fotografieren endang der Route Wegpunkte hinzufiigen.
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Wegpunktflug - Wegpunkte einstellen

Tippen 5Sie auf ,Route erstellen”, Wegpunkt” und dann ,Wegpunkte einstellen”, um
eine Fugroute zu erstellen, Tippen 5Sie auf die Karte, um Wegpunkte hinzuzufigen, und
konfigurieren Sie dann die Routen- und Wegpunkte-Einstellungen.

10.
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Point of Interest (FOI): antippen, um die POI-Funktion zu aktivieren, und ein POl wird
auf der Karte angezeigt. Ziehen 5ie, um die Position des POl einzustellen. Nachdem ein
POl hinzugefigt wurde, kann das Gieren des Fluggerats so eingestellt werden, dass es
dem POl zugewandt ist, so dass die Fluggeratnase wahrend der Aufgabe immer dem POl
zugewandt ist. Tippen 5ie erneut auf dieses Symbaol, um die POI-Funktion zu deaktivieren.

Flugroute umkehren: antippen, um die Hugroute umzukehren, indem 5ie den 5tart- und
Endpunkt vertauschen. 5 kennzeichnet den Startpunkt.

Wegpunkte lIoschen: antippen, um alle hinzugeflugten Wegpunkte zu Idschen.
Ausgewdhlte Wegpunkte loschen: antippen, um die ausgewdhlten Wegpunkte zu loschen.

Liste der Parameter: den Routennamen, die erweiterten Flugrouteneinstellungen und den
Modus fur die Hohe bearbeiten. Legen Sie als Huggerat den Typ Mavic 3E/3T fest.

Flugrouten-Einstellungen: die Einstellungen werden auf die gesamte Route angewendert,
einschlieBlich sichere 5tarthohe, auf den 5Startpunkt steigen, Fluggeschwindigkeit,
Flughdhe, Gieren des Fluggerats, Gimbal-5teuerung, Wegpunkttyp und Abschlussaktion.
Die Einstellungen werden fir alle Wegpunkte der Route wirksam. Wenn 5Sie die Parameter
eines einzelnen Wegpunktes einstellen machten, lesen Sie bitte die nachste Beschreibung.

Einzeine Wegpunkte einstellen: wahlen 5ie einen Wegpunkt aus und stellen 5ie dessen
Parameter ein. Tippen 5ie auf <" oder > um zum vorherigen oder nachsten Wegpunkt
zu wechseln. Zu den Einstellungen gehoren die Geschwindigkeit des Fluggerats, die
Flughohe, der Gieren-Modus des Fluggerats, die Art des Wegpunkts, die Drehrichtung
des Fluggerats, der Neigemodus des Gimbals, die Aktionen fur den Wegpunkt sowie der
Langen- und Breitengrad.

Speichern: antippen, um die aktuellen Einstellungen zu speichern und eine Flugroute zu
erstellen.

Durchfihren: tippen 5ie auf die Taste und Uberprifen 5ie dann die Einstellungen und
den 5tatus des Fluggerats in der Checkliste vor dem Flug. Antippen, um die Flugroute
hochzuladen. 5obald der Upload abgeschlossen ist, tippen Sie auf Start’, um die aktuelle

Aufgabe auszufuhren.

Flugrouteninformationen: zeigt die Huglange, die geschatzte Flugzeit, die Wegpunkte und
die Anzahl der Fotos an.
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Wegpunktflug - Liveeinsatz-Aufzeichnung

Tippen 5Sie auf Route erstellen, Wegpunkt und dann auf Liveeinsatz-Aufzeichnung, um

Fotoinformationen und den Standort des Fluggerats aufzuzeichnen.,
2 3

N mode- ol flight
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1. Steuemn Sie den Gimbal, stellen Sie die Zoom-5kala ein und positionieren Sie das Mot
in die Bildmitte. Antippen, um Fotos aufzunehmen oder driicken Sie die Taste C1 der
Fernsteuerung, um einen Wegpunkt hinzuzufigen. Die Anzahl der Wegpunkte und
Fotos wird entsprechend hinzugefigt.

2. Die Anzahl der geplanten Wegpunkte.
3. Die Anzahl der geplanten Fotos.
4. Antippen, um zum Bearbeiten oder Betrachten in die Kartenansicht zu wechseln.

Bearbeitung von Flugaufgaben

Starten Sie die Bibliothek der Flugrouten und wihlen 5Sie eine erstellte Flugroute zur
Bearbeitung oder Ansicht aus,
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1. Antippen, um die akwuelle Aufgabe auszufiithren.

2. Antippen, um die Bearbeitung der Flugroute zu starten. Die Anderungen werden nach
dem Speichern mit der urspringlichen Route zusammengefihrt.

3. Antippen, um die Seite Wegpunkte einstellen” zu &ffnen.

Kartierungsaufgabe

Bei Verwendung der Kartierungsaufgabe kann das Fluggerat die Datenerfassung fir die
Fotogrammetrie des Luftbilds des geplanten Gebiets endang der S-farmigen Route gemalt
den Routenparametern automatisch abschlieffen.

In der Kartierungsaufgabe lassen sich intelligente Schragaufnahme und der Modus Terrain
Follow aktivieren.

Intelligente Schragaufnahme

Die intelligente Schragaufnahme ist eine innovative Schraghildlosung, die in den Kartierun
gsaufgabeneinstellungen akdviert werden kann. Steuern Sie den Gimbal automatisch, um
Bilder in verschiedenen erforderlichen Positionen aufzunehmen. Das Fluggerdt muss nur
zwei zueinander rechtwinklige S-farmige Strecken fliegen, um Orthofotos und Schragfotos zu
zammeln, die fir die 3D-Rekonstrukton erforderich sind, was die Betriebzeffizienz erheblich
verbessert. Das Fluggerat wird nur am Rand des Kartierungsbereichs Fotos aufnehmen, die
fir die Rekonstruktion unerldsslich sind. Hierdurch wird die Anzahl der aufgenommenen
Fotos reduziert und die Effizienz der Nachbearbeitung erheblich verbessert.

-:t;i: Intelligente Schragaufnahmen werden von der Dl Mavic 3T nicht unterstitzr.

Die Gimbal-MNeigung zum Aufnehmen von Bildern kann in verschiedenen Abschnitten der
Flugroute variieren. Alle aufgenommenen Fotos hangen vom Kartierungsbereich ab.

a. Die Gimbal-Neigung zum Aufnehmen von Bildern kann in verschiedenen Abschnitten
der Flugroute variieren. Wihrend einer intelligenten Schrigaufnahme fliegt das
Fluggerat zwei 5-formige Strecken, die im rechten Winkel zueinander stehen, Die
beiden Routen fotografieren den Kartierungsbereich nacheinander aus verschiedenen
Blickwinkeln.

Aufnahmerichtung

v

Ruockwarts

-» b 4 <+

Vorwarts Crihoforo Rickwart=

1.

Vorwaris

Die mweite Flugroute

Die erste Flugroute
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b. Das Fluggerat passt die Fluggeschwindigkeit automatisch an die Anzahl der
erforderlichen Fotos an, um die Betriebseffizienz zu gewihrleisten.

Nummer des Fotos 1 2 3
Geschwindigkeit Schnell Mitzel Langsam

c. Der Hugbereich variiert je nach Karderungsbereich, Flugh&he und Gimbal-Neigewinkel.
Der Flugbereich variiert auch bei gleichemn Kartierungsbereich, jedoch unterschiedlicher
Flughthe oder Gimbal-Neigewinkel.

Aufnahmerichtung - 4 + - -

Die nweite . %,
Flugroute

Ciie erste Flugroute

CHie erste Flugroute -
Crie erste Flugroute

Terrain Follow

Beim Sammeln von Daten in Gebieten mit groBen Héhenunterschieden, wie z. B.
Berggebieten, erméglicht der Modus Terrain Follow dem Fluggerat, die Flughdhe
entsprechend den Anderungen der Topografie anzupassen. Terrain Follow stellt sicher,
dass die relative Hohe des Fluggerdts und des darunter liegenden Bodens unverdndert
bleibt, sodass die Boedenaufldsung (Ground Sampling Distance, G5D) der in jedem Bereich
gesammelten Fotos konsistent ist, wodurch die Genauigkeit der Kartierungsdaten
verbessert und gleichzeitig die Flugsicherheit gewahrleistet wird.

Echtzeitverfolgung

Echtzeitverfolgung erfordert keine D5M-Dateien. Die Sichtsensoren des Fluggerats
erkennen wihrend des Fluges in Echtzeit die Gelandeschwankungen 200 m voraus. Es
wird empfohlen, diese Funktion in Bereichen zu verwenden, in denen die Geladndeneigung
weniger als 75° betrdgt und die Lichtverhélmnisse und die Umgebung fir die Sichtsensoren
geeignet sind.

Wenn Sie eine Kartierungsaufgabe durchfihren, wahrend Echizeitverfolgung aktiviert ist,
werden die Flughohe dber Boden (AGL) und der Gelandetrend (150 m vor dem Fluggerit) in
der unteren rechten Edke der Kameraansicht angezeigt,
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1. Hughé&he Gber Boden (AGL): Zeigt die Flughdhe des Fluggerats relativ zum Boden
darunter an.

2. Geschwindigkeitsrichtung des Fluggerats: Zeigt die Richtung des Geschwindigkeitsvektors
der Fluggeratbewegung an.

3. Flugroute: Zeigt die Flugroute an, die das Fluggerat geflogen ist.

4. Geldndetrendlinie: Zeigt den Geldndetrend in der Flache an, in dem sich das Fluggerat
derzeit befindet.

5. Hoéhenlimit: Zeigt die maximale Flughdhe des Hugpgerats an.

A

» Die Fern-Erfassungsreichweite der Sichtsensoren betragt 80-200 m. Beim Fliegen Gber

diesen Bereich hinaus kann die Echizeitverfolgung nicht durchgefuhrt werden. Fliegen
Sie vorsichtig. Echtzeitverfolgung funktioniert nicht an 5tandorten mit Klippen, steilen
Hangen, Stromleitungen und Tdrmen.

Die Sichtsensoren konnen in Umgebungen mit wenig Licht nicht richtig funktionieren.
Echtzeitverfolgung kann in regnerischen, verschneiten und nebligen Umgebungen
nicht normal verwendet werden.

Die Sichtsensoren funktionieren Gber Wasser moglicherweise nicht richdg. Daher ist das
Fluggerat moglicherweise nicht in der Lage, die Distanz zum Wasser aktiv zu erkennen,
um es in Echizeit zu verfolgen. Es wird nicht empfohlen, die Echtzeitverfolgung Gber
grofien Wasserflachen oder Gber dem Meere zu verwenden.

Die 5ichtsensoren kénnen nicht ordnungsgemal funktionieren, wenn sich das
Fluggerat Gber Oberflachen befindet, die keine deutliche Mustervariationen aufweisen,
ader wo die Lichtverhaltnisse zu dunkel oder zu hell sind. Die Sichtsensoren kinnen in
den folgenden Situationen nicht richtig funktionieren:

a. Beim ﬂberﬂiegen von einfarbigen Oberflachen (z. B. rein schwarz, weil, rot oder
Erin).

b. Beim l:lberﬁie-_gen stark reflektierender Oberflachen. (z. B. Eis, Glas).

c. Beim Uberfliegen von Gewassemn oder transparenten Oberfidchen.

d. Beim Uberfliegen von beweglichen Oberflachen oder Objekten.

e. Fliegen in einem Gebiet mit haufige und drastische wechselnden Lichtverhaltnissen.

f. Beim Dber‘ﬁiegen extrermn dunkier (<10 Lux) oder heller (>40,000 Lux) Qberflachen.

g Beim Uberfliegen von Oberflichen, die Infrarotwellen stark reflektieren oder
absorbieren (z. B. Spiegel).

h. Beim Uberfliegen von Oberfidchen ohne klare Muster oder Strukturen.
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A i. Beim Uberfliegen von Oberflichen mit sich wiederholenden, identischen Mustern
oder Strukturen (Z. B. Fliesen mit gleichem Dekor).

j. Beim Uberfliegen von Hindernissen mit kleinen Oberfidchen (z. B. Baumaste).

» Die 5ensoren mussen stets sauber sein. Die Sensoren dirfen NICHT manipuliert
werden. Das Fluggerat darf MICHT in staubigen und feuchten Umgebungen eingesetzt
werden.

D5M-Verfolgung

Durch den Import der DSM-Datei generiert die App einen Flug mit HShendnderungen. Die
D5M-Dateien des Kartierungsbereichs kdnnen mit den folgenden zwei Methoden bezogen
werden:

1. Lokale Datei importieren

a. Sammeln Sie die 2D-Daten des Kartierungsbereichs und fihren Sie eine
2D-Rekonstruktion Gber DJl Terra durch, indem 5ie den Modus Obstbaum
auswdhlen. Eine .tif-Datei wird erstellt, die sich auf die micro5D-Karte der
Fernsteuerung importieren |3sst.

b. Laden Sie die Kartierungsdaten des Geldndes von einem (Geobrowser herunter und
importieren Sie diese auf die microSD-Karte der Fernsteuerung.

2. Aus dem Internet herunterladen

D5M-Dateien kiénnen direkt durch Herunterladen der Open-Source-Daten der ASTER
GDEM V3-Geoiddatenbank bezogen werden,

-1;’: » 5tellen 5ie sicher, dass es sich bei der D5M-Datei um eine geografische
Koordinatensystemdatei handelt, nicht um eine projizierte Koordinatensystemdatei.
Andernfalls wird die importierte Datei nicht erkannt. Es wird empfohlen, dass die
Auflosung der importierten Datei nicht mehr als 10 Meter betragen soll.

v Stellen Sie sicher, dass der Kartierungsbereich innerhalb des Bereichs der D5M-Datei
liegt.
/b Die Open-Source-Geoiddatenbank kann Fehler aufweisen. D)l ist nicht verantwortlich flr

die Genauigkeit, Authentizitat oder Galdgkeit der Daten. Achten 5ie auf die Hugumgebung
und fliegen 5ie vorsichtig.

Schragaufnahme

Die Schragaufnahme generiert finf 5-férmige Routen im Kartierungsbereich und steuert
jeweils den Gimbal, um Orthofotos und Schragfotos in 5 verschiedenen Richtungen zu
sammeln, die zur Erstellung echter 3D-Modelle verwendet werden knnen.

Machdem der Kartierungsbereich erstellt wurde, werden finf Routen generierc Die erste
Route ist fir Orthofotos und die verbleibenden vier Routen fiir Schrigfotos.
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Linearflug

Der Linearflug wird verwendet, um Orthophotos fir streifenfdrmige Bereiche wie Flisse,
Pipelines und Soralfen zu sammeln. Der Kartierungsbereich kann erzeugt werden, indem
die Mitte des Streifens ausgewshlt wird und sich entlang dieser Linie nach aullen erstreckt.

Legen Sie zunachst den Flugbereich fest, indem Sie Punkte auf der Karte auswahlen, um
den bandférmigen Kartierungsbereich zu erstellen, und bestitigen Sie die Mitte und den
Umfang des Kartierungsbereichs. Wechseln Sie zur Flugroute, um die entsprechende

S-férmige Route zu generieren, und passen Sie die Routenparameter an, um die Einstellung
abzuschlielfen.

Die Mitte kann generiert werden, indem Sie auf die Karte tippen oder eine lineare KML-
Datei importieren. Hinweis: Nachdermn der bandférmige Bereich erstellt wurde, dberprifen
Sie entlang des Pfads, ob eine grole Abweichung vom urspringlichen Kartierungsbereich
vorliegt. Wenn es eine Abweichung gibt, erhdhen Sie die Anzahl der Punkte, um den Bereich
vollstandig abzudecken, oder erhdhen Sie die Lange der linken und rechten Verlangerung,
um den Kartierungsbereich vollstdndig abzudecken.

Sammeln von Luftbild-Fotogrammetriedaten

Die Erfassung von Luftbild-Fotogrammetriedaten kann mit drei Flugaufgaben erreicht
werden: Kartierung, Schragflug, Linearflug. Im Folgenden wird die Karderungsaufgabe als
Beispiel fir spezifische Betriebsanweisungen genommen.

{Jr  Rufen Sie vor dem Sammeln von Luftbild-Fotogrammetriedaten die Auggerat-Einstellungen
auf, um RTK zu akiivieren, und stellen Sie sicher, dass RTK verbunden und im FIX-Zustand ist.

1. Tippen Sie auf dem Startbildschirm von DJI Pilot 2, um die Flugroutenbibliothek
aufzurufen, wahlen Sie "= ,Route erstellen” oder ,Route importieren (KMZ/KML)Y" und
wiahlen Sie | um eine Kartierungsaufgabe zu erstellen. Tippen Sie auf die Kartenansicht
und ziehen Sie den Grenzpunkt, um den Bereich des Karderungsbereichs anzupassen.
Tippen Sie in der Mitte des Grenzpunkts auf ,.+°, um einen Grenzpunkt hinzuzufiigen,
und passen Sie den Langen- und Breitengrad des Punkts in den Parametereinstellungen
rechts an. Tippen Sie auf @I , um den ausgewshlten Grenzpunkt zu ldschen, und klicken
Sie auf @ , um alle Grenzpunkte zu l&schen.

M mode - Slandy
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2. Nachdem 5ie den Aufgabennamen festgelegt und die Kamera zum Sammeln
von Luftbild-Fotogrammetriedaten ausgewdhit haben, stellen Sie die folgenden
Hugroutenparameter nacheinander ein:

a. Stellen Sie den Modus der Flughdhe (ASL/ALT), die Flughdhe der Flugroute, die
Startgeschwindigkeit, die Flugroutengeschwindigkeit, den Kurswinkel, die Aktion bei
Abschluss ein und aktivieren Sie die Hohenoptimierung.

b. Stellen Sie in den erweiterten Einstellungen das seitliche Uberlappungsverhaltnis,
das vordere Uberlappungsverhaltnis, den Rand und den Fotomodus ein.

3. Tippen Sie auf ||, um die Aufgabe zu speichern, und tippen Sie auf @ , um die Hugaufgabe
hochzuladen und auszufihren,

4. 5Schalten Sie das Flugeerdt aus, nachdem die Aufgabe abgeschlossen ist. Entfermen Sie
die micro50D-Karte aus dem Fluggerat und schlieBen Sie sie an den Computer an, um die
aufgenommenen Fotos und die generierten Dateien zu Gberpriifen.

t:; » Bei der Verwendung von Kartierungs-, Schrag- und Linearaufgaben ist der Standard-
Fokusmodus der Kamera MF unendlich und die Verzerrungskorrektur ist deaktiviert.

+ Bei der Aufnahme eines Orthofotos wird empfohlen, die Flugroutengeschwindigkeit
auf den maximalen Wert anzupassen und die Hohenoptimierung zu aktivieren.

Die Routenparameter werden wie folgt beschrieben:

Parameter Beschreibung

Die Startebene der Hugroutenhdhe,

» Relativ zum 5Startpunkt (ALT): die Flughdhe des Huggerats
relativ zum 5Startpunkt. Es wird empfohlen, diese Option
flur Luftkartierungsoperationen zu verwenden. Dann
erscheint Startpunkt zur fielflache®. 5tartpunkt zur

Hugh&henmodus (ASL/ALT) Zielflache = die Flughdhe der Zielfidche - die Flugh&he des
Startpunkts.

+ ASL (EGMS96): die Flughdhe des Fluggerats relativ zum
EGMA6-Geoid. Die Flugroute zur Zielflache" wird
angezeigt. Flugroute zur Zielflache = die Flughohe der
Flugroute - die Hughohe der Zielflache.

Die Huggeschwindigkeit vor dem Eintritt in die Flugroute,
also nachdem das Fluggerat abhebt und bis die
Flugroutenhdhe erreicht wird. Diese Geschwindigkeit ist
nicht die vertikale Startgeschwindigkeit des Fluggerats. Es
wird empfohlen, sie auf das Maximum einzustellen, um
die Betriebseffizienz zu verbessern.

Startgeschwindigkeit

Die Betriebsgeschwindigkeit des Huggerats nach Beginn
Geschwindigkeit der Flugroute. Diese Geschwindigkeit hangt mit der G5D
und demn frontalen Uberlappungsverhaltnis zusammen,
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Der Routenwinkel kann angepasst werden, und die Start-
und Endpositionen der Route werden entsprechend
angepasst. Hinweis: Die geschatzte Zeit der Aufgabe

Kurswinkel variiert je nach Kurswinkel. Durch Anpassen des
Kurswinkels kann die Aufgabe mit der kirzesten
geschatzten Zeit geplant werden, um die Betriebseffizienz
zu verbessern.

Wenn diese Option aktiviert ist, fliegt das Fluggerat in
die Mitte des Karterungsbereichs, um eine Reihe von
Schragbildern zu sammeln, um die Héhengenauigkeit
zu optimieren. Es wird empfohlen, diese Option fir
den Orthofotobetrieb zu aktivieren, der eine hohe
Héhengenauigkeit erfordert.

Hohenoptimierung

4t Diese Funktion wird fir intelligente Schragaufnahmen
und Schrigaufnahmen nicht unterstiitzt.

Die vom Fluggerat nach Abschluss des Vorgangs
Mach Fertigstellung durchgefihrte Flugaktion. Die Standardauswahl ist die
Rickkehrfunktion.

Seitliches Uberlappungsverhédltnis ist das
Uberlappungsverhaltnis von zwei Bildern, die auf
zwei parallelen Pfaden aufgenommen wurden.
Das Frontaliberlappungsverhidltnis ist das
Uberlappungsverhéltnis von zwei Bildern, die
nacheinander in derselben Richtung entdang der Flugroute
aufgenommen wurden.

Das Uberlappungsverhaltnis ist einer der
Schlisselfaktoren far den Erfolg der spateren
Modellrekonstruktion. Das standardmalBige seitliche
Uberlappungsverhaltnis betrdgt 70 % und das

§E||:iin:|'|es iz standardmalige vordere Uberlappungsverhalnis 80 %,
Uberlappungsverhaltnis/ G : : : ;

i <. was fir die meisten Szenarien geeignet ist. Wenn der
Frontaliberlappungsverhalmis

Kartierungsbereich flach ist und keine Wellen aufweist,
kann das Uberlappungsverhaltnis reduziert werden,
um die Betriebseffizienz zu verbessern. Wenn der
Kartierungsbereich grofie Schwankungen aufweist, wird
empfohlen, das Uberlappungsverhaltnis zu erhéhen, um
beste Ergebnisse zu erzielen.

i): Bei Verwendung des Schragflugs sind zwei weitere
Einstellungen verfighar: Seiteniberlappungsverhaltnis
{schrig) und Frontaliberlappungsverhalmis (schrag).
Das Uberlappungsverhaltnis von Schragfotos kann
geringer sein als das von Orthofotos.
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Rand

Fotomodus

Die Distanz des Hugbereichs dber den Kartderungsbereich
hinaus. Der Zweck der Randeinstellung besteht darin, die
Kantengenauigkeit des Karterungsbereichs sicherzustellen,

indem Bilder auBerhalb des Kartierungsbereichs
aufgenommen werden,

4 Intelligente Schragaufnahmen unterstiitzen keine
Randeinstellung; Der Rand wird automatisch
entsprechend dem Bereich des Kartierungsbereichs und
der Gimbal-Neigung erweitert.

Der Fotomodus der Kamera. Die Standardauswahl ist
JLeitgesteverte Intervallaufnahme”.

Schragaufnahmen und intelligente Schrigaufnahmen unterstitzen auch die folgenden

Parameter:

Parameter

Gimbal-Neigung
(schrag)

G5D/5chrage GSD

Beschreibung

Passt den Meigewinkel der Kamera an, wenn schriage Fotos
aufgenommen werden. Der Standardwinkel ist -45°. Wenn der
Hahenunterschied der Gebdude im Kartderungsbereich zunimmit,
wird empfohlen, den Winkel zu vergroBern, um mehr Bilder
der oberen Stockwerke der Gebdude aufzunehmen. Wenn die
Gebdude im Kartierungsbereich dicht sind, wird empfohlen, den
Winkel entsprechend zu verringern, um mehr Bilder zwischen
Gebduden aufzunehmen.

iJ: Beim Aufnehmen von Bildern mit intelligenter Schragaufnahme
ist die Option Gimbal-Winkel und der Standardwinkel ist 457,

G50 ist die Bodenauflosung (Ground Sampling Distance) der
Orthofotos, die auf der ersten Route aufgenommen wurden.
Schrige G5D ist die Bodenaufldsung der schrdgen Fotos, die von
den verbleibenden vier Routen aufgenommen wurden.

Linearflige unterstitzen auch die folgenden Parameter:

Parameter

Einzelroute

Lange der

Verlangerung links/
rechts

Beschreibung

Wenn die Einzelroute aktiviert ist, wird eine Route in der Mitte
des Kartierungsbereichs generiert. Diese Funktion eignet sich fir
Szenen, bei denen nur die Mitte des Kartierungsbereichs fotografiert
werden muss, wie z. B. bei einer Qlpipeline-Inspektion.

Planen Sie die Reichweite des Flugbands, indem 5Sie die Distanz
anpassen, die die Route von der Mitte zur linken und rechten Seite
ausdehnt.

Mach dem Aktivieren von ,Gleichen linken/rechten Verddngerungen®
bleibt die Reichweite des Hugbands im Vergleich zur Mitte der Route
symmetrisch,

88

[ ¥
]

ilaial L



DJI Mavic 3E/3T Handbuch

Hugband-
Segmentlange

Mittellinie
einbeziehen

Grenzoptimierung

Durch Einstellen der Segmentldnge des Flugbands kann das
Flugband in mehrere kleine Segmente unterteilt werden. Die
Kommunikationsreichweite des Fluggerats sollte hauptsachlich fiir die
Segmentldnge bericksichtigt werden, um sicherzustellen, dass das
Fluggerat in keinem Bereich die Kontrolle verliert.

Sofern aktiviert, werden Hugrouten endang der Mittellinie nach aul2en
generiert. Diese Route stelk sicher, dass die Mitellinie des bandfdrmigen
Kartierungsbereichs enthalten ist.

Figen Sie neue Hugrouten aulferhalb des aktuellen Planungsfluggebiets
hinzu, um mehr Fotos vom Rand des Karderungsbereichs aufzunehmen.
Aktivieren Sie diese Optdon fir Objekte, die hauptsidhlich Randbereiche
erfassen, z. B. Husskanale.

Datenspeicherung

Fotodatei

MNehmen Sie diese Liste zur Hand, um die Beschreibungen far das Feld der Fotodatei zu

Uberprifen.

Feld Feldbeschreibung

ModifyDate Zeigpunkt der Fotodnderung

CreateDate Zeitpunkt der Fotoerstellung

Make Manufacturer

Model Product model

Format Fotoformat

Version AMP-Version

ImageSource Kameratyp

Gps5tatus GP5-5Status

AltitudeType Hohentyp

GpsLatitude GPS-Breitengrad bei Fotoaufnahme

GpsLongitude GP5-Langengrad bei Fotoaufnahme

AbsoluteAltitude Ab=olute Flughdhe (geodatische Hihe) zum Zeitpunkt der
Aufnahme

RelativeAltitude Relative FlughShe (relativ zur Héhe des Stargpunkts), als das

GimbalRollDegree
GimbalYawDegree
GimbalPitchDegree
HightRollDegree

HightYawDegree

Foto aufgenommen wurde

Rollwinkel des Gimbals bei der Aufnahme des Fowos (MED-
Koordinatensystem, die Rotationsreihenfolge ist ZYX)
Gimbal-5chwenkwinkel, als das Foto aufgenommen wurde
(NED-Koordinatensystem, die Rotadonsreihenfolge ist ZYX)
MNeigewinkel des Gimbals bei der Aufnahme des Fotos (NED-
Koordinatensystern, die Rotationsrethenfolge ist ZYX)

Rollwinkel des Fuggerats, als das Foto aufgenommen wurde
(MED-Koordinatensystem, die Rotationsreihenfolge ist ZYX)
Gierwinkel des Huggerats, als das Foto aufgenommen wurde
(NED-Koordinatensystem, die Rotatdonsreihenfolge ist ZYX)
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HightPitchDegree Mickwinkel des Fluggerats bei der Aufnahme (NED-
Koordinatensystem, die Rotationsreihenfolge ist ZYX)
Hight{Speed Fluggeschwindigkeit in ndrdlicher Richtung, als das Foto
aufgenommen wurde
HightYSpeed Huggeschwindigkeit in Oswrichung bei Fotoaufnahme
Hight/Speed Huggeschwindigkeit in Héhenrichtung bei Fotoaufnahme
CamReverse Gibt an, ob die Kamera auf dem Kopf steht oder nicht
GimbalReverse Ob der Gimbal auf dem Kopf steht oder nicht
SelfData Benutzerdefinierte Daten
RtkFlag RTK-Status:
0 - Fehlgeschlagene Positionierung
16 - Einzel punkt-Positionsbestimmung (Metergenauigkeit)
32~49 - HieBkomma-Positionierungsldsung {Genauigkeit von
Dezimeter- bis Meterebene)
50 - Feste Positionierungsigsung (Zentimetergenauighkeit)
RtkStdlon Standard-Langengradabweichung bei RTK-
Positionsbestimmung
RtkStdLat Standard-Breitengradabweichung bei RTK-
Positionsbestimmung
RtkStdHgt Standard-Hdhenabweichung bei RTK-Positionsbestimmung
RtkDiffAge RTE-Differenzzeit (Korrekturzeit)
NTRIPMountPoint Einwahlpunkt des Netzwerk RTK
NTRIPPort Port des Netzwerk RTK
NTRIPHost |P-Adresse oder Domanenname des Netzwerk RTK
SurveyingMode Gibt an, ob das Foto fir eine Vermessung geeignet ist oder
nicht
0 - Nicht empfohlen, da die Genauigkeit nicht garantiert
werden kann
1 - Empfohlen, da die Genauigkeit garantiert werden kann
DewarpFlag Gibt an, ob die Kameraparameter entzerrt wurden oder nicht:
0 - Nicht entzerrt
1 -Entzerrt
DewarpData Kameraparameter zum Entzerren (die Kalibrierungsdatei

muss in D)l Terra importiert und kalibriert werden, damit die
Daten erzeugt werden):

Parametersequenz - fx, fy, o oy, k1, K2, p1, p2, k3

tx, fy - Kalibrierte Brennweite (Einheit Pixel)

cx, cy — Kalibrierte optische Mittelposition (Einheit: Pixel,
Ursprungspunkt: Fotomitte)

k1, k2, p1, p2. k3 - Radiale und tangentiale
Verzerrungsparameter

CalibratedFocallength Eingestellte Brennweite des Objektivs, Einheit Pixel

CalibratedOpticalCenterX X-Koordinate der eingestellten optischen Mittelposition,
Einheit: Pixel

CalibratedOpticalCenterY ¥-Koordinate der eingestellten optischen Mittelposition,
Einheit: Pixel
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UTCAtExposure
ShuterType
ShutterCount
CameraSerialNumber
LensSerialNumber
DroneModel
DroneSerialMumber

UTC wenn die Kamera belichtet wird.
Elendentyp

Verwendete Blendenanzahl
Seriennummer der Kamera
Seriennummer des Objektivs
Huggerat-Modell

Seriennummer des Flugzerats

Bild-Protokolldatei

Offnen Sie eine Bild-Protokolldatei mit der Erweiterung .MRK, um die Daten unten anzuzeigen.
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7.
2.
9.

. Seriennummer des Fotos: Die Seriennummer der Bild-Protokolldatei, die in diesem

Ordner abgelegt ist.
GPS-Wochenzeit (TOW): Wann das Foto aufgenommen wurde, ausgedriickt in GPS TOW,
GPS-Woche (Week): Wann das Foto aufgenommen wurde, ausgedrickt in GP5-Woche.

Kompensationswert in Nordrichtung: Einheit wird in mm angegeben und die nérdliche
Richtung wird durch einen positiven Wert dargestellt.

Kompensationswert in Ostrichtung: Einheit wird in mm angegeben und die dsdicher
Richtung wird durch einen positiven Wert dargestellt.

Kompensationswert in Hohenrichtung: Einheit wird in mm angegeben und die
Abwartsrichtung wird durch einen positiven Wert dargestellt

Langengrad nach Kempensaton.
Ereitengrad nach Kompensation.

Ellipsoidenh&he.

10. Standardabweichung der Positionierung in Nordrichtung,

11.

Standardabweichung der Positonierung in Ostrichtung,

12. Standardabweichung der Positionierung in Héhenrichtung.

13, Positionierungsstatus,

GNS5S5-Beobachtungsdatei

Die GN55-Beobachtungsdatei mit der Erweiterung .bin enthalt die Satelliten-
Beobachtungsdaten der vier GN55-5ysteme mit Dualband (L1+L2), die das
Positionierungsmodul wahrend des Flugs empfangen hat: GPS, GLONASS, Galileo,
Beilou. Die Daten werden im Kamerasystem im RTCM3.2-Format mit einer Frequenz
von 3 Hz gespeichert. Die Daten enthalten die urspriinglichen Beobachtungs- und
Ephemerideninformationen der vier GNS5-5ysteme,
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Status- und Managementsystem (HMS)

Das HM5-5ystem umfasst: DJI-Wartungsservice, D)l Care Enterprise, Firmware-
Aktualisierung, Protokollverwaltung, Fehlerprotokolle und Fehlerdiagnose.
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. Fehlerdiagnose: zur Uberpriifung des aktuellen Status der einzelnen Fluggerate.

Sie kénnen Probleme lasen, indem sie die entsprechenden Eingabeaufforderungen
befolgen.

Farbe Status

Griin Mormal
Orange Achtung
Rot Wamung

Dil-'Wartungsservice: sie kinnen historische Flugdaten einsehen und im Wartungshandbuch
nachschlagen, ob eine Wartung erforderlich ist.

DJl Care: wenn das Gerdt Ober Dl Care verfiigt, kBnnen entsprechende Informationen
angezeigt werden.

Firmware-Aktualisierung: antippen, um die Seite Firmware-Aktualisierung zu starten.

Protokolle verwalten: zeigt die Protokolldaten der Fernsteuerung und des Fluggerats
for kirzlich durchgefihrte Flige an. Sie kdnnen helfen, indemn sie die entsprechenden
Protokolle exportieren und lokal speichern oder direkt in die D]l Support Cloud
hochladen, um den D)l Support bei der Losung von Problemen zu unterstitzen.

Fehleraufzeichnungen: zeichnet Probleme mit dem Fluggerdt auf, um festzustellen,
ob wahrend der Nutzung ein ernsthaftes Problem aufgetreten ist. Sie kdnnen so die
Stabilitdt des Fluggerats auswerten und dem Dl Support bei der Analyse helfen.
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DJI FlightHub 2

In Verbindung mit der Bl FlightHub 2 Cloud-Plattform bietet die Mavic 3 Enterprise
Serie eine integrierte und effiziente Einsatzverwalwng in der Luft und am Boden. Die
kombinierten Funktionen der zwei Produkte erméglichen eine Vielzahl von Echtzeitaktionen,
inkl. Cloud-Kartierung, Punkt-, Linien- und Bereichsanmerkungen, Synchronisierung
der Flugdaten, Liveansicht, Upload oder Download von Mediendateien, gemeinsamer
Zugriff auf die Statuswerte mehrerer Fluggerate, Synchronisierung von Flugaufgaben und
Echizeitsteuerung Gber Mobilgerate,

Woeitere Einzelheiten erhalten Sie im Handbuch zu D]l FlightHub 2, das auf der offiziellen
Website von Dl unter wwnw.dji.com/flighthub-2/downloads heruntergeladen werden kann.
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Anhang

Technische Daten

Fluggerat

Gewicht [mit Propellern,
ohne Zubehdrf”

Maz, Startgewicht
Abmessungen

Diagonale Lainge
Mazx. Steigpeschwindigkeit

Mazx. Sinkgeschwindigkeit

Hochstgeschwindigkeit
(auf NHMN, bei Windstille)

Mazx,
Windwiderstandsfahigkeit

Max, Starthohe Ober MHMN
(ohne Nutzlast)

Mazx. Flugzeit (bei Windstille)

Max, Schwebezeit (bei
Winds=tille)

Maz. Flugdistanz
Maz. Neigewinkel

Mazx. Winkelgeschwindigkeic
GNS5

Schwebegenauigkeit

Betriebstemperatur
Interner Speicher
Motormodell
Propellertyp
Signalleuchte
Gimbal
Stabilisierung

Mechanischer Bereich

Mavic3E:915¢g
Mavic3T: 920 ¢g

1050 g

Zusammengefaltet {ohne Propeller): 221 x 96,3 = 90,3 mm
Ausgefaltet (chne Propeller): 3475 = 283 x 107,7 mm

3801 mm

& mv/'s (Mormalmodus)
8 mv's (Sportmodus)

& m/s (Normalmodus)
6 mv/'s (Sportmodus)

15 m/s (Normalmodus)
21 m/s (Sportmodus), 19 m's (Sportmodus, EU)

12 mis

6.000 m
45 min
32 min

32 km

30° {(Mormalmodus)

35" (Sportmodus)

200%/<

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLOMASS wird nur
unterstitzt, wenn RTE-Modul aktiviert ist)

Vertikal: £0,1 m (mit Sichtsensor); £0.5 m (mit GNSS5) £0.1 m
{mit RTK)

Horizontal: £0.3 m (mit Sichtsensor); 0,5 m {mit
hochprazisemn Positionierungssystem); £0,1 m {mit RTK)

-10°Cbis 40 °C

2008

8453F Propeller fur Enterprise
Im Fluggerat integriert

Mavic 3E Mavic 3T

3-Achsen (Neigen, Rollen, Schwenken)

MNeigen: -135° bis 100° Meigen: -135° bis 45"
Rollen: -45° bis 45° Rollen: -45° bis 457
Schwenken; -27° bis 27° Schwenken: -27° bis 27°
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Steuerbarer Bereich

Mazx. Steuergeschwindighkeic
{Neigen)
Winkelschwingungsbereich
Weitwinkelkamera

Sensor

Objektiv

[S0-Bereich
Verschlusszeit

Maxirmale AufiGsung
Fotomodi

Videoauflosung

Bitrate

Fotoformat

Videoformat

Unterstitzte Dateiformate
Telekamera

Sensor

Objektiv

150

MNeigen: -0 bis 35°
Schwenken: nicht steuerbar

100°%/s

0,007°
Mavic 3E

473 CMO5,
Effektive Pixel: 20 MP

Sichtfeld: 84°
Aquivalente Brennweite:
24 mm

Blende: f/2,8 bis f/11
Fokus: 1 m bis « {mit
Autofokus)

100 bis 6.400

Elektronischer Verschluss: 8 bis
1/8000 s

Mechanischer Verschluss: & bis
172000 s

5280=3950

Einzelaufnahme: 20 MP
Intervall: 20 MP

JPEG:

07120357101 5/20/30/60 s
JPEG+RAW:
3S7M0M1520030/60 s

Smart Low-Light Photo: 20 MP
Panorama: 20 MP

{einzelne Bilder): 100 MP
{zusammengesetztes Bild)

H.264
A4K: 3840=2160 bei 30 fps
FHD: 1920=1080 bei 30 fps

4K: 130 MBit/s
FHD: 70 MBit/s

JPEG / DMNG (RAW)

MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)
exFAT

Mavic 3E

Mavic 3T

12" CMOS
Effektive Pixel: 48 MP

Sichtfeld: 84°
Aquivalente Brennweite:
24 mm

Blende: f/2 8

Fokus: 1 m bis oo

100 bis 25600

Elektronischer Verschluss:
& bis 1/8000 =

S000=000

Einzelaufnahme: 12 MP J
48 MP

Intervall: 12 MP / 48 MP
JPEG:

2135071101 5720030000 s*
* Die Aufnahme von 48 MP
Fotos unterstitzt kein
2s-lntervall

Smart Low-Light Photo:

12 MP

Panorama: 12 MP
(einzelne Bilder): 100 MP
(zusammengesetzies Bild)

4K: 85 MBit/s
FHD: 30 MBit/s

JPEG

Mavwic 3T

1/2" CMOS, effektive Pixel: 12 MP

Sichtfeld: 15°

uivalente Brennweite: 162 mm

Blende: ffd 4
Fokus: 2 m bis =

100 bis 6.400

100 bis 25600
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Verschlusszeit
Maxirnale AuflGsung
Fotoformat
Videoformat
Fotomaodi

Videoauflosung

Bitrate

Digitalzoom

Warmebildkamera (Mavic 3T)

Warmebildsensor
Pixelabstand
Bildrare

Objektiv

Empfindlichkeit
Temperaturmessmethode

Termperaturmessbereich
Palette

Fotoformat
Videoauflosung

Bitrate
Videoformat
Fotomodi

Digitalzoom
Infrarot-Wellenlange
Infrarot-

Temperaturmessgenauigkeit

Erkennung
Typ

Elektronischer Verschluss: 8 bis 1/8000 s
ADOQ=3000

JPEG

MP4 (MPEG-2 AVC/H.264)

Einzelaufnahme: 12 MP
Intervall; 12 MP Intervall: 12 MP

|PEG: JPEG:

0720357101 520/30/60 = 2/3/5/7M10/15/20/30/60 s
Smart Low-Light Photo: 12 MP  Smart LowLight Photo: 12 MP

H.264
4K: 3840=2160 bei 30 fps
FHD: 1920=1080 bei 30 fp=

4Kz 130 MBit/s
FHD: 70 MBit/s

8-fach (56-fach Hybrid-Zoom)

Einzelaufnahme: 12 MP

4K: 85 MBit/s
FHD: 30 MBit/s

Ungekihltes VOx-Mikrobolometer
12 pmn
30 Hz

Diagonales Sichtfeld: 61°
Aquivalente Brennweite: 40 mm
Blende: f/1,0

Fokus: 5 m bis =
<50 mk bei F1.1
Spotmessung, Bereichsmessung

-20 °C bis 150 °C {hoher Verstarkungsmaodus)
07 bis 500 °C (niedriger Verstarkungsmodus)

Weilk heill/Schwarz heilk/Tonung/Eisenrot/Heilles Eisen/
Arktisch/Medizinisch/Fulgurit/Regenbogen 1/Regenbogen 2

JPEG (8-Bit), R-JPEG (16-Bit)
640=512 bei 30 fp=

6 MBit/s

MP4 (MPEG-4 AVCIH.264)

Einzelaufnahme: 640=512
Intervall: 640=512
JPEG: 2/3/5/710/15/20/30/00 =

28-fach
8 bis 14 pm

12 °C oder £2 % (bei Verwendung des groBeren Werts)

Omnidirektionales duales Sichtsystem, ergdnzt durch einen
Infrarotsensor an der Unterseite des Fluggerats.
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Vorne

Hinten

Seitdich

Oben

Unten

Betriebsumgebung

Videoibertragung
Videolberragungssystem
Qualitat der Live-Ansicht
Betriebsfrequenz &
Strahlungsleistung (EIRP)

Max. Ubertragungsreichweite
(ohne Hindemnisse und
Starungen)™

Mazx. Ubertragungsreichweite
(blodkiertf®

Mazx. Geschwindigkeit beim
Herunterladen™

Latenz (je nach

Umgebungsbedingungen
und mobilem Gerat)

Antenne
Fernsteuerung
Bildauflasung

Messbereich: 0,5-20 m

Erfassungsreichweite: 0,5-200 m

Effektive Erfassungsgeschwindigkeit: Fluggeschwindigkeit
<15 m/s

Sichtfeld: Horizontal: 907, vertikal: 103

Messbereich: 0.5-16 m

Effektive Erfassungsgeschwindigkeit: Fluggeschwindigkeit
=12 m/s

Sichtfeld: Horizontal: 90°, vertikal: 103°

Messbereich: 0.5-25m
Effektive Erfassungsgeschwindigkeit: Fluggeschwindigkeit
=15 m/fs

Sichtfeld: Horizontal: 907, vertikal: 85°

Messbereich: 0.2-10m

Effektive Erfassungsgeschwindigkeit: Fluggeschwindigkeit
<bm/s
Sidhtfeld: Vorne und hinten 100°, links und rechts 90°

Meszbereich: 0.3-18 m

Effektive Erfassungsgeschwindigkeit: Fluggeschwindigkeit
=6 mfs

Sichtfeld: Vorne und hinten 130°, links und rechts 160°

Vorne, hinten, seidich und unten: Oberflache mit Klarem
Muster und angemessenen Lichtverhalmissen (Lux =15)
Unten: Oberflache mit diffusem Reflexionsvermagen

=20 % (z. B. Wande, Bdume, Menschen) und angemessene
Lichtverhalmisse (Lux =15)

Dl O3 Enterprise
Fernsteuerung: 1080p/30fps
2400 - 24835 GHz; 5,725 - 5,850 GH:=

2 4 GHz: <33 dBm (FCO), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm {CE), <20 dBm (SRRC)

15 krmm (FCC), & km (CE/SERC/MIC)

Starke Stérung (dichte Bebauung, Wohngebiete usw.):

1,5 bis 3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Mittlere Stdrung {(vorstadtische Flachen, Stadtparks usw.):

3 bis 9 km (FCC), 3 bis & km (CE/SRRC/MIC)

Geringe Stérung (offene Flachen, abgelegene Gebiete usw.):
9 bis 15 km (FCC), & bis & km (CE/SRRC/MIC)

15 MB/s (mit 0| RC Pro Enterprise)

Ca. 200 ms

4 Antennen, 2 Sender, 4 Empfanger

1920=1080
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Bildschirmgrole
Bildschirm Bildrate
Bildschirm-Helligkeit

Steuverung Ober Touchscareen

Akku
Ladetyp

Ladezeit

5,5 Zall

60 fps

1000 Mit

10 Punkte Multi-Touch
Li-lon (5.000 mAh bei 7,2 V)

Es wird empfohlen, das Gerdt mit dem mitgelieferten
Dil USB-C Netzteil {100W) oder einem USB-Ladegerat mit
12V oder 15V zu laden

Ca. 1 Stunde und 30 Minuten (mit dem mitgelieferten
D]l USB-C Metzteil (100W), das nur die Fernsteuerung

Akkulaufzeit
Nennleistung
Speicherkapazitat

Videoausgang
Betriebstemperatur

Lagertemperatur

Ladetemperatur
GNSS

Abmessungen

Gewicht
Modell
Videolberragungssystem

Max. Ubertragungsreichweite
(ohne Hindemisse und
Starungen)™

Betriebsfrequenz ¥
Strahlungsleistung (EIRP)

Antenne
Wi-Fi
Protokoll

Betriebsfrequenz ™

Strahlungsleistung (EIRP)

aufladt, oder einem USB-Ladegerdt mit 15 V)
Ca. 2 Stunden (mit einem USB-Ladegerat bei 12 V)

Ca. 3 Stunden
12W
Interner Speicher (ROM): 64 GB

Unterstitzt micro5D-Karten zur Erweiterung der Kapazitt

Mini-HDMI-Anschluss

-10°C bis 40 *C

-30 °C bis 60 °C {innerhalb eines Monats)
-30 °C bis 45 °C (ein bis drei Monate)

-30 *C bis 35 °C (drei bis sechs Monate)
-30 °C bis 25 “C (mehr als sechs Monate)

5°Chis40°C
GPS + Galileo + GLONASS

Antennen zusammengefaltet und Steuerkndppel nicht
montert 183,27 x 13741 =47 6 mm

Antennen ausgefaltet und Steuerknippel montiert: 183,27 =

203,35 = 59,84 mm
Ca. 680 g

RM510B

Dl O3 Enterprise

15 km (FCQ), & km (CE/SRRC/MIC)

2400 -2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CESRRC/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

4 Antennen, 2 Sender, 4 Empfanger

802.11 a/blg/nfaclax
Unterstirtze 2x2 MIMO Wi-Fi
2 A00-2 4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz

2 4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm [CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FOC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRO), <14 dBm (CE)
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Bluetooth

Protokoll
Betriebsfrequenz
Strahlungsleistung (EIRP)
Lagerung

Unterstiitzte Speicherkarten

Empfohlene microSD-
Speicherkarten

Intelligent Flight Battery
Kapazitat
Standardspannung

Mazx. Ladespannung

Typ

Chemische
Zusammensetzung

Energie
Gewicht
Ladetemperatur

Bluetooth 5.1

2400 bis 24835 GHz
<10 dBm

Fluggerit: U3/Klasse10/V30 oder hoher ist erforderlich. Eine

Liste der empfohlenen microSD-Karten finden Sie weiter
unten.

Fernsteuerung:

SanDisk Extrerne PRO 64 GB V30 A2 microSDXC
SanDisk High Endurance 64 GB V30 micro5DXC
SanDisk Extrerne 128 GB V30 A2 microSDXC
SanDisk Extrerme 256 GB V30 A2 microSDXC
SanDisk Extrerme 512 GB V30 A2 microSDXC

Lexar 667x 64 GB V30 A2 microSDXC

Lexar High-Endurance &4 GB V30 micro5DXC

Lexar High-Endurance 128 GB V30 microSDXC

Lexar B667x 256 GB V30 A2 microSDXC

Lexar 312 GB V30 A2 micra5DXC

Samsung EVO Plus 64 GB V30 microS0XC

Samsung EVO Plus 128 GB V30 microSDXC
Samsung EVO Plus 256 GB V30 microSDXC
Sams=sung EVO Plus 512 GB V20 microSDXC

Kingston Canvas Go! Plus 128 GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 128 GE VB0 Al microSDXC

Fluggerat:

Sandisk Extreme 32 GB V30 AT micreSDHC

Sandisk Extrerne PRO 32 GE V30 A1 microSDHC
SanDisk Extrerne 512 GB V30 A2 microSDXC

Lexar 1066x 64 GBE V30 A2 microSDXC

Kingston Canvas Go! Plus 64 GB V30 A2 microSDRC
Kingston Canvas React Plus 64 GE V20 A1 micraSDXC
Kingston Canvas Go! Plus 128 GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 128 GE VB0 Al microSDXC
Kingston Canvas React Plus 256 GE V90 A2 microSDXC
Samsung PRO Plus 256 GB V30 A2 microSDXC

5,000 mAh
15,4V
17.6V
LiPo 45

LiCo02

77 Wh
3355
5 °C bis 40 °C
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Ladegerat

Eingang 100 bis 240 VAC, 50 bis 60 Hz, 25 A
Ausgangsleistung 100 W

Ausgang Max. 100 W {Insgesamt)

Wenn beide Anschlisse verwendet werden, betr3gt
die maximale Leistung eines der Anschliisse 82 W, Das
Ladegerat teilt die Ausgangsleistung der beiden Anschiisse
dynamisch entsprechend der Lastleistung zu.

[1] Das Standardgewicht des Fluggerats (inkl. Akku, Propeller und einer micro50D-Karte). Das
tatsachliche Gewicht kann variieren.

[Z] In einigen Landern und Regionen sind die Frequenzen 5,8 und 5,1 GHz verboten, oder die
Frequenz 5,1 GHz ist nur fur den Gebrauch in Innenrdumen erlaubt. Bitte machen 5Sie sich
stets mit den ortlichen Gesetzen und Vorschriften vertraut.

[3] Gemessen in einer Umgebung ohne Hindernisse und Interferenzen. Die obigen Daten zeigen
fur jeden 5tandard die weiteste Kommunikationsreichweite fir einen FHug in eine Richtung,
ohne Rickflug und ohne Nutzlast. Bitte achten 5ie wahrend des Huges auf Warnmeldung zur
Rlckkehr in der DJl Pilot 2 App.

[4] Die Daten wurden unter verschiedenen 5tandards in ungehinderten Umgebungen mit
typischen Interferenzen getestet. Dient nur zu Referenzzwecken und bietet keine Garantie fur
die tatsachliche Fugdistanz.

[5] Gemessen in einer Laborumgebung mit geringer Interferenz in Landern/Regionen, die sowohi
24 GHz als auch 58 GHz unterstitzen. Mit Aufnahmen, die auf einer offiziell empfohlenen
micro5D-Karte gespeichert werden. Download-Geschwindigkeiten kénnen je nach
tatsachlichen Bedingungen variieren.
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Firmware-Aktualisierung

Verwenden Sie DJ Pilot 2 oder D]l Assistant 2 (Enterprise Serie), um die Fernsteuerung, das
Fluggerit und andere verbundene DJl-Gerdte zu akwialisieren.

Uber DJI Pilot 2

1. Schalten Sie das Fluggerat und die Fernsteuerung ein. Vergewissern Sie sich, dass das
Fluggerat mit der Fernsteuerung gekoppelt ist, ihre Akkustande Gber 25 % sind und die
Fernsteuerung mit dem Internet verbunden ist.

2. Starten Sie D]l Pilot 2. Wenn eine neue Firmware verflgbar ist, wird auf der Startseite ein
Hinweis angezeigt. Antippen, um die Ansicht Firmware-Aktualisierung” zu 6ffnen.

3. Tippen Sie auf Alle aktualisieren”. DI Pilot 2 wird daraufhin die Firmware herunterladen
und das Fluggerat sowie die Fernsteuerung aktualisieren.

4. Das Huggerat und die Fernsteuerung werden automatisch neu gestartet, nachdem die
Firmware-Aktualisierung abgeschlossen wurde.,

M+ Stellen Sie vor der Aktualisierung sicher, dass die Fernsteuerung zu mehr als

25 % aufgeladen ist. Das Aktualisieren dauert ca. 15 Minuten (abhangig von der
Internetverbindung). 5tellen Sie sicher, dass die Fernsteuerung wahrend des gesamten
Aktualisierungsvorgangs mit dem Internet verbunden ist

» Die im Fluggerat installierte Intelligent Flight Battery wird auf die neueste Firmware-
Version aktualisiert.

Offline-Aktualisierung

Ein Offline-Firmware-Paket kann von der offiziellen Website von D]l auf ein externes
Speichermedium wie eine micro5D-Karte oder USB-Medium heruntergeladen werden.
Starten Sie DYl Pilot 2, tippen Sie auf \HM5® und dann auf Firmware-Akwalisierung”.
Tippen Sie auf Offline-Aktualisierung”, um das Firmware-Paket der Fernsteuerung oder
des Fluggerats vom externen Speichermedium auszuwshlen und tippen Sie auf  Alle
aktualisieren”, um die Akwualisierung durchzufihren,

Uber DJI Assistant 2 (Enterprise Serie)

1. Verbinden 5ie die Fernsteuerung oder das Fluggerdt separat mit einem Computer,
da die Assistenzsoftware die gleichzeitige Aktualisierung mehrerer DJl-Gerdte nicht
unterstiet.

2. 5tellen Sie sicher, dass der Computer mit dem Internet verbunden und das Djl-Gerst
eingeschaltet ist. Der Akkustand des Gerdts muss hdher als 25 % sein.

3. 5Starten Sie den Dl Assistant 2 und melden 5ie sich mit lhrem DJl-Konto an.
4. Tippen Sie auf die Taste ,Frmware-Aktualisierung” auf der linken Seite.

5. Wahlen 5ie die Firmware-Version und tippen 5ie darauf, um die Aktualisierung
durchzufihren. Die Firmware wird automatisch heruntergeladen und aktualisiert.

6. Wenn die Eingabeaufforderung ,Aktualisierung erfolgreich” erscheint, ist die
Aktualisierung abgeschlossen, und das Djl-Gerat wird automatisch neu gestartet.
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A

Die Akku-Firmware ist in der Firmware des Huggerats enthalten. Achten Sie darauf, alle
Batterien zu aktualisieren.

Vergewissern 5ie sich, dass der Akkustand des Huggerats und der Fernsteuerung mehr
als 25 % betragt, bevor Sie die Aktualisierung durchfihren.

Stellen 5ie sicher, dass wadhrend einer Aktualisierung alle Djl-Gerate korrekt mit dem
Computer verbunden sind.

Es ist normal, dass wahrend der Aktualisierung der Gimbal schlaff herunterhangt, die
Status-LEDs des Fluggerats blinken und das Fluggerat neu gestartet wird. Warten 5ie
bitte, bis die Aktualisierung abgeschlossen ist.

5tellen 5ie sicher, dass sich das Fluggerat wahrend einer Firmware-Aktualisierung,
Systemkalibrierung oder Parameterkonfiguration nicht in der Nahe von Menschen
oder Tieren befindet

Achten 5ie aus Sicherheitsgrinden darauf, dass 5ie die neueste Firmware-Version
wverwenden.

Mach dem Abschluss der Firmware-Aktualisierung kdnnen Fernsteuerung und
Fluggerat getrennt werden. Falls notwendig, koppeln 5ie sie erneut.




Bontakt
DJI SUPPORT

Anderungen vorbehalten.
Die aktuelle Version kdnnen Sie hier herunterladen:

www.dji.com/mavic-3-enterprise/downloads

Soditen Sie Fragen mu diesern Dokument haben, wenden Sie sich bitte an DI,
indem e eine Nachricht an Doctupport2diji.com sendemn.

c.’J, und M&EVIC sind Markenzeichen von Djl.
Copyright @ 2022 DJl. Alle Rechte vorbehalten.



	Screenshot 2023-02-09 at 14-36-02 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-36-09 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-36-17 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-36-23 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-36-31 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-36-39 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-36-48 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-36-58 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-37-07 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-37-15 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-37-26 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-37-36 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-37-44 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-37-52 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-37-59 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-38-10 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-38-19 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-38-27 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-38-37 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-38-45 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-38-56 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-39-05 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-39-13 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-39-20 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-39-27 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-39-42 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-39-54 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-40-02 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-40-11 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-40-21 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-40-30 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-40-39 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-40-47 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-40-57 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-41-07 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-41-14 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-41-22 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-41-30 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-41-36 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-41-43 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-41-49 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-41-57 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-42-04 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-42-12 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-42-19 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-42-27 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-42-34 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-42-41 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-42-50 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-42-58 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-43-07 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-43-15 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-43-21 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-43-28 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-43-35 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-43-56 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-44-06 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-44-13 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-44-40 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-44-50 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-45-09 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-45-22 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-45-31 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-45-39 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-45-47 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-45-55 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-46-03 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-46-11 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-46-19 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-46-28 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-46-35 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-46-44 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-46-52 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-47-01 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-47-10 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-47-17 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-47-24 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-47-32 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-47-41 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-47-48 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-47-56 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-48-03 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-48-12 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-48-22 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-48-29 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-48-37 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-48-44 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-48-53 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-49-04 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-49-12 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-49-20 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-49-28 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-49-34 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-57-46 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-57-55 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-58-01 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-58-09 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-58-17 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-58-24 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-58-33 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-58-41 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-58-50 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-58-58 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf
	Screenshot 2023-02-09 at 14-59-06 p2016502-bedienungsanleitung-de-DE.pdf

